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Planetenmotor EPMM®
Planetarymotor EPMM®

Anwendung

Forderbander
Textilmaschinen
Werkzeugmaschinen
Vorschubvorrichtungen
Lifter

Rihrwerke

u.a.

Bauweise und Ausfiihrungen

Modell: Langsschieberventil, Planetensatz
Einbau: ohne oder mit Flansch

Anschlisse: Hinten oder seitlich metrisches oder
BSPP Gewinde

Druckbegrenzungsventil: ohne oder mit Ventil
Wellen: Zylindrisch oder verzahnt
Drehzahlsensorik

Sonderausfiihrungen

Ubersicht Overview

;-

Application

Conveyors

Textile machines

Machine tools

Mining machinery

Ventilators

Construction plant equipment
etc..

Construction and options

Model: Spool valve, gerotor

Mounting: Without or with flange

Ports: Rear or side ports, metric or BSPP threaded
ports

Pressure valve: Without or with valve

Shafts: Cylindrical or splined

Speed sensoring

Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm®/U  cecm/rev  [in*/rev] 8,2-501[0.5 - 3.05]

Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 2240

Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 58[513]

Max. Leistungsabgabe  Max. Output kW [HP] 3,2[4.3]

Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 140 [2030]

Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 25 [6.6]

Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 20

Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)

Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]

Optimalviskositdt Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]

Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)

Schaltzeichen Graphic symbol

EPMM EPMM-P (A = B)
EPMM EPMM-P (A > B)
i Y
- |
I.
!
" —T B
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EPMM-P (B> A)
EPMM-P (B> A)

EPMM-P (A <> B)
EPMM-P (A <-> B)
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Technische Daten Technical datas

Max. Drehzahl
Max. Speed
U/min RPM

Intermittierend*
Intermittent *

Max. Drehmoment
Max. Torque
daNM [lb-in]

Intermittierend*
Intermittent *

Max. Leistungsabgabe
Max. Output
kW (HP]

Dauerbetrieb
Continuous working

Max. Druckgefalle
Max. Pressure drop
bar [PSI]

Dauerbetrieb
Continuous working

Spitze **
Peak **

Max. Olstrom
Mavx. Oil flow
I/min Ipm [GPM]

Intermittierend*
Intermittent *

Max. Eingangsdruck
Max. Inlet pressure
bar [PSI]

Intermittierend*
Intermittent *

bar [PSI]

Max. Druck auf die Wellendich-
tung (ohne Leckélleitung) oder
max. Druck in der Leckélleitung
Max. return pressure without drain
line or max. pressure in drain line

Dauerb. Continuous
0-100 U/min RPM

Dauerb. Continuous
400-800 U/min RPM

Int.* Int. *
0-max. U/min RPM

Max. Ruicklaufdruck
mit Leckolleitung

bar [PSI]

Mavx. Return pressure with drain line

Intermittierend*
Intermittent *

Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft

bar [PSI]

Druckgefélle

drop
daNm [Ib-in]

Min. Anlaufmoment bei max.

Min. starting torque at max. pressure

Intermittierend*
Intermittent *

Min. Drehzahl ***

Min speed *** U/min RPM
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
waE Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

105
[1500]

200
[2900]

20
[5.5]

175
[2540]

140
[2030]

50
[725]

140
[2030]

175

[2540]

[60]

[90]

1940

23
[205]

24
[3.3]
105

[1500]

200
[2900]

[6.6]

175
[2540]

140
[2030]

50
[725]

140
[2030]

175
[2540]

[60]

1,7
[150]

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]
- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]
- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
ol For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?s [70 SUS] at 50°C [122°F]
- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.

1250

35
[311]

2,4
[3.3]
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[2900]

[6.6]

175
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[60]

2,9
[260]
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5,7
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EPMM EPMM EPMM EPMM EPMM EPMM
Typ Type 8 12,5 20 32 40 50
. 3 .3 8,2 129 20 31,8 40 50

Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in®/rev] [0.5] [0.79] 1.22] [1.93] [2.44] [3.05]

— —
[e<]
[e<]

625 500

5,7 58
[506] [513]

1,7
[2.5] [2.48]

82,5 70
[1200] [1015]

140 125
[2000] [1815]

[6.6] [6.6]

175 175
[2540] [2540]

140 140
[2030] [2030]

50 50
[725] [725]

140 140
[2030] [2030]

175 175
[2540] [2540]

[60] [60]

4,6 4,8
[400] [425]
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Bestellcode EPMM® Ordercode EPMM®

EPMM 1 2 3 4 6 7 8 9 10
Pos. 1 Druckbegrgnzungsventil Pos. 6 Anschlusse
Pressure relief valve Ports
frei Ohne Ventil frei
omit |Without valve omit BSPP (150 228)
p Sgitenanschluss mit Druck}aegrenzgngsventil in A oder B M Metrisch Metric (SO 262)
Sideports with crossover relief valve in A or B
D Seitenanschluss mit Druckbegrenzungsventil in A und B
Sideports with crossover relief valve in A and B Lage Druckbegrenzungsventil **
Pos.7 Position lief valve **
pressure relief valve
Montageflansch . .
Pos. 2 Monuting flange L B — A (linksdrehend left running )
frei  |Ohne Flansch, drei Gewindebohrungen - -
omit  |Without flange, three bolts mount R A — B (rechtsdrehend right running )
F Ovalflansch, zwei Befestigungslocher
Oval mount, two holes Pos. 8 Ventileinstellung ***
. Valve setting ***
Pos. 3 Anschluss (nicht giiltig fir Ausfiihrung P und D)
° Port type (not valid for P and D version) /50 Ap =50 bar
frei Hintenanschluss
omit _|Rearports /100 |Ap =100 bar
Seitenanschluss
S Sid t:
ide ports Pos. 9 Sonderausfiihrungen
NI . Special features
Pos. 4 ch ;zc Vo urtnen gs |Prehzahisensor
Isplacemen Speed sensor
8 8,2 cm?/U ccm/rev (0.5 in*/rev) LL Geringeres Leckdl
Low Leakage
12,5 |12,9 cm®/U ccm/rev (0.79in%/rev) R Leichtlaufausfiihrung
Free running
20 20,0 cm?®/U ccm/rev (1.22 in*/rev) R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
32 31,8 cm*/U ccm/rev (1,93 in*/rev) P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
40 40,0 cm?/U ccm/rev ( 2.44 in*/rev) PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
50 (50,0 cm®/U ccm/rev (3.05 in*/rev)
Design Serie
Abtriebswelle * Pos. 10 Design series
Pos. 5 Shaft * frei  |Betriebsspezifisch
¢ |®lindrisch G016, Passfeder 5x5x16 DIN 6885 omit _ |Factory specified
Cylindrical @16, parallel key 5x5x16 DIN 6885
Zylindrisch @16, Passfeder 5x5x16 DIN 6885 mit * Zuléssige Momentabgabe darf nicht Uber-
Ve korrosif)nsbesténdiger Buchse schri'gtep werden
Cy”:d’ ical @16, P"m”e”) keﬁ 5x5x16 DIN 6885 Permissible output torque should not be
with corrosion resitant bushing exceeded
K Zylindrisch @14, Passfeder 5x5x16 DIN 6885 *% Gilt nur fiir Ausf(]hrung P
Cylindrical @14, parallel key 5x5x16 DIN 6885 . .
Is only valid for execution P
SH Verzahnt, B17x14 DIN 5482 wxx il fiir Ausfiih P d
Splined, B17x14 DIN 5482 Gilt nur fir Ausfihrungen P und D
Is only valid for executions P and D
2x29+0, 2
F-Flansch F-Flange [354.0078 )\ | [521157]
Bestellnummer (wenn Ersatzteil): 1720E010001 ‘
Der Flansch wird mit 3 Schrauben M6x14 befestigt. % = n
- — Z, ~ —
Das Anzugsmoment betrdgt 5-6 Nm 2 ~IS 8's
2 e BRARY - I || ==} ki
Ordernumber (if spare part): 120E010001 5 & ® i 8|S
Flange is mounted to the motor with 3 screws M6x14. 2 = mi
Tightening torque is 5-6 Nm
N
N\ T
2+0,2
| 73[2.874] [79£.0078]
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Pos. 1 | Druckbegrenzungsventil Pressure relief valve

Option P: Seitenanschluss mit DBV in A oder B Option D: Seitenanschluss mit DBV in Aund B
Option P: Sideports with PRVin AorB Option P: Sideports with PRV in A and B
i L max L
7] [T T i
I ==
i F=
T 7 . (é:}:l L
s v L “%E_ = E_ A\ 3
e A - ifa\ D | °
1\ - NAN =
| Ti I —
2124015 M' B Fiam
[E35+.0058 | 340 3 iz 64 [2.53]
1587401 18]
Pos.2 Montageflange Mounting flange
Standard: Ohne Flansch Option F: Ovalfiansch
Standard: Without flange Option F: Oval mount
2unfl 2
mﬁa—]\ = I-gf‘?l
5 @45 DN |
e ] ~
it
f : N
= TE s =) o
= =l .= e —1
|
[1.772£.0076 | 5 : i i
s 79 0076 |
Pos. 3 | Anschliisse Ports o]
Standard: Hintenanschluss Option S: Seitenanschluss
Standard: Rearport Option 5: Rearport
= max L
:§ [167] I
B N
: i@
aalsE
E T
3;. "= [ f‘\h\
10,540, 1 o[
(@132 00397 [Zi3to03@] ~fm ! P
= 11.7¢0 3 B 1A.B) miae 64 (257
[48012 §
C: 3xM6 - 12mm [.47 in] tief depth
P(AB) 2xG3/8 oder or 2xM18x1,5 - 12mm [47 in] tief depth
T G1/8 oder or M10x1 - 10 mm [.39 in] tief depth EE@ mm [in]




Pos.4

Schluckvolumen Displacement

max L
ks Standarddrehung Standard rotation
- it Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschiuss A - rechisdrehend Port A pressurized- right running
Anschiuss Port A —=——1== Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurized- left running
- Hc - } -E—)]— Reversierdrehung {Pos. 9 - Option R) Reversierdrehung (Pos. 9- Option R)
J. mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Anschluss Port B —=—[= : Drruck auf Anschluss A - linksdrehend Part A pressurized- feft running
Druck auf Anschiuss B - rechtsdrehend Port B pressurized- right running
Einbaumafe mm [in.] Gewichte kg [Ib]
Dimensions mm [in.] Weights kg [ib]
EFMM | EPMM | EPMM | EPMM | EPMM | EFMM EPMM | EPMM | EPMM | EPMM | EPMM | EPMM
Typ Type B 12,5 20 32 40 50 Typ Type B 125 20 32 40 50
EPMML 104 106 109 14 | 125 | 1215 [42) | [441] | 463 | [48s] | [507] | [551]
[4.094] | |4173] | [4.291] | [4.488] | [4.626] | [4.783] EPMME(S) 20 21 22 23 24 25
ERMMS 105 w7 | N [ 15 | nss | 1235 3 [a41) | [463] | [485] | (507 [ [529] | [5.73]
J4134] | [4.213] | [4331] A [4.823] EPMMES a7 28 | 39 | 30 ERE 33
EEMMP 118 17 120 125 | 1285 | 1325 uffntil [595] | [6a7] | [6.39] | [6 6.
[4.528] | [4.606] | [a.724] | [4921] | [5.039] | [5.217] EE 2.2 23 24 25 26 28
EPMMD 13 | 13s | 138 | 144 | 1azs | 515 [485] | [507] | [5.29] | [5.51] | [5.73] | [6.17]
 lisevel | (5354 | [5472] | [5669] | [5.807] | [5.965] | EPMMPF 27 [ 28 | 28 | 30 | 31 | 33
L1 mm [in.] 15951 | [6.17] . 6611 | [683] | [7.28]
35 ‘55 85 135 7 21 EPMMD 26 27 23 29 30 3z
238 | 0217 | (03351 [ [0 I (573 | (595 | [617] | [639] | [661] | [7.05]
EPMMDF Gl SR L BRI B
[647] | [639] | [661] | [683] | [7.05] | [750]
Pos. 5 | Abtriebswelle Shaft
Option C: Zylindrisch @16 mm [0.63 in.] Option CK: Zylindrisch @14 mm [0.55 in.]
Option C; Cylindrical @16 mm [0.63 in.] . Option CK: Cylindrical @14 mm [0.55 in.]
2003 0003
i [.197 004 2] [.187.0012]
- | — |
I 1 .
| I o o = | -
o5 =i 5 £[E =&
EELE Z g el ] B ~\ 5|8
b X g T8 £ E:
|2 EE 5 L i = =
1 1 =
: 2804 e
28404 o min 11 1.443] tief deep
min 17 [443] tief deep [110zmET) v

[1.102 *001ET
Max, Drehmomentabgabe 3,9 daNm [345 Ib-in]

Max. Torgue 3,9 daNm [345 Ib-in]

8 Planetenmotoren |

Max. Drehmomentabgabe 3 daNm [265 |b-in]

Max. Torque 3 daim [265 Ib-in]

Option S5H: Verzahnt B17x14 DIN5482
Option C: Splined B17x14 DIN5482

14 55179

r

216,500
[G49 .- Do)

@17 [B69]

2g 104

[1.1p2 0157

Max. Drehmomentabgabe 4,4 daMm [390 [b-in]
Max. Torque 4,4 dalNm [390 b-in]

Planetarymotors

min 11 [#43] tief deep

=0

mm [in]



Pos. 9

Option RS: Drehzahlsensor

Sonderausfiihrungen Special features

Option RS: Speed sensor

26,5
[1.04]

{j{

Technische Daten
Technical data

Frequenzbereich

Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang

Output PNP, NPN
Spannungsversorgung

Power supply 10-36VDC
Stromaufnahme

Current input 20 mA (@24 VDCQ)
Umgebungstemperatur

Ambient temperature -40-125°C[-40-257°F]
Schutzart

Protection IP 67

Steckverbindung

Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren

Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung

Pulses per revolution 30

Anschluss Belegung

Stick type

Uhigh>Ud.c.'2V’ -1--

PNP

NPN

Au

sgangsignal

Output signal

u

/

Uow<2V--1------
£, f £
f,=f,+10%
Load max: Ihigh:I|0W<50mA

Schaltplan

Wiring diagram
1 Ud.c.
4 Qutput

GRpudown 3 oV minR | g

1 Udec.

R pull=up

minR
4 Output m Lood

.

3 ov

Rload[kQ]:Ud.c.[V]Imax[mA]

Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Order code for speed sensor

Anschluss Nr. Belegung | Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
3 Terminal No. Connection Cable Output Code Qutput Electric connection
1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
2 Keine Belegt'mg ngB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1.96 in] lang
2 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.

Planetenmotoren |
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Option LL: Geringes Leckol
Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsraumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckdlverluste gefordert sind.

Option FR: Leichtlaufausfithrung
Option FR: Free running

FR Motoren haben gréBBere Abstande zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch Iasst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der gréBere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflachen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine ldngere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zulassige Wellenbelastung

Permissible shaft load
P..=160 daN
JL [360 Ibs]
Pa, =80 daN |
[180 Ibs]

— e H-H—

20 mm
[.79in]

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

FR motors are with increased clearance at all friction
parts, allowing the shaft to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional adavantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.

Die zuldssige Wellenbelastung [P, ;4] wird nach dem Ab-
stand [L] vom Angriffspunkt der Belastung bis zum Mon-
tageflache berechnet:

The permissible radial shaft load [P, 4] is calculated from
the distance [L] between the point oig fgad application and
the mounting surface:

600, 13040
Prad_ n X 61,5+L I[ daN]

[L in mm;L £80 mm]

600, 1155
Pus="n X 2z L 1Ps]

[L ininch;L<3.15in]

Prad ‘ Prad ‘
Ibs daN
400 + 180
360 + 160
300 +
120
200 + 80
100 + 40
0.1 0

400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 gF/)A"/\F

Die Zeichnung zeigt die zuldssige radiale Belastung bei
L=20 mm [.79in] an.

Sollte die berechnete Wellenbelastung die zuldssige
Ubersteigen, muss eine flexible Kupplung eingesetzt
werden.

10 Planetenmotoren | Planetarymotors

The drawing shows ther permissible radial load when
L=20mm [.79in].

If the calculated shaft load exceeds the permissble, a flexi-
ble coupling must be used.



Leistungsdiagramme Function diagrams

EPMM 8
“ “ Sl= £|= £|1= L= L= c|= c|1=
M M Ea E@ Ea Eja Ela Ela Elx
Ib-in| daNm =0 =0 =0 =0 =0 =0 £\
—|w© N[ <o 00— AN~ [(oF 5} Oloo
I © = = ~|= AR NN
= OI—/,/ o ) ~ o
)
.‘é
125 1 14 L g L //&/’ ; %\-— A p=140 bar
= 2030 PSI
T5 3k W
: — N
w0l MTE I 120 bar
15 2,5k W 1740 PSI
: /
1,0 + T A
| 100 bar
11— 1k W 1,5k W 2k W 1450 PSI
75 + l ™
0,8 + o 74 [ _|N=025kw 05kW & /\‘Q J
1=
B \
06 L E \ N=73% —— 70 bar
50 + ’ 3 1020 PSI
§ / / /70% \ ﬂ
-+ :‘: \%
04 L8 S :~\ | 65%
3 g | \\-<K\ 55%
2 ~ b
25 T T%@ — __:=-<>< |— ></><
o — 50 bar
021% i N | = 725 PSI
X T
10 - — N 30 bar
0 | 440 PSI
B - Dauerbetrieb Continuous working—— | —=Intermittierend Intermittent
I } } } } } } } } } } T
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500  ppuy

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?*/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122°F]
EPMM 12,5
JIE N £ = =
Ib-in daNm E Eo =|(® =|(® =[O =[{(® =[O =[{(®
| |0 ™0 O Ol | o Ol Ol o
£|C o) [Te)
24 L 8l ——
w1 T :
22 1 &t AN — |
) g a p=140 bar
175 L E 2,5kW  3kW 2030 PSI
M| vz i e AN
1]  —
18 1 = \ \ 120 bar
150 + T \y \X \ szw ﬂ\ /\ \ 1740 PSI
1,6 + Al ! :
RN AN DS |
’ 2 \ / >< ) >{ \X 1450 PSI
X 1k W
1213 1,5k W N
100 + 2 4 e <\
S
10 12 X ] 70 bar
75 + g / 0,5k W n=73% S \F_W
08 +8
o ]
s 0915 \/ (\ . >\>& L 1 — J ]
L—1
04 -q§ - | >< || -55% ﬂ
T © —
a >-< = |
25 + | B . \\\\\
02 1 E— ——r—— — 30 bar
I /440 PSI
ol ol l
Dauerbetrieb Continuous working=— | —= Intermittierend Intermittent
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 g}é/n\;’m
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EPMM 20

b L fE £R = el el
M E =0 =|® =0 =|O =0
bin | gonm | S| RI2 S 213 IR SIS
aNm % le] - ~ [t}
351 =
301+ U ‘
% \ — a p=140 bar
30 E 2030 PSI
0+ E
250 L 5 (N \skw
£ 2,5k W 120 bar
r | 1740 PSI
254 | I ——
200 | e Y A \
1 — | 100 bar
o \\\ 1450 PSI
20 1S 1k W
s AT X ]
=t AR e
o
B v n=T3% S| 70% | fobar
£ 0,5k W : L | 65% [~ 1020 PSI
100 + 2 / / / ‘4\74_>
10+ 5
“lg N=0,25 kW — | 50 bar
£ \ \ \ 7\< | = 725 PS
g o —~__| | 55% 1
501 510 ; N ] — 30 bar
) —1 S ——
q // B = i 440 PSI
0] 01

Dauerbetrieb Continuous working=— | —=Intermittierend Intermittent

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 gémin

| | _—

o

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
EPMM 32
A A |g= g= g|= gl gl g|=
M M g EQ g|n g|a g|a £l0
. w| =0 =0 =0 =0 =|0 =|O
lb-in | daNm| S| w5 w|& o« w|o Oleo V|
IS ™ —|© —|® NN Nl
60+ S
<
wof 134l
D ) ——
3 R
450+ 501 E N TT—— » p=140 bar
= Y A ¥ &g 2.5k W ﬂ 3k W 2030PS
400+ 454+ £ /< — > \
120 bar
350+ 4,0 i )i\ & \\ i\ Q ~ 1740PSI
1,5k W
300+ 3,5 T i V v / “ \ 1 100 bar
g \/ \ \/X /“ﬂ( W \\ \\\ 1450PSI
30+ ¢
2s0r 0| 5 ASAA | Y ~ \
2513 )‘\ \ T [~ I
’ S
2001 £/ 0,5k W N — i\__ | 70bar
2015 n=73% 70% — 1020PSI
0+8 65%
150+ 5 / / / <] b \‘
WrE i N=0,25 kW - I ;\“'—50 =
1004 £ AN =, 1 >< | E— 725PS]|
1,0+ 5> =
’ © | L — — | 155%
a —
501 05 \ | | s S = — J | 30bar
ST . — e — 440PS]I
__’___/— I
0L 0l
Dauerbetrieb Continuous working =— | —eIntermittierend Intermittent
r T T T T T T T T T T T T T T T T U/mir]=
0 100 200 300 400 500 600 700 800 RPM

12 Planetenmotoren | Planetarymotors



Ib-in

600 T

500 +

400

300 T

200 T

100 +

0oL

N
t

w
'
t

N
'
t

-
'
T

EPMM 40

Dauerbetrieb Continuous working—=— | —==Intermittierend Intermittent

s g= g £|= o= c|s
o o o o o
I 22 28 R 8
gl - - o~ 52} [te)
AY I >\
N
T R A p=120 bar
55%\\60% 65% 70% 3k W. 1740 PSI
/ L~
\§ —
| i 5kﬁ 100 bar
k ~_ 1450 PSI
S ok W \
— 80 bar
;\ 1200 PSI
1,5k W ><A
’4 50 bar
> 725 PS|
—]| 30 bar
440 PSI
Dauerbetrieb Continuous working—— | —=Intermittierend Intermittent
1 2 4 U/min
0 00 00 300 00 500 600 e

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly

5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

Y|
lb-in

500 T

400

300 T

200

100 T

Y
daNm

Dauerbetrieb Continuous working<— | —=|ntermittierend Intermittent

selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]

EPMM 50

£|1= £|1= £|1= c|I= S|= c|I=

o o o o o o

£ £ £% £% £ £%

Delfe Wi Ol« ©Olo Qo Wl

¢} ~ N [sp} w
A p=90 bar
1300 PSI
2k W,
70 bar
1020 PSI
V4
65%
60%

50 bar
725 PSI

55%
30 bar
440 PSI
15 bar
220 PSI

Dauerbetrieb Continuous working <—

| —=Intermittierend

Intermittent

300 400

Planetenmotoren

500

U/min
RPM

| Planetarymotors 13




Planetenmotor EPM°®
Planetarymotor EPM°®

Anwendung

- Forderbander

«  Fordertechnik fir Roboter

. Textilmaschinen

«  Werkzeugmaschinen

«  Nahrungsmittelindustrie
Landmaschinen

. ua.

Bauweise und Ausfithrungen

+  Modell: Léngsschieberventil, Planetensatz
Flansch: Ovalflansch, Quadratflansch, Radflansch

«  Anschlisse: Hinten oder seitlich metrisches oder
BSPP Gewinde
Lagerung: Mit und ohne Radialnadellager

«  Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt

«  Wellendichtung: Fiir hohen und niedrigen Druck

Application
Conveyors
Feeding mechanism of robots and manipulators
Textile machines
Machine tools
Food indutries
Agriculture machines
etc..
Construct:on and options
Model: Spool valve, gerotor
«  Flange: Ovalflange, squareflange or wheelflange
«  Ports: Rear or side ports, metric or BSPP threaded
ports
Bearing: With or without radial needle bearing
Shafts: Cylindrical, tapered or splined
Shaft seal: For high and low pressure

Drehzahlsensorik Speed sensoring
«  Sonderausflihrungen Other special features
Ubersicht Overview
Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 25-623,6[1.52-38.05]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 1815
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 64 [5565]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kwW [HP] 12,8[17.1]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 175 [2540]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 75[18.5]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefille | Viskositat Olstrom bark P31
Pressure drop Viscosity Oilflow 304
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] s 400
20 2,5 50 300
140 [98] [.660] . =
[2030] 35 18 o 200
[164] [.476] . 100
20 35 od o — -
210 [98] [.295] 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20  QGPM
[3045] 35 2,8 r T T T T T T T T -
[164] [.740] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 Q,lpm
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Technische Daten Technical datas
Fir EPM Motoren mit C, CO, SH, K und SA Wellen (Dichtungsdurchmesser @#28,56)

For EPM motors with C, CO, SH, K and SA shafts (sealing diameter (J28,56)

Max. Drehzahl
Max. Speed
U/min RPM Intermittierend*

Intermittent *

Max. Drehmoment
Max. Torque
daNM [lIb-in]

Intermittierend*
Intermittent *

Dauerbetrieb

Max. Leistungsabgabe Continuous working

Max. Druckgefélle
Mavx. Pressure drop

Intermittent *

Max. Eingangsdruck
Max. Inlet pressure
bar [PSI]

Intermittierend*
Intermittent *

Dauerbetrieb
Continuous working
Max. Riicklaufdruck
mit Leckélleitung
Max. Return pressure with drain line
bar [PSI]

1815

4,7
[415]

45
[6.0]

[11.9]

200
[2900]

175
[2540]

Min. starting torque at max. pressure
drop

daNm [lb-in]

Min. Drehzahl ***

1720

6,1
[540]

58
[7.8]

[14.5]

200
[2900]

175
[2540]

1750

8,2
[730]

8,4
[11.5]

[18.5]

200
[2900]

175
[2540]

1515

11,9
[1050]

10,1
[13.5]

[19.8]

200
[2900]

175
[2540]

Spitze ** 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 3,0 4,0 54 78
Druckgefélle Continuous working [265] [355] [480] [690]

945

19,5
[1725]

10,2
[13.7]

140
[2030]

[19.8]

200
[2900]

175
[2540]

225
[3260]

13,2
[1170]

EPM EPM EPM EPM EPM EPM EPM

Typ Type 25 32 40 50 80 100 125
p 3 -3 25,0 32,0 40,0 49,5 79,2 99,0 123,8
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in®/rev] [1.52] [1.95] [2.44] 13.02] 14.83] 16.04] [7.55]

755 605

23,7 29,8
[2100] [2640]

10,5 10,2
[14.1] [13.7]

140 140
[2030]

Max. Output
Dauerbetrieb 100 100 120 140
Continuous working [1450] [1450] [1750] [2030]

[2030]

bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 45 55 70 75 75 75 75

[19.8] [19.8]

200 200
[2900] [2900]

175 175
[2540] [2540]

225 225
[3260] [3260]

16,6 20,7
[1470] [1830]

Min speed *** U/min RPM 20 15 10 10 10 10 10
Gewicht
Weight
kg [Ib] EPMAW (N) 53 53 54 55 56 58 59
Fiir Hintenanschluss [11.7] [11.7] [11.9] [12.1] [12.4] [12.8] [13.0]
For rear ports
+0,450[0.992]

* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute

** Spitze: max. 1% pro Minute

Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.
Intermittierende Druckgefalle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
Minimale Viskositét 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]
Maximale Oltemperatur wéhrend des Betriebs 82° C [180° F]
Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.
Intermittent: Working max. 10% per minute
Peak: max. 1% per minute
For speeds lower than given, please consult us.
Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.
Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50° C [122°F]
Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.

Planetenmotoren
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Technische Daten Technical datas

Fur EPM Motoren mit C, CO, SH, K und SA Wellen (Dichtungsdurchmesser @#28,56)
For EPM motors with C, CO, SH, K and SA shafts (sealing diameter (J28.56)

EPM EPM EPM EPM EPM EPM EPM

Typ Type 160 200 250 315 400 500 630
. 3 .3 1584 198,0 2475 316,8 396,0 495,0 623,6
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in°/rev] [9.66] 1211 [15.1] 193] [24.16] [30.2] [38.05]

Max. Drehzahl
Max. Speed
U/min RPM Intermittierend*

Intermittent * 472 378 303 236 189 150 120

Max. Drehmoment

Max. Torque Intermittierend* 37,8 45,6 58,3 56,0 59,0 57,0 64,0
- rorqu Intermittent * [3345] [4035] [5160] [4960] [5240] [5045] [5665]

o _
Dauerbetrieb 10,1 10,0 7,5 58 4,6 3,5 33

Max. Leistungsabgabe Continuous working [13.5] [13.5] [10.0] [7.9] [6.2] [4.7] [4.4]

Max. Output
Dauerbetrieb 140 140 110 920 70 60 55
Continuous working [2030] [2030] [1600] [1300] [1015] [870] [800]

Max. Druckgefélle
Mavx. Pressure drop

bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 180 130 110
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [2610] [1885] [1740]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 75 75 75 75 75 75 75

Intermittent * [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8]

Max. Eingangsdruck

Ab/':rx[ F{gll]etpresswe Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2540] [2540]

Intermittierend* 200 200 200 200 200 175 175

Max. Ruicklaufdruck
mit Leckolleitung
Max. Return pressure with drain line

Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 140 140
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2030] [2030]

bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 28,2 335 336 34,4 34,5 36,0 41,5
Druckgefélle Continuous working [2500] [2950] [2970] [3045] [3050] [3180] [3670]

Min. starting torque at max. pressure

drop
daNm [lb-in]

Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM

Gewicht
Weight
kg [Ib]

Fur Hintenanschluss
For rear ports
+0,450[0.992]

—
o
o
o
—
o
—
o
_
o
—
o

6,1 6,3 6,5 6,8 7,2 8,6 9,2

EPM-W (N) (13.5] [13.9] (14.3] [15.0] [15.9] [19.0 (20.3]

Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
Spitze: max. 1% pro Minute
Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.
Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
Minimale Viskositét 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]
Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]
Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.
Intermittent: Working max. 10% per minute
Peak: max. 1% per minute
For speeds lower than given, please consult us.
Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.
Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]
Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Technische Daten Technical datas

Fur EPM Motoren mit CB, KB, OB und HB Wellen (Dichtungsdurchmesser @35)
For EPM motors with CB, KB, OB and HB shafts (sealing diameter @&35)

Max. Drehzahl
Max. Speed
U/min RPM Intermittierend*

Intermittent *

Max. Drehmoment
Max. Torque
daNM [lIb-in]

Intermittierend*
Intermittent *

Dauerbetrieb

Max. Leistungsabgabe Continuous working

Max. Druckgefélle
Mavx. Pressure drop

Intermittent *

Max. Eingangsdruck
Max. Inlet pressure
bar [PSI]

Intermittierend*
Intermittent *

Dauerbetrieb
Continuous working
Max. Riicklaufdruck
mit Leckélleitung
Max. Return pressure with drain line
bar [PSI]

1815

4,7
[415]

45
[6.0]

[11.9]

200
[2900]

175
[2540]

Min. starting torque at max. pressure
drop
daNm [lb-in]

Min. Drehzahl ***
Min speed ***

U/min RPM

Gewicht
Weight
kg [Ib]

Fir Hintenanschluss
For rear ports
+0,450[0.992]

* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute

1720

6,1
[540]

58
[7.8]

[14.5]

200
[2900]

175
[2540]

1750

8,2
[730]

8,4
[11.5]

[18.5]

200
[2900]

175
[2540]

1515

11,9
[1050]

10,1
[13.5]

[19.8]

200
[2900]

175
[2540]

Spitze ** 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 3,0 4,0 54 78
Druckgefélle Continuous working [265] [355] [480] [690]

Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.
Intermittierende Druckgefalle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
Minimale Viskositét 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]
Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]
Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.
Intermittent: Working max. 10% per minute
Peak: max. 1% per minute
For speeds lower than given, please consult us.
Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.
Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50° C [122°F]
Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.

Planetenmotoren

945

19,5
[1725]

10,2
[13.7]

140
[2030]

[19.8]

200
[2900]

175
[2540]

225
[3260]

13,2
[1170]

EPM EPM EPM EPM EPM EPM EPM

Typ Type 25 32 40 50 80 100 125
: 3 -3 25,0 32,0 40,0 49,5 79,2 99,0 123,8
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in®/rev] [1.52] [1.95] [2.44] 13.02] 14.83] 16.04] [7.55]

755 605

23,7 29,8
[2100] [2640]

10,5 10,2
[14.1] [13.7]

140 140
[2030]

Max. Output
Dauerbetrieb 100 100 120 140
Continuous working [1450] [1450] [1750] [2030]

[2030]

bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 45 55 70 75 75 75 75

[19.8] [19.8]

200 200
[2900] [2900]

175 175
[2540] [2540]

225 225
[3260] [3260]

16,6 20,7
[1470] [1830]

Planetarymotors
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Technische Daten Technical datas

Fur EPM Motoren mit CB, KB, OB und HB Wellen (Dichtungsdurchmesser @35)
For EPM motors with CB, KB, OB and HB shafts (sealing diameter &35)

EPM EPM EPM EPM EPM EPM EPM

Typ Type 160 200 250 315 400 500 630
X 3 .3 1584 198,0 2475 316,8 396,0 495,0 623,6
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in°/rev] [9.66] 211 [15.1] 19.3] [24.16] [30.2] [38.05]

Max. Drehzahl

Max. Speed q
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 472 378 303 236 189 150 120
Max. Drehmoment Intermittierend” 378 456 58,3 56,0 59,0 57,0 64,0
. rorqu Intermittent * [3345] [4035] [5160] [4960] [5240] [5045] [5665]
o _
Dauerbetrieb 10,1 10,0 9,0 7,6 6,2 3,5 33
Max. Leistungsabgabe Continuous working [13.5] [13.5] [12.1] [10.2] [8.3] [4.7] [4.4]
Max. Output
Dauerbetrieb 140 140 140 120 95 60 55
Continuous working [2030] [2030] [2030] [1740] [1400] [870] [800]

Max. Druckgefélle
Mavx. Pressure drop

bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 180 130 110
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [2610] [1885] [1740]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 75 75 75 75 75 75 75

Intermittent * [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8]

pnax. Einga ?3;‘3,;‘;‘" Intermittierend* 200 200 200 200 200 175 175
bar (PSI] Intermittent * [2900] [2900] 12900] 12900] 12900] [2540] [2540]

Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 140 140
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2030] [2030]

Max. Ruicklaufdruck

mit Leckolleitung

Max. Return pressure with drain line
bar [PSI]

Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 28,2 335 42,8 45,8 46,8 36,0 41,5
Druckgefélle Continuous working [2500] [2950] [3790] [4050] [4140] [3180] [3670]

Min. starting torque at max. pressure
drop
daNm [lb-in]

Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM

Gewicht
Weight
kg [Ib]

Fur Hintenanschluss
For rear ports
+0,450[0.992]

* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute

** Spitze: max. 1% pro Minute

X Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositét 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
i For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPM® Ordercode EPM®

Zylindrisch @1", Passfeder 1/4" x 1/4" x 1/4" BS46
vco mit korrosionsbestdndiger Buchse

Cylindrical @1", parallel key 1/4"x 1/4"x 1/4" BS46
with corrosion resitant bushing

©25,32 verzahnt BS2059 (SAE 6 B)

SH 225.32 splined BS2059 (SAE 6 B)

Die folgenden Kombinationen sind nicht erhéltlich:
. Q-Flansch mit ... B-Wellen
W-Flansch mit ... B-Wellen oder Hintenanschluss

L]
e Option N mit ... B-Wellen (nur mit Hochdruckdichtung erhéltlich)
L]

... B-Wellen mit D oder U Wellendichtungen

EPM 1 2 3 4 6 7 8 9 10
Montageflansch @25,32 verzahnt BS2059 (SAE 6 B)
Pos. 1 h ) - .
Mounting flange VSH mit korrosionsbestandiger Buchse
frei Ovalflansch, zwei Befestigungslocher ©25.32 splined BS2059 (SAE 6 B)
omit __|Oval mount, two holes with corrosion resitant bushing
E Ovalflansch, vier Befestigungslocher K 228,56 konisch 1:10 Passfeder B5x5x14 DIN 6885
Oval mount, four holes ©28.56 tapered 1:10 parallel key B5x5x14 DIN 6885
Quadratflansch, vier Gewindebohrungen SA @24,5 verzahnt B 25x22 DIN 5482
Square mount, four bolts 224.5 splined B 25x22 DIN 5482
w Radflansch @24,5 verzahnt B 25x22 DIN 5482
Wheel mount VSA mit korrosionsbestandiger Buchse
@24.5 splined B 25x22 DIN 5482
Lagerung . . . .
Pos. 2 Bearing with corrosion resitant bushing
frei Ohne Lager cB ?I;pc(ijrllsd";gzz, Pass;eld:r AA170x8x25 Igllll\\ll 6885
N* Mit Radialnadellager KB 5 omscd 1_‘1 ! ass”el ker 5 XOx DIN >
With needle bearings @35 tapered 1:10, parallel key B6x6x20 6885
SB Verzahnt A 25x22 DIN 5482
Pos. 3 Anschlusstyp Splined A 25x22 DIN 5482
*” |Porttype oB @1 1/4" konisch 1:8, Passfeder 5/16" x 5/16" x 1 1/4" BS46
frei  [Seitenanschluss @1 1/4" tapered 1:8, parallel key 5/16"x 5/16"x 1 1/4" BS46
omit__|Sideports Hp  |@11/4"verzahnt 14T ANSI B92.1 - 1976
E Hintenanschluss @1 1/4"splined 14T ANSI B92.1-1976
Rear ports -
Pos. 6 Wellendichtung
Pos. 4 Schluckvolumen EE Shaft seal
* ~ |Displacement frei  [Fir niedrigen Druck oder "...B" Wellen
25% 25,0 cm®/U ccmyrev [1.52 in/rev] omit __|Forlow pressure or "...B" shafts
D Fir hohen Druck
32¢  [32,0cm*/U cem/rev [1.95 in*/rev] For high pressure
U Fur Hochstdruck (ohne Riickschlagventile)
40* 40,0 cm®/U ccm/rev [2.44 in®/rev] For highest pressure (without check valves)
P 7 Leckolanschluss
50  [49,5cm’/U ccm/rev [3.02 in*/rev] e D cin port
frei Mit Leckélanschluss
80 79,2 cm®/U ccm/rev [4.83 in®/rev] omit  |With drain port
1 Ohne Leckélanschluss
100 (99,0 cm®/U ccm/rev [6.04 in*/rev] Wihout drain port
125 [123,8cm’/U ccm/rev [7.55 in/rev] Pos. g |Anschitisse
Ports
160  |158,4 cm®/U ccm/rev [9.66 in*/rev] f’e_'t BSPP (IS0 228)
omi
200 [198,0 cm*/U ccm/rev [12.10 in/rev] M Metrisch metric (ISO 262)
250  [247,5 cm®/U ccm/rev [15.10 in*/rev] Sonderausfiihrungen
Pos. 9 .
Special features
315 [316,8 cm®/U ccm/rev [19.30 in*/rev] RS Drehzahlsensor
Speed sensor
400  (396,0 cm?/U ccm/rev [24.16 in*/rev] LL Geringeres Leckol
Low Leakage
500 |495,0 cm®/U ccm/rev [30.20 in*/rev] Ventil fir geringe Drehzahlen (nur fiir EPM-W)
Lsv
Low speed valve (only for EPM-W)
630  [623,6 cm®/U ccm/rev [38.05 in*/rev] Leichtlaufausfiihrung (nicht fiir EPM-N)
FR .
Free running (not for EPM-N)
Abtriebswelle ** Drehrichtung umgedreht
Pos.5 Shaft ** R Reverse rotation
c Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x32 DIN 6885 P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Cylindrical @25, parallel key A8x7x32 DIN 6885 Paint (Colour on request)
Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x32 DIN 6885 PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
vC mit korrosionsbestdndiger Buchse Corrosion protected paint (Colour on request)
Cylindrical @25, parallel key A8x7x32 DIN 6885 Desi -
) ) : . esign Serie
with corrosion resitant bushing Pos. 10 Design series
co Zylindrisch @1", Passfeder 1/4" x 1/4" x 1/4" BS46 frei Betriebsspezifisch
Cylindrical @1", parallel key 1/4" x 1/4"x 1/4" BS46 X P o
omit__|Factory specified

*%

Nur mit Hochdruckdichtung erhéltlich

Only with high pressure seal available

Zulassige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
Permissible output torque should not be exceeded

The following combinations are not available:

4 Q-Flange with ... B-shafts

4 W-Flange with ... B-shafts or rear port

. Option N with ... B-shafts (only with high pressure seal available)
. ... B-shafts with D or U shaftseals
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Pos. 1

Standard: Ovalflansch, zwei Befestigungslocher

Standard: Oval mount, two holes

2x@13,357%4

8+0,3

20 Planetenmotoren

Planetarymotors

Montageflansch Mounting flange

Option F: Ovalflansch, vier Befestigungslocher

Option F: Oval mount, four holes

45°

4x@13,3504

8+0,3

/ [.525%01] [315+.0118] [525+019] | | L315x.0118]
C 3106,4+0,2
J ) ¥ 14.189.0079]

WA e . . B z
Az Ll 4+ | i o= — - o
<G = § S (G R 2"2' ~|& S g

|\ S)i 8 o —] SIS

® @ }
Fan
4 ||
550,1 16
[2.165+.0039] 11125 101 [2‘165i‘0039]max 101 [63]
[3.976] [3.976]
Option Q: Quadratflansch, vier Gewindebohrungen
Option Q: Square mount, four bolts
5520,1 @8255:0,1  min 15 tief deep
[2.165+.0039] [3.25+.0039]
fak S| N
S =
2,3%£0,3
[.98+.0118]
Pos. 3 | Anschlusstyp Port type
Standard: Seitenanschluss Option E: Hintenanschluss
Standard: Side ports Option E: Rear ports
max 101 20 55+0,1
20+0,3 20+0,3 [3.976] 55401 [.787] [2.165+.0039]
[.787+.0118] [;78_7t.0118] [2165.0039] maxL s
g & A / [197]
g % C\ '<>\ S I
AR : . B
WVJ -
= ${}5>4Q sl
I ~
IR B ~A\Pas D
U 28,8
20+0,3 20+0,3 [1.134]
[.787+.0118] [.787+.0118]
C 4xM8 - 13mm [.51 in] tief depth
P (A,B): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth
T G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief depth
3 @ mm [in]




Pos. 4

Schluckvolumen Displacement

EinbaumaBle mm [in.]
Dimensions mm [in.]

max L

Anschluss A
Port

N
3|3 I
|2 -HHE=-
C|m
g|— |
] | |
Y
Anschluss | B
Port —
Standarddrehung Standard rotation

mit Blick auf Abtriebswelle
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 9 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend

Viewed from shaft end
Port A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

Reversierdrehung (Pos. 9 - Option R)
Viewed from shaft end

Port A pressurized- left running

Port B pressurized- right running

Typ L Typ L Typ L Typ L L1
Type mm [in] Type mm [in] Type mm [in] Type mm [in] mm [in]
EPM (F) 134,0 EPM-Q 140,5 EPM (F) E 151,5 EPM-Q-E 158,0 5,20
25 [5.28] 25 [5.53] 25 [5.96] 25 [6.22] [.21]
EPM (F) 135,0 EPM-Q 141,5 EPM (F) E 152,5 EPM-Q-E 159,0 6,30
32 [5.31] 32 [5.57] 32 [6.00] 32 [6.26] [.25]
EPM (F) 136,5 EPM-Q 142,5 EPM (F) E 154,0 EPM-Q-E 160,0 7,40
40 [5.37] 40 [5.61] 40 [6.06] 40 [6.30] [.29]
EPM (F) 135,5 EPM-Q 142,0 EPM (F) E 153,0 EPM-Q-E 159,5 6,67
50 [5.33] 50 [5.59] 50 [6.02] 50 [6.28] [.26]
EPM (F) 139,5 EPM-Q 146,0 EPM (F) E 157,0 EPM-Q-E 163,0 10,67
80 [5.49] 80 [5.75] 80 [6.18] 80 [6.42] [.42]
EPM (F) 142,0 EPM-Q 148,5 EPM (F) E 160,0 EPM-Q-E 166,0 13,33
100 [5.59] 100 [5.85] 100 [6.30] 100 [6.54] [.52]
EPM (F) 145,5 EPM-Q 152,0 EPM (F) E 163,0 EPM-Q-E 169,5 16,67
125 [5.73] 125 [5.98] 125 [6.42] 125 [6.67] [.66]
EPM (F) 150,0 EPM-Q 156,5 EPM (F) E 168,0 EPM-Q-E 174,0 21,33
160 [5.91] 160 [6.16] 160 [6.61] 160 [6.85] [.84]
EPM (F) 155,5 EPM-Q 162,0 EPM (F) E 173,0 EPM-Q-E 179,5 26,67
200 [6.12] 200 [6.38] 200 [6.81] 200 [7.07] [1.05]
EPM (F) 162,0 EPM-Q 168,5 EPM (F) E 180,0 EPM-Q-E 186,0 33,33
250 [6.38] 250 [6.63] 250 [7.09] 250 [7.32] [1.31]
EPM (F) 171,5 EPM-Q 178,0 EPM (F) E 189,0 EPM-Q-E 195,5 42,67
315 [6.75] 315 [7.01] 315 [7.44] 315 [7.70] [1.68]
EPM (F) 182,0 EPM-Q 188,5 EPM (F) E 200,0 EPM-Q-E 206,0 53,33
400 [7.17] 400 [7.42] 400 [7.87] 400 [8.11] [2.10]
EPM (F) 195,5 EPM-Q 202,0 EPM (F) E 213,0 EPM-Q-E 219,5 66,63
500 [7.70] 500 [7.95] 500 [8.39] 500 [8.64] [2.62]
EPM (F) 213,0 EPM-Q 219,0 EPM (F) E 230,5 EPM-Q-E 236,5 84,00
630 [8.39] 630 [8.62] 630 [9.07] 630 [9.31] [3.31]
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Pos. 5 | Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @25 mm
Option C: Cylindrical @25 mm

80036
[.315-0014]
!
1
2le e \ ] L $3|+%F
A " 43,2+0,5
min 16 [.63] tief deep [1]131 971
Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]
Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]
Option CO: Zylindrisch @1“
Option CO: Cylindrical @1”
6,4-0,05
[.252-0019]
t ————
=g gle e
FI| ] S| R | —] < |2
JERE 8z
» MSI 43,2+0,5
min 16 [.63] tief deep 1.7+.0197]

Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]
Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]

Option SH: Verzahnt BS 2059
Option SH: Splined BS 2059

6,25 008 M8

[‘246?38:9] min 16 [.63] tief deep
= 31y
Sl o|e
==
Q| wn|o
— S 2
min 26,4
[1.039]
43,2405
[1.7+.0197]
Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]
Option K: Konisch 1:10
Option K: Tapered 1:10
24104 20,5 5-30
[.945+.016] | [807] Anzugsmoment
A-A 110 Tightening torque

10+1 daNm

5003
[.197-0011] ‘ I—A
a3l
D) )
Sz a2 8|2
2o =
£
Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]
Option SA: Verzahnt B 25x22 DIN 5482
Option SA: Splined B 25x22 DIN 5482
= 1=
S = &3
= = M
- Q|a
| = =
26,4%1
min 16 [.63] tief deep [1.039+.039]
43,2+0,5
[1.7£.0197]

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]
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Option CB: Zylindrisch @32 mm
Option CB: Cylindrical @32 mm

10-0036

[1.378-0079]
@35
[1.378]

min 16 [.63] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 |b-in]

Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

Option SB: Verzahnt A 25x22 DIN 5482
Option SB: Splined A 25x22 DIN 5482

A-A

©25+0,21

©22+0,13
[.866+.0051]

Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]

Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]
Option KB: Konisch 1:10
Option KB: Tapered 1:10

A-A

6-003
[.236-0011]

1
g8|:8
. L 22|<F
Al
Q=
56,570
[2.224+918]
|A
2,
5 Sk
niN |+
a1z
L] =
18,5
[.728]
22404
[.866+.016]
|A
58+0,4
[2.283+.016]
36+0,7 13 S—a1
[1.417+.02751 || [512] Anzugsmoment
—=1:10 Tightening torque
20+1 daNm

s|8
QS
2|2
- —I T8 N
= Qs
@ om
5| & ST
S| S =
2|5
~

@44
[1.732]

LA

[.157] [.196]

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]

Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]
Option OB: Konisch 1:8
Option OB: Tapered 1:8

235
[1.378]

]

+.0063
0024

1.669°

5435
212655

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]

Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

Option HB: Verzahnt ANSI B92.1-1976
Option HB: Splined ANSI B92.1-1976

235
[1.378]

31,75-0025
[1.25-001]

min 16 [.63] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]

Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

36+2
[1.417+979]

56,5%%
[2.224%581]

[A
€]

56,51
[2.224 3501
35+0,6
S=17/16"
[1.377+.0236] I 1457] Anzugsmoment
I—— : Tightening torque
—— 20+1 daNm
1 w wl|=
W gl
z 2l g
H-— - —4 - D wn| =
Wl 5 FE
A é41:8
5
[.196]

mm [in]



Pos.6 | + | Pos. 7

Schaltzeichen Graphic symbol

Standard oder Option D
Standard or Option D

EPM mit Wellendichtung fiir niedrigen Druck oder fiir hohen Druck
mit Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-
leitung.

EPM with shaft seal for low pressure or high pressure with drain con-
nection
The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Option U
Option U

I S

EPM mit Wellendichtung fiir Hochstdruck ohne Riickschlagventile
mit Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-
leitung.

EPM with shaft seal for highest pressure without check valves with
drain connection
The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Wellendichtung und Leckolanschluss
Shaft seal and drain connection

Standard oder Option D und Option 1
Standard or Option D and Option 1

EPM mit Wellendichtung fiir niedrigen Druck oder fiir hohen Druck
ohne Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung tbersteigt nie den Druck in der Riick-
laufleitung.

EPM with shaft seal for low pressure or high pressure without drain
connection
The shaft seal pressure never exceeds the pressure in the return line.

Option U und Option 1
Option U and Option 1

EPM mit Wellendichtung fiir Hochstdruck ohne Leckolanschluss
Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Durchschnitt von
Eingangsdruck und Riicklaufdruck.

EPM with shaft seal for highest pressure without drain connection
The shaft seal pressure equals the average of input pressure and return
pressure.

Max. Riicklaufdruck ohne Leckolleitung oder max. Druck in der Leckolleitung
Max. return pressure without drain line or max. pressure in the drain line

AP AP
bar A Psi A

200 - 3000 I R D I R I 1 Kurve fiir Wellendichtung fiir niedrigen Druck
4 Curve for shaft seal for low pressure
] 2. Kurve fiir Wellendichtung von ... B-Wellen
2500 Curve for shaft seal ... B-shafts
150 - (RN R N0 R S RN N A N — 3. Kurveﬁ]rWeIIendichtu'ng Option D
2000 3 \ Curve for shaft seal Option D
1 4. Kurve fiir Wellendichtung Option U
Curve for shaft seal Option U
100' 1500 __\ _____ ____‘K _____ i m
E 2\ N
1000 N Dauerbetrieb
\ \ S~— Continuous Operation
50 A \\ I ——
500 S e e e e Intermittierender Betrieb
] [ — Intermittent Operation
1 \\;
1041 145 e - — — — —|— — — — T~~~ | ==
0 - 0 >
0 100 200 400 600 800 1000 U/min RPM
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Pos. 9 | Sonderausfiihrungen Special features

Option RS: Drehzahlsensor
Option RS: Speed sensor
Ausgangsignal

36[1.42] i
o 4211651 s Output signal
fur Q-Flansch ~
for Q-flange
B Unigh>Uge2V--1-"
{ olyo) |
é@g—@ 7 f1 fz f
w 1 f,=f,£10%
f Load max: Ihighzl|ow<50mA
Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich 1, VYde
Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang 4
Output
Output PNP, NPN PNP Ry
Spannungsversorgung GR pull=down minR | o
Power supply 10-36VDC 3 ov
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDQ)
Umgebungstemperatur 1 U
Ambient temperature -40-125°C [-40 - 257° F] dc.
Schutzart R oull— minR
Protection IP 67 PUTYP 1 4 output Load
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren 3, 0V
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 36 RioadKQI=Uy [Vl [MA]
Anschluss Belegung Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung | Ausgangsleitung Sensor Ausgang  |Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Qutput Electric connection
4 3 1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
5 Keine Belegt.mg We.iB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1'96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option LL: Geringes Leckol
Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet flr hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen (nur fiir EPM-W)

Option LSV: Low speed valve (only for EPM-W)

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre héchste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen hoheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung (nicht fiir EPM-N)
Option FR: Free running (not for EPM-N)

FR Motoren haben grof3ere Abstdnde zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch lasst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der grof3ere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflachen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.

Einbaumaf EPM-W
Dimensions EPM-W

©79+0,2 ?80-0016
[3.11%.0079] [3.149-0015] Typ L Ly
Type mm [in] mm [in]
EPM-W 77,0 5,20
! 25 [3.03] [.21]
| Sle
= ﬁ EPM-W 78,0 6,30
\ =53 32 [3.07] [.25]
= oS E
~|8 2l 95 EPM-W 79,5 7,40
4xM10 %5 SN 40 [3.13] [.29]
g ~ A B Non
[+ | o,
: R EPM-W 78,5 6,67
L B " g 50 [3.09] [.26]
R — ;E} :ﬁ} 2|3 EPM-W 82,5 10,67
R Piag) L 5 l B 80 13.25] [42]
% BT J = EPM-W 85,0 13,33
g 18,540,1 18,50,1 100 (3.35] [52]
i [.728+.0039] 7841 [.728+.0039]
[3.071+.039] EPM-W 88,5 16,67
125 [3.48] [.66]
om i
EPM-W 93,0 21,33
max 105 160 [3.66] [.84]
(4.134] 2860,2
55+0,1 [3.386+.039] EPM-W 98,5 26,67
[2.165+.0039] 200 [3.88] [1.05]
EPM-W 105,0 33,33
250 [4.13] [1.31]
o EPM-W 114,5 42,67
2 | P(AB): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth 315 [4.51] [1.68]
é T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [47 in] tief depth EPVW 1250 53,33
400 [4.92] [2.10]
EPM-W 138,5 66,63
_\ 500 [5.45] [2.62]
@ EPM-W 156,0 84,00
[4.055+.0039] 6 mm [in] 630 6.14] (3.31]

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction
parts, allowing the shaft to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional adavantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.
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Weitere Technische Informationen
Furter technical informations
Zulassige Wellenbelastung fiir EPM und EPM-N
Permissible shaft load for EPM and EPM-N

Die zuldssige Wellenbelastung P,,q hangt ab von den
Drehzahlen (n) und Abstand (L) zwischen dem Angrifs-
spunkt der Last und dem Befestigungsflansch.

Montageflansch Mountingflange

The permissible shaft load Pygd depends on the speed (n)
and the distance (L) from the point of load to the moun-
ting flange and shaft version.

O © a®

Fir Wellenoptionen C, CO, K und SH:
For shaft options C, CO, K and SH:

25000

Fir Wellenoptionen CB und HB:
For shaft options CB and HB:

p 800, 18750

Fir Wellenoptionen C und CO:
For shaft options C and CO:

25000

P,..=330x 25000 fang =200 ETED- [dan'] P =200 28000 ro

_800, 2215 * 800, 1660 % _800, _2215 %
Pui=" X372+ LIbS™] Pu=" X 3724 Ibs™] P.a="n X3 gg+L 'lIbs™]
* n < 200 U/min RPM: Max Prad = 800 daN [1800 lbs]
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Radiale Wellenbelastung P,,4 flir Wellenoptionen C und CO bei L=30 mm [1.18 in] (24 mm [.94 in])
Radial shaft load P,44 for shaft options C and CO at L=30mm [1.18in] (24 mm [.94 in])
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Zulassige Wellenbelastung fiir EPM-W
Permissible shaft load for EPM-W
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Zulassige Wellenbelastung fiir EPM-W-N
Permissible shaft load for EPM-W-N

Prag A Prag ) DieKurven gellten fiir eine B10-Lebensdauer der Lager von 2000 Stunden

The curves apply to a B10 bearing life of 2000 hours
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Leistungsdiagramme Function diagrams
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly

5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-

raulikéls 32 mm?*/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

Ib-in

1100 1

1000 T

900 T

800 T

700 T

600 1

500 T

400 T

300 T

200 7

100 T

sity of 322 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]

selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

EPM 50
SEEE o £ £ O£ £ g%
da“lﬁm:zg}(p =6 =0 =|o =|o =0 =0 =|o
Siogle gl 3 SER = 3z R e
12772 Y E Y
1148 U : \\/ " —1
AR ~e i N N e S I S
10 1 & 2540 PSI
y / \ \ \*m\\\A 160 bar
9l ﬁ —— ; i 2320 PSI
e VN SR —
gl ‘ \ \ \ — - 140 bar
8k W ! 10 k\/\\&/ \ 2030 PS|
f— ~
1§ \ A \)< /\; \ + SkW | 120bar
< T 120 bar
e e v L R e
614 )<\ KW —
S \ ™~ '<| 100 bar
5 ,§ =) —_ 1450 PSI
4 18 >( NE75% — 80 bar
S 70%] I~ 7160 PS|
313 N=1k W Al —
o —
o I |_60% 60 bar
2 § ( ( | | = 500 E :\ 870 PSI
/
B e e e i )
T Il | — |
| - 30 bar
1 N\ — "1 T~ asopsi
0 Dauerbetrieb Continuous working -e— | — Intermittierend Intermittent
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 p/min

Planetenmotoren |

Planetarymotors

29



EPM 80

£,
EEEE R ¢ R B 8 5 5
G- 1o R S R SR =t
-i = © ™
18'630"1__ am_%&‘_‘_(\i NG EING vg Log cog '\g 1\;
20 T £
3 \ Y + {
1600 T18 --.“é \ 78N '
5 o \ B ap=175 bar
6|2 A/ VAT X ;ATRA;)\W w o N 2540 PS|
PRI mp o B\ e S e
4 — T £NO, \ /\ \ \ X
14 50% \
12007 ‘ \ y \ )/Y \ \\ - 140 bar
1212 ! - |\ \ N | 2030PsI
1000 |5 /\ VA )( CoskwW\ 4 120bar
g S 1740 PSI
018 \ / \ 707 ) \
S o 4k W
800 T g / k ><V \ :F\\\%% 100 bar
8 1% I 1 / S ~ 7450 Pl
N 1&75% \
600 + ﬁ 2k W T \~ 80 bar
673 — —] 1760 PSI
8 ‘ N=1k W N — | | P
400 1, | % | 60 bar
T ©
ST LN | = i — 870 PSI
200 K\—‘ - u —— 1 | -
1,1 = ——
— | e B \A 30 bar
0 \ — H— [~ 430 PSi
-0 Dauerbetrieb Continuous working ——— | —s—Intermittierend Intermittent
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 %Ein

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Planetenmotor EPM°®-K
Planetarymotor EPM®-K

Anwendung

- Forderbander

«  Fordertechnik fir Roboter
Textilmaschinen

«  Werkzeugmaschinen

«  Nahrungsmittelindustrie

- Landmaschinen

. ua.

Bauweise und Ausfithrungen

+  Modell: Léngsschieberventil, Planetensatz
Flansch: Ovalflansch

« Anschlisse: Seitlich, metrisches oder
BSPP Gewinde
Lagerung: Konisches Walzlager

«  Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt

«  Sonderausflihrungen

Ubersicht Overview

S

O

Application

Conveyors

Feeding mechanism of robots and manipulators
Textile machines

Machine tools

Food indutries

etc..

Agriculture machines

Construction and options

Model: Spool valve, gerotor

Mounting: Ovalflange

Ports: Side ports, metric or BSPP threaded ports
Bearing: Antifriction conical bearing

Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 49,5-396,0 [3.02 - 24.16]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 1010
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-Ib] 55,6 [4921]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kW [HP] 8,6[11.5]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 140 [2030]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 50[13.2]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?®/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 pum)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
e . e = p p
Druckgefélle | Viskositat Olstrom bar k Psi A
Pressure drop Viscosity Oilflow 304
bar [PSI] | mm?/s [SUS] | I/min [pm [GPM] 25 400
20 2,5 20 300
100 [98] [.660] 15 —
[1450] 35 18 0. 200
[164] [.476] 5 100
20 35 od o — -
140 [98] [-295] 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 Q, GPM
[2030] 35 2,8 T T T T T T T T -
[164] L740] 0 10 20 30 40 5 60 70 80 Q,lpm
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Technische Daten Technical datas

Tvo Type EPM-K EPM-K EPM-K EPM-K EPM-K EPM-K EPM-K EPM-K EPM-K
P yp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
: 3 -3 49,5 79,2 99,0 123,8 158,4 198,0 247,5 316,8 396,0
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in*/rev] 13.02] [4.83] 16.04] 17.55] 19.66] 1211 115.1] [19.3] [24.9]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working o s oo =28 252 20 [0 (25 1oy
Max. Speed
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 1010 630 505 403 315 252 202 157 126
Dauerbetrieb 7,0 10,8 14,4 17,0 22,0 27,5 30,1 31,7 40,8
Continuous working [619] [956] [1274] [1504] [1974] [2434] [2664] [2805] [3611]
mi %fhu’;“’me“t Intermittierend* 9,2 14,6 183 22,9 293 36,6 37,6 44,0 55,6
- forqu Intermittent * [814] [1292] [1619] [2026] [2593] [3239] [3328] [3894] [4921]
daNM [lb-in]
Spitze ** 13,6 21,4 26,1 32,6 41,8 52,2 51,5 64,3 80,0
Peak ** [1203] [1894] [2310] [2885] [3700] [4620] [4588] [5691] [7080
Dauerbetrieb 5,2 5.2 52 5.2 5,2 5,2 4,6 34 34
Max. Leistungsabgabe Continuous working [7.0] [7.0] [7.0] [7.0] [7.0] [7.0] [6.2] [4.6] [4.6]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 8,6 8,6 8,6 8,6 8,6 8,6 7,0 58 58
Intermittent * [11.5] [11.5] [11.5] [11.5] [11.5] [11.5] [9.3] [7.8] [7.8]
Dauerbetrieb 105 105 105 105 105 105 90 70 70
Continuous working [1520] [1520] [1520] [1520] [1520] [1520] [1305] [1015] [1015]
Max. Druckgefalle Intermittierend”* 140 140 140 140 140 140 115 105 105
bar fPSI] P Intermittent * [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [1665] [1520] [1520]
Spitze ** 215 215 215 215 215 215 170 170 170
Peak ** 31201 | 31201 | 31201 | 31201 | 31201 | 131201 | [24701 | [2470] | [2470]
. Dauerbetrieb 40 40 40 40 40 40 40 40 40
Max. Olstrom Continuous working [10.5] [10.5] [10.5] [10.5] [10.5] [10.5] [10.5] [10.5] [10.5]
Max. Oil flow
I/min Ipm [GPM] Intermittierend* 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Intermittent * [13.2] [13.2] [13.2] [13.2] [13.2] [13.2] [13.2] [13.2] [13.2]
Dauerbetrieb 140 140 140 140 140 140 140 140 140
Continuous working [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030]
m}f ,E,jg?a?gsss‘ljfr‘;d‘ Intermittierend* 175 175 175 175 175 175 175 175 175
bar fPSI] p Intermittent * [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerb. Continuous 150 150 150 150 150 150 150 150 150
0-100 U/min RPM [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180]
. ) B Dauerb. Continuous 75 75 75 75 75 75 75 75 75
Max. Ruicklaufdruck (mit Leckdl- 100-300 U/min RPM [1090] | [1090] [1090] [1090] [1090] | [1090] | [1090] | [1090] [1090]
leitung) oder max. Druck in der
Leckdlleitung Dauerb. Continuous 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Max. return pressure with drain lineor ~ 300-600 U/min RPM [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725]
max. pressure in drain line
bar [PSI] Dauerb. Continuous 20 20 20 20 20 20 20 20 20
> 600 U/min RPM [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290]
Int.* Int. * 15 15 15 15 15 15 15 15 15
0-max. U/min RPM [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145]
Min. Anlaufmoment 5,8 9,1 12,2 14,5 19,5 24,8 27,5 29,0 359
Min. starting torque daNm [lb-in] [513] [805] [1079] [1283] [1725] [2195] [2433] [2567] [3278]
Min. Drehzahl ***
Min speed ** U/min RPM 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Gewicht 50 51 53 54 56 58 6,0 6,3 6,8
Weight kg [Ib] [11.1] [11.2] [11.7] [11.9] [12.3] [12.8] [13.2] [13.9] [15.0]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
wx Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefalle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhoht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
* Peak: max. 1% per minute
i For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?*s [70 SUS] at 50° C [122°F]
- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPM®-K Ordercode EPM°®-K

Planetenmotoren |

EPM-K 1 2 3 4 5
Pos. 1 Sc‘hluckvolumen Pos. 3 Anschlisse
Displacement Ports
50  [49,5cm/U cem/rev [3.02 in¥/rev] ;”ne"t BSPP (ISO 228)
80 79,2 cm’/U ccm/rev [4.83 in*/rev] M Metrisch metric (SO 262)
100  |99,0 cm3/U ccm/rev [6.04 in*/rev] Sonderausfiihrungen
Pos. 4 .
Special features
125 |123,8 cm®/U ccm/rev [7.55 in®/rev] LL Geringeres Leckd!
Low Leakage
160 158,4 cm*/U ccm/rev [9.66 in*/rev] Lsv Ventil fir geringe Drehzahlen
Low speed valve
200 [198,0 cm*/U ccm/rev [12.10 in*/rev] ER Leichtlaufausfiihrung
Free running
250 |247,5 cm?/U ccm/rev [15.10 in®/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
315  |316,8 cm®/U ccm/rev [19.30 in®/rev] p Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
400 396,0 cm*/U ccm/rev [24.16 in*/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
Abtriebswelle * n -
C Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x32 DIN 6885 trei Betriebsspezifisch
Cylindrical @25, parallel key A8x7x32 DIN 6885 omit |Factory specified
co Zylindrisch @1", Passfeder 1/4" x 1/4" x 1/4" BS46
Cylindrical @1", parallel key 1/4"x 1/4"x 1/4" BS46
SH 25,32 verzahnt BS2059 (SAE 6 B)
@25.32 splined BS2059 (SAE 6 B)
K @28,56 konisch 1:10 Passfeder B5x5x14 DIN 6885 * Zuldssige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
?28.56 tapered 1:10 parallel key B5x5x14 DIN 6885 Permissible output torque should not be exceeded
SA ©24,5 verzahnt B 25x22 DIN 5482
@24.5 splined B 25x22 DIN 5482

Planetarymotors
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Pos. 1

Schluckvolumen Displacement

@82,5+0,05
[3.248-|t4001 9]
EinbaumaBle mm [in.]
Dimensions mm [in.]
5 . i Typ L Ly
2|5 E|= Type mm [in] mm [in]
ik ; EPM-K 102,5 6,67
—T 50 [4.04] [.26]
| |
i oIz T EPM-K 106,5 10,67
- i =S | 80 [4.19] [.42]
38 <[5 i . ' ofE EPM-K 109,0 13,33
EER- IR e ye 100 [4.29] [52]
=72 g3 ; ‘ 2013354 EPM-K 112,5 16,67
at (52571 125 [4.43] [.66]
35 ; EPM-K 17,0 21,33
IS 160 [4.61] [.84]
- S O \ _
5 A N 228:015 _| 22840153\ A EPM-K 122,5 26,67
N — Tl Toowonsa™ e 200 [4.82] [1.05]
I N\ Pus EPM-K 129,0 3333
31,7520,15 31,7540,15 250 [5.08] [1.31]
- [1.25+.0059] | [1.25£.0059] EPM—K _I 38,5 42,67
| 315 [5.45] [1.68]
TR | EPM-K 149,0 53,33
Tl oo -0 400 [5.87] [2.10]
l=¢=|\
max @88
[3.464]
(@ 4xM8 - 13mm [.51 in] tief depth
P (AB): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth
T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief depth
[51.13'?8]
53,2+0,15 53,2+0,15
[2.094+.0059]

38 Planetenmotoren |

max 96
[3.779]

i [2.094+.0059] ‘
I
I

Standarddrehung

mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 4 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend

Planetarymotors

Standard rotation
Viewed from shaft end

Port A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

Reversierdrehung (Pos. 4 - Option R)
Viewed from shaft end

Port A pressurized- left running

Port B pressurized- right running

SO -




Pos. 2 | Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @25 mm
Option C: Cylindrical @25 mm

8-0,036
[.315-0014]

228,56
[1.124]

28-03
[1.102-0118]

+0,015
+0,002
+.0007,

[.984 7 5001)

@257,

min 16 [.63] tief deep

43,2+0,5

[1.7£.0197]

Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]

Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]

Option SH: Verzahnt BS 2059
Option SH: Splined BS 2059

62500 M8
12465515

228,56
[1.124]

il

225,32+0,03
[.997+.0012]

©21,47+0,07
[.845+.0027]

min 26,4
[1.039]

43,2+0,5
[1.7£.0197]

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]

Mavx. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]

Option CO: Zylindrisch @1
Option C: Cylindrical @1*

6,4-005
[.252-0019]

+0039)
0051

40,1
"[1.106°

110,13

=
©

min 16 [.63] tief deep

228,56

Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]
Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]

Option K: Konisch 1:10
Option K: Tapered 1:10

A-A

5-0,03
[.197-0011]

28,56+0,01
[1.124+.088]

[.606]

max 15,4

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]
Mavx. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]

Option SA: Verzahnt B 25x22 DIN 5482
Option SA: Splined B 25x22 DIN 5482

[1.124]

= o1z
_§=< jﬁg
= 3|2

Sy
| = =

min 16 [.63] tief deep

26,4+1
[1.039+.039]

43,2+0,5

[1.7+.0197]

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]

Max. Torque 40 daNm [3540 [b-in]

Planetenmotoren

E@ mm [in]

Planetarymotors

1
[ IR N1
= {2
= Q=
43,2+0,5
[1.7+.0197]
24+0,4 20,5 S=30
[.945+.016] | [807] Anzugsmoment
. Tightening torque
=11:10 10+1 daNm
| LA
~
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsraumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung

Option FR: Free running

FR Motoren haben groflere Abstdnde zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch ldsst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der grof3ere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflachen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations
Angaben zu Wellenbelastungen, Wellendichtungsdri-

cken und Leistungsdiagramme entnehmen Sie bitte
unserem EPM-Katalog.
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Pos. 4 | Sonderausfiihrungen Special features

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction
parts, allowing the shaft to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional adavantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.

For informations about permissible shaft loads, permissb-
le shaft seal pressure and function diagrams, please check
our EPM-catalogue.



Planetenmotor EPML
Planetarymotor EPML

Anwendung

Forderbander
Fordertechnik fur Roboter
Textilmaschinen
Werkzeugmaschinen
Nahrungsmittelindustrie
Landmaschinen

u.a.

Bauweise und Ausfithrungen

Modell: Léngsschieberventil, Planetensatz

Flansch: SAE A oder Magnetoflansch
« Anschlisse: Seitlich, metrisches oder
BSPP Gewinde
Lagerung: Konisches Walzlager
«  Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt
«  Sonderausflihrungen

Ubersicht Overview

Application

Conveyors

Feeding mechanism of robots and manipulators
Textile machines

Machine tools

Food indutries

Agriculture machines

etc..

Construction and options

Model: Spool valve, gerotor

Mounting: SAE A or Magnetoflange

Ports: Side ports, metric or BSPP threaded ports
Bearing: Antifriction conical bearing

Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 49,5-396,0 [3.02 - 24.16]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 1515
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 59[5222]
Max. Leistungsabgabe Max. Output kW [HP] 17,5 [23.5]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 175 [2540]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 75 [20]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefille | Viskositat Olstrom éa? A SSFI A
Pressure drop Viscosity _Oilflow 30
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] 400
20 2,5 2 300
100 [98] 1.660] 209
[1450] 35 18 154 200
[164] [.476] 7 400
20 35 °7
140 [98] [.295] 0= o0 -
[2030] 3s 28 0o 2 4 8 10 12 14 16 18 20 Q, GPM
[164] [.740] 0 10 20 30 40 50 60 70 8 Q Ipm
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Technische Daten Technical datas

Tvo Type EPML EPML EPML EPML EPML EPML EPML EPML EPML
yp iyp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
: 3 .3 49,5 79,2 99,0 123,8 158,4 198,0 247,5 316,8 396,0
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in®/rev] [3.02] [4.83] 16.04] 17.55] 19.66] 1211 [15.1] [19.3] 124.2]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working 1210 755 605 485 378 303 242 190 150
Max. Speed d
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 1515 945 755 605 472 378 303 236 189
Dauerbetrieb 9,4 15,1 19,3 23,7 313 36,6 47,0 48,6 50,0
Continuous working [832] [1336] [1708] [2100] [2770] [3240] [4160] [4300] [4425]
Max. Drehmoment Intermittierend* 11,9 19,5 37 298 378 456 583 56,0 59,0
- rorqu Intermittent * [1054] [1725] [2097] [2637] [3345] [4035] [5160] [4956] [5222]
daNM [lb-in]
Spitze ** 14,0 22,0 27,0 36,5 42,0 53,0 67,0 85,0 85,4
Peak ** [1240] [1947] [2390] [3230] [3717] [4700] [5930] [7523] [7560]
Dauerbetrieb 9,9 9,9 9,9 9,9 11,7 10,3 9,8 7,6 6,6
Max. Leistungsabgabe Continuous working [13.3] [13.3] [13.3] [13.3] [15.7] [13.8] [13.1] [10.2] [8.9]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5 15,5 17,5 8,2 9,2
Intermittent * [16.8] [16.8] [16.8] [16.8] [16.8] [20.8] [23.5] [11.0] [12.3]
Dauerbetrieb 140 140 140 140 140 140 140 120 95
Continuous working [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [1300] [1015]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 175 175 175 175 175 175 175 140 115
bar fPSI] P Intermittent * [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2030] [1665]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 180
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [2610]
. Dauerbetrieb 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous working [16] [16] [16] [16] [16] [16] [16] [16] [16]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 75 75 75 75 75 75 75 75 75
Intermittent * [20] [20] [20] [20] [20] [20] [20] [20] [20]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
mi ,Erj,rfagta'r‘g:sﬂrr‘e“k Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar fPSI] P Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerb. Continuous 100 100 100 100 100 100 100 100 100
0-100 U/min RPM 1450] | 114501 | 114501 | [14501 | [14501 | (14501 | (14501 | 114501 | [1450]
. Dauerb. Continuous 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Max. Riicklaufdruck (ohne Leck- 100-300 U/min RPM [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725]
olleitung) oder max. Druck in der
Leckolleitung Dauerb. Continuous 25 25 25 25 25 25 25 25 25
Max. return pressure without drain line ~ 300-600 U/min RPM [365] [365] [365] [365] [365] [365] [365] [365] [365]
or max. pressure in drain line
bar [PSI] Dauerb. Continuous 15 15 15 15 15 15 15 15 15
> 600 U/min RPM [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220]
Int.* Int. * 100 100 100 100 100 100 100 100 100
0-max. U/min RPM [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Max. Ruicklaufdruck mit Leckollei-
tung Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
Max. Inlet pressure with drain line Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145]
Min. Anlaufmoment 7,7 13,0 16,8 21,0 28,0 322 41,4 43,0 44,0
Min. starting torque daNm [lb-in] [681] [1150] [1487] [1860] [2478] [2850] [3665] [3805] [3900]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Gewicht 8,4 8,5 8,8 89 9,1 9,5 10,0 10,7 11,4
Weight kg [Ib] [18.5] [18.7] [19.4] [19.6] [20.0] [20.9] [22.0] [23.6] [25.1]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
s Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefalle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
X For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?*s [70 SUS] at 50° C [122°F]
- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPML Ordercode EPML

Standard: SAE A-4, vier Befestigungslocher

Standard: SAE A-4, four holes

130
[5.119]

55 4x@13,5 17

8+0,3

[.669]

[.315+.0118]

81,5

[3.21]

[4.016]

282,5+0,05
[3.248+.0019]

EPML 1 2 3 4 6
Pos. 1 Montageflansch SA @24 verzahnt B 25x22 DIN 5482
. Mounting flange @24 splined B 25x22 DIN 5482
frei SAE A-4, vier Befestigungslécher cB Zylindrisch @32, Passfeder A10x8x40 DIN 6885
omit SAE A-4, four holes Cylindrical @32, parallel key A10x8x40 DIN 6885
E Magnetoflansch, vier Befestigungslocher HB @1 1/4" verzahnt 14 Zéhne ANSI B92.1-1976
Magnetoflange, vour holes @1 1/4"splined 14T ANSI B92.1-1976
Schiuckvolumen KB @35 konisch 1:10 Scheibenfeder 6x9 DIN 6888
Pos. 2 Di @35 tapered 1:10 woodruff key 6x9 DIN 6888
isplacement
50 49,5 cm*/U ccm/rev [3.02 in®/rev] Pos. 4 Anschlisse
Ports
80  |79,2 cm/U ccm/rev [4.83 in¥/rev] ::’; BSPP (ISO 228)
100 [99,0 cm?/U ccm/rev [6.04 in®/rev] M Metrisch metric (1SO 262)
125  |123,8 cm®/U ccm/rev [7.55 in®/rev] Sonderausfiihrungen
Pos.5 Special f
pecial features
160  [158,4 cm*/U ccm/rev [9.66 in*/rev] L [|Geringeres Lecksl
Low Leakage
200 |198,0 cm®/U ccm/rev [12.10 in*/rev] LSV Ventil fiir geringe Drehzahlen
Low speed valve
250  (247,5 cm®/U ccm/rev [15.10 in*/rev] R Leichtlaufausfiihrung
Free running
315  |316,8 cm®/U ccm/rev [19.30 in*/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
400 396,0 cm*/U ccm/rev [24.16 in*/rev] P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
Pos. 3 Abtriebswelle * pPC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Shaft * Corrosion protected paint (Colour on request)
c Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x30 DIN 6885 Design Serie
Cylindrical @25, parallel key A8x7x30 DIN 6885 Pos. 6 Design series
co Zylindrisch @1", Passfeder 1/4" x 1/4" x 1/4" BS46 frei Betriebsspezifisch
Cylindrical @1", parallel key 1/4" x 1/4"x 1/4" BS46 omit  |Factory specified
SH @25,3 verzahnt B52059 (SAE 6 B)
@25.3 splined BS2059 (SAE 6 B) * Zuldssige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
Permissible output torque should not be exceeded
Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

Option F: Magnetoflansch, vier Befestigungslocher
Option F: Magnetoflange, four holes

17

8+0,3

[.531]

2106,4+0,2 1669

[.315+.0118]

&
L/
81,5
[3.21]
[3.78]
3 @ mm [in]
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Pos. 2 | Schluckvolumen Displacement

EinbaumafBie EPML mm [in.]
Dimensions EPML mm [in.]

@86
[3.386]

2102
[4.016]

P (A,B): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth

=
n 3
~ O
S S N 3 E\
\\ it}
B
£ A i { ig
| P(A,B)
20+ 05t5 < 200,15
[.787+J0059] / [.787+.0059]

81,5

[3.21]

6@ mm [in]

Typ L L1
Type mm [in] mm [in]
EPML 148 6,67
50 [5.83] [.26]
EPML 152 10,67
80 [5.98] [.42]
EPML 155 13,33
100 [6.10] [.52]
EPML 158 16,67
125 [6.22] [.66]
EPML 163 21,33
160 [6.42] [.84]
EPML 168 26,67
200 [6.61] [1.05]
EPML 175 33,33
250 [6.89] [1.31]
EPML 184 42,67
315 [7.24] [1.68]
EPML 195 53,33
400 [7.68] [2.10]

T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief depth

Standarddrehung

mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend
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Standard rotation
Viewed from shaft end

Port A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
Viewed from shaft end

Port A pressurized- left running
Port B pressurized- right running



Pos. 3

Option C: Zylindrisch @25 mm
Option C: Cylindrical @25 mm

8-0,036
[.315-0014]

'
2803
[1.102-0118]

M8
min 22 [.866] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]

Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]

Option CO: Zylindrisch @1“
Option CO: Cylindrical @1”

6,4-0,05
-t
[.252-002]
P!
- 33|23
- e
Nz
h
T M8

min 22 [.866] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]

Abtriebswelle Shaft

Option SA: Verzahnt B 25x22 DIN 5482

Option SA: Splined B 25x22 DIN 5482

@35
[1.378]

@35
[1.378]

Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]

Option SH: Verzahnt BS 2059
Option SH: Splined BS 2059

6,25-005
[.246-002]
~2loa
9|88 a
o (24 4 -
RS W
Q2
21,6 0555

[.85-0030]

M8

min 22 [.866] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]

30+0,5
— -
— )
N © L | 213
B | L gl 8= =
83 = : s2
- = 1
[
43 min 22 [.866] tief deep 43
[1.69] [1.69]
Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 |b-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]
Option CB: Zylindrisch @32 mm
Option CB: Cylindrical @32 mm
5,5+0,2 10-0,036
[.217+.0079] 394.004]
1'3+0,1 ,—|
[.05+99%]
| ——
HEE 2k a2 i
_______ | (g g[8 @l 82" R | A
43 50
[1.69] min 22 [.866] tief deep 0.97]
Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]
Option HB: Verzahnt ANSI B92.1-1976
Option HB: Splined ANSI B92.1-1976
25,71 38+0,5
[1.01+9%9] [1.49+.0197]
— = :

% ] 2|7 1
in|® = g gol| —
85\ - - == &l- - 1 2

= 1 sie als — T — - 2 |5%

—= = S= | =8
Q=
13 |
[.05]
i [276] min 22 [.866] tief deep 56
[1.69] [2.2]
Max. Drehmomentabgabe 95 daNm [8410 Ib-in]
Max. Torque 95 daNm [8410 Ib-in]
Option KB: Konisch 1:10
Option KB: Tapered 1:10
A 5=30
A-A Anzugsmoment
022021 f— Tighre?aing torque
[.866-0083] : 10+1 daNm
60,03 - * <. 18
[.236-0012] 110/ i N [.708]
e
3|2 T -
= n|® | = ~| @
gy —+-—- 3 k:
g =
L
"K 58 °
[.228] '/g}’—’m
36
[1.417]
58
[2.28]
Max. Drehmomentabgabe 95 daNm [8410 Ib-in] 6 @ .
Max. Torque 95 daNm [8410 Ib-in] mm [m]
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Pos. 5

Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Einsatz
im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und Dreh-
zahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich geringere
Verluste in den Verdrangungsrdaumen. Diese Motoren
sind geeignet fir hydraulische Systeme bei denen die
Motoren in Reihe geschaltet sind und geringe Leckdl-
verluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen

Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. lhre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betragen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung

Option FR: Free running

FR Motoren haben grof3ere Abstdnde zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch lasst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der groBBere Abstand verbessert auch die
Schmierung der Abnutzungsflachen im Planetensatz.
Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei hohen
Drehzahlen (gré3er 300 U/min) und geringem Druckab-
fall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei diesen
Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Angaben zu Wellendichtungsdriicken und Leistungs-
diagramme entnehmen Sie bitte unserem EPM-Katalog.

Zulassige Wellenbelastung fiir EPML
Permissible shaft load for EPML

Sonderausfiihrungen Special features

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable de-
creased volumetric losses in the drain ports. These motors
are suitable for hydraulic system with series-conected mo-
tors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal pres-
sure drop and reduced flow. Optimal run is guaranteed at
frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors with this
valving have an increased starting pressure and are not
recommended for using at pressure drop less than 40 bar
[580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction parts,
allowing the shaft to rotate more freely with less mecha-
nical drag. The increased clearance also improves lubri-
cation of the wear surfaces of gear set and friction parts.
Additional adavantages of FR versions are prolonging of
the life of the hydraulic motors at high speeds, as well as
the possibility to use them in systems with wide variation
of loading. FR series motors are designed to operate with
high speed (over than 300 RPM) and low pressure drop. Vo-
lumetric efficiency may be reduced slightly.

For informations about permissble shaft seal pressure and
function diagrams, please check our EPM-catalogue.

Die Kurven gellten fiir eine durchschnittliche Lebensdauer der Lager von 1600 Stunden bei 200 U/min.
The curves are valid for an average bearings life of 1600 hours at 200 RPM.

Pr Pr | —
daN Ibs. A
3000 4 7000 Pr

6000 L
2500 1 /]
5000 max Pa=500 daN
2000 1 4000 A / B e -1 1 T
| B
15001 4000 / 1 [11241bs]
10001 5000 C }
5001 1000 —— ] ]
0 0 _—
4 3 2 1 0 -1 157 in. + -
T T T T T T T T e |
100 80 60 40 20 0 -20 40 mm 0
A Max statische Belastung
Max. static load
B Max. radiale Belastung bei einer axialen Belastung von Pa = 200 daN [450 lbs]

Max. radial load at an axial load of Pa = 200 daN [450 Ibs]

C Max. radiale Belastung bei einer axialen Belastung von Pa = 500 daN [1124 |bs]

Max. radial load at an axial load of Pa = 500 daN [124 Ibs]
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Planetenmotor EPRM®
Planetarymotor EPRM°®

Anwendung

- Forderbander

«  Fordertechnik fir Roboter

. Textilmaschinen

«  Werkzeugmaschinen

«  Nahrungsmittelindustrie
Landmaschinen

. ua.

Bauweise und Ausfithrungen

«  Modell: Léngsschieberventil, Planetenrollersatz
Flansch: Ovalflansch oder Quadratflansch

«  Anschlisse: Hinten oder seitlich metrisches oder
BSPP Gewinde
Lagerung: Mit und ohne Radialnadellager

«  Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt

«  Wellendichtung: Fiir hohen und niedrigen Druck

Application
Conveyors
Feeding mechanism of robots and manipulators
Textile machines
Machine tools
Food indutries
Agriculture machines
etc..
Construct:on and options
Model: Spool valve, roll-gerotor
«  Flange: Ovalflange or squareflange
«  Ports: Rear or side ports, metric or BSPP threaded
ports
Bearing: With or without radial needle bearing
Shafts: Cylindrical, tapered or splined
Shaft seal: For high and low pressure

Drehzahlsensorik Speed sensoring
«  Sonderausfiihrungen Other special features
Ubersicht Overview
Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 51,5-397[3.14-24.4]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 970
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 61 [5400]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kwW [HP] 15[20.1]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 175 [2540]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 75 [20]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefille | Viskositat Olstrom bark P31
Pressure drop Viscosity Oilflow 304
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] s 400
20 2,5 50 300
140 [98] [.660] . =
[2030] 35 1,8 0 200
[164] [.476] . 100
20 35 od o — -
210 [98] [.295] 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20  QGPM
[3045] 35 2,8 r T T T T T T T T -
[164] [.740] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 Q,lpm
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Technische Daten Technical datas

Fir EPRM Motoren mit C, CO, SH, K und SA Wellen (Dichtungsdurchmesser @28,56)
For EPRM motors with C, CO, SH, K and SA shafts (sealing diameter &28,56)

Typ Type EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM
yp iyp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
; 3 -3 51,5 80,3 99,8 125,7 159,6 199,8 250,1 3157 397,0
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in*/rev] [3.14] [4.90] [6.09] [7.67] [9.74] [12.19] [15.26] [19.26] [25.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working 77 &L bel R EE S 20 e 150
Max. Speed d
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 970 940 750 600 470 375 300 240 190
Dauerbetrieb 10,0 20,0 24,0 30,0 39,0 38,5 39,0 36,0 38,0
Continuous working [900] [1770] [2125] [2655] [3450] [3410] [3450] [3185] [3360]
Max. Drehmoment Intermittierend 130 220 280 340 430 460 470 470 47,0
- rorqu Intermittent * [1150] [1947] [2480] [3010] [3805] [4070] [4160] [4160] [4160]
daNM [lb-in]
Spitze ** 17,0 27,0 32,0 37,0 46,0 56,0 60,0 61,0 61,0
Peak ** [1505] [2390] [2832] [3725] [4070] [4960] [5310] [5400] [5400]
Dauerbetrieb 7,0 12,5 13,0 12,5 11,5 9,0 8,0 50 4,8
Max. Leistungsabgabe Continuous working [9.5] [17.0] [17.4] [16.8] [15.4] [12.0] [10.7] [6.7] [6.4]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 8,5 15,0 15,0 14,5 14,0 12,0 9,5 8,0 6,8
Intermittent * [11.9] [20.1] [20.1] [19.5] [18.8] [16.1] [12.7] [10.7] [9.1]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 175 140 110 85 65
Continuous working [2030] [2540] [2540] [2540] [2540] [2030] [1600] [1230] [940]
Max. Druckgefdle Intermittierend* 175 200 200 200 200 175 140 115 90
bar fPSI] P Intermittent * [2540] [2900] [2900] [2900] [2900] [2540] [2030] [1670] [1300]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 200 150 115
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [2900] [2175] [1670]
. Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous working [10.5] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8]
Mavx. Oil flow
I/min Ipm [GPM] Intermittierend* 50 75 75 75 75 75 75 75 75
Intermittent * [13.2] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
m)’; /F;j;‘ec;'a’ggjsﬂ’r:c" Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar fPSI] p Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Max. Ruicklaufdruck
mit Leckolleitung Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
Max. Return pressure with drain line Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 9 7 5 4 3 3
Makx. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [130] [102] [73] [58] [44] [44]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 8,0 15,0 20,0 25,0 32,0 33,0 31,0 31,5 31,5
Druckgefélle Continuous working [710] [1330] [1770] [2215] [2832] [2920] [2740] [2875] [2875]
Min. starting torque at max. pressure
drop Intermittierend* 10,0 17,0 23,0 28,0 37,0 40,0 48,0 58,0 50,0
daNm [Ib-in] Intermittent * [85] [1505] [2035] [2480] [3275] [3540] [4250] [5220] [4425]
Min. Drehzahl ***
Min speed ** U/min RPM 10 10 10 10 10 10 10 10 10
: : 6,8 6,9 72 73 7.5 8,0 84 9,1 9,8
oot weight EPRM (F) (N) 1500 | n520 | nse | nen | nes | nze | nss | oo | 21
Fir Hintenanschluss For rear ports
6,2 6,3 6,6 6,8 7,6 7,2 7.8 8,6 9,3
+0,650 [1.433] EPRM-Q (N) 037 | 039 | nae | 11500 | 168l | 1159 | (1721 | (1901 | [205]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
e Fuir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositit 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
HHE For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50° C [122°F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C[180°F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Technische Daten Technical datas

Fir EPRM Motoren mit CB, KB, OB und HB Wellen (Dichtungsdurchmesser @35)
For EPRM motors with CB, KB, OB and HB shafts (sealing diameter &35)

Tvo Type EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM
yp lyp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
: 3 -3 51,5 80,3 99,8 125,7 159,6 199,8 250,1 3157 397,0
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in*/rev] [3.14] [4.90] [6.09] [7.67] [9.74] [12.19] [15.26] [19.26] [24.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working 775 750 600 475 375 300 240 190 150
Max. Speed p
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 970 940 750 600 470 375 300 240 190
Dauerbetrieb 10,0 20,0 24,0 30,0 39,0 45,0 54,0 55,0 61,0
Continuous working [900] [1770] [2125] [2655] [3450] [4000] [4780] [4870] [5400]
mg)’j %fhu”;"me“t Intermittierend* 13,0 22,0 28,0 34,0 43,0 50,0 61,0 69,0 69,0
- rorqu Intermittent * [1150] [1947] [2480] [3010] [3805] [4425] [5400] [6110] [6110]
daNM [lb-in]
Spitze ** 17,0 27,0 32,0 37,0 46,0 56,0 71,0 84,0 87,0
Peak ** [1505] [2390] [2832] [3725] [4070] [4960] [6280] [7435] [7700]
Dauerbetrieb 7,0 12,5 13,0 12,5 11,5 11,0 10,0 9,0 7,8
Max. Leistungsabgabe Continuous working [9.5] [17.0] [17.4] [16.8] [15.4] [14.8] [13.4] [12.0] [10.5]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 8,5 15,0 15,0 14,5 14,0 13,0 12,0 10,0 10,6
Intermittent * [11.9] [20.1] [20.1] [19.5] [18.8] [17.4] [16.1] [13.4] [14.2]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 175 175 175 135 110
Continuous working [2030] | [2540] | [2540] | [25401 | [2540] | [25401 | 125401 | 19601 | [1600]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 175 200 200 200 200 200 200 175 140
bar fPSI] P Intermittent * [2540] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2540] [2030]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 210 175
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3045] [2540]
. Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous working [10.5] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8]
Mavx. Oil flow
1/min lpm [GPM] Intermittierend* 50 75 75 75 75 75 75 75 75
Intermittent * [13.2] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
mg)’j E;‘egta’:gsssj';gd‘ Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar fPSI] p Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Max. Ruicklaufdruck
mit Leckdlleitung Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
Max. Return pressure with drain line Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 9 7 5 4 3 3
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [130] [102] [73] [58] [44] [44]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 8,0 15,0 20,0 25,0 32,0 41,0 50,0 50,0 50,0
Druckgefélle Continuous working [710] [1330] [1770] [2215] [2832] [3630] [4425] [4425] [4425]
Min. starting torque at max. pressure
drop Intermittierend* 10,0 17,0 23,0 28,0 37,0 46,0 55,0 66,0 61,0
daNm [lb-in] Intermittent * [85] [1505] [2035] [2480] [3275] [4070] [4870] [5840] [5400]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Gewicht Weight
kg [Ib] EPRM (F) 6,9 7,0 73 74 7,6 8,1 8,5 9,2 9,9
Fur Hintenanschluss For rear ports [15.2] [15.4] [16.1] [16.3] [15.4] [17.9] [18.7] [20.3] [21.8]
+0,650 [1.433]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
e Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
HX For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50° C [122°F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPRM® Ordercode EPRM®

Die folgenden Kombinationen sind nicht erhaltlich:
° Q-Flansch mit ... B-Wellen

o Option N mit ... B-Wellen (nur mit Hochdruckdichtung erhéltlich)
o ... B-Wellen mit D oder U Wellendichtungen
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EPRM 1 2 3 4 6 7 8 9 10
Pos. 1 Montageflansch SA @24,5 verzahnt B 25x22 DIN 5482
. Mounting flange @24.5 splined B 25x22 DIN 5482
frei Ovalflansch, zwei Befestigungslocher @24,5 verzahnt B 25x22 DIN 5482
omit |Oval mount, two holes VSA mit korrosionsbestandiger Buchse
E Ovalflansch, vier Befestigungslocher @24.5 splined B 25x22 DIN 5482
Oval mount, four holes with corrosion resitant bushing
Q Quadratflansch, vier Gewindebohrungen cB Zilindrisch @32, Passfeder A10x8x45 DIN 6885
Square mount, four bolts Cylindrical @32, parallel key A10x8x45 DIN 6885
Lagerung KB @35 kegelig 1:10, Passfeder B6x6x20 DIN 6885
Pos. 2 Bearing @35 tapered 1:10, parallel key B6x6x20 DIN 6885
frei Ohne Lager SB Verzahnt A 25x22 DIN 5482
omit Without bearing Splined A 25x22 DIN 5482
Mit Radialnadellager OB @1 1/4" konisch 1:8, Passfeder 5/16" x 5/16" x 1 1/4" BS46
N* With needle bearings @1 1/4" tapered 1:8, parallel key 5/16"x 5/16" x 1 1/4" BS46
HB @1 1/4" verzahnt 14T ANSI B92.1 - 1976
Pos. 3 Anschlusstyp @1 1/4" splined 14T ANSI B92.1-1976
Porttype Wellendichtung
frei Seitenanschluss Pos. 6
omit __|Side ports Shaft seal
- frei Fir niedrigen Druck oder "...B" Wellen
Hintenanschluss . w
E Rear ports omit |Forlow pressure or"...B" shafts
D Fir hohen Druck
Pos. 4 Schluckvolumen For high pressure
. Displacement U Fiir Hochstdruck (ohne Riickschlagventile)
50 51,5 cm®/U ccm/rev [3.14 in¥/rev] For highest pressure (without check valves)
Pos. 7 Leckolanschluss
80 80,3 cm*/U ccm/rev [4.90 in*/rev] 95- 7 | prain port
frei Mit Leckélanschluss
100  [99,8 cm*/U ccm/rev [6.09 in*/rev] omit  |With drain port
1 Ohne Leckdlanschluss
125  |125,7 cm®/U ccm/rev [7.67 in®/rev] Wihout drain port
160  [159,6 cm®/U ccm/rev [9.74 in%/rev] Pos.8 |Anschitsse
Ports
200 [199,8 cm¥/U ccm/rev [12.19 in¥/rev] :;:'t BSPP (ISO 228)
250 (250,1 cm®/U ccm/rev [15.26 in*/rev] M Metrisch metric (ISO 262)
315 [315,7 cm®/U ccm/rev [19.26 in*/rev] Sonderausfiihrungen
Pos.9 Speci
pecial features
400  (397,0 cm®/U ccm/rev [24.40 in®/rev] RS Drehzahlsensor
Speed sensor
Pos. 5 Abtriebswelle ** T Tachowelle
: Shaft ** Tacho connection
c Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x32 DIN 6885 LL Geringeres Leckol
Cylindrical @25, parallel key A8x7x32 DIN 6885 Low Leakage
Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x32 DIN 6885 Lsv Ventil fur geringe Drehzahlen
Ve mit korrosionsbestandiger Buchse Low speed valve
Cylindrical @25, parallel key A8x7x32 DIN 6885 FR Leichtlaufausfiihrung (nicht fir EPRM-N)
with corrosion resitant bushing Free running (not for EPRM-N)
co Zylindrisch @1", Passfeder 1/4" x 1/4" x 1/4" BS46 R Drehrichtung umgedreht
Cylindrical @1", parallel key 1/4"x 1/4" x 1/4" BS46 Reverse rotation
Zylindrisch @1", Passfeder 1/4" x 1/4" x 1/4" BS46 P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
vco |mit korrosionsbestandiger Buchse Paint (Colour on request)
Cylindrical @1", parallel key 1/4"x 1/4" x 1/4" BS46 PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
with corrosion resitant bushing Corrosion protected paint (Colour on request)
SH 225,32 verzahnt BS2059 (SAE 6 B) Design Serie
(?925.32 splined BS2059 (SAE 6 B) Pos. 10 Design series
@25,32 verzahnt BS2059 (SAE 6 B) " " —
R ) . frei Betriebsspezifisch
VSH mit korros!onsbestandlger Buchse omit _|Factory specified
@25.32 splined BS2059 (SAE 6 B)
with corrosion resitant bushing
K 228,56 konisch 1:10 Passfeder B5x5x14 DIN 6885 * Nur mit Hochdruckdichtung erhiltlich
228.56 tapered 1:10 parallel key B5x5x14 DIN 6885 Only with high pressure seal available

Zulassige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
Permissible output torque should not be exceeded

The following combinations are not available:

. Q-Flange with ... B-shafts

. Option N with ... B-shafts (only with high pressure seal available)
. ... B-shafts with D or U shaftseals




Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

Standard: Ovalflansch, zwei Befestigungslocher Option F: Ovalflansch, vier Befestigungslocher
Standard: Oval mount, two holes Option F: Oval mount, four holes
2x@13,35°0% 8+03 45° 4x@13,35°% 8403
[ [525+916] T315£.0118] -~ [.525+016] [.315+.0118]
C | (
U
— NS @ 8|Z 83
— o o o
g2 | B Hile=1 &l %E—u
|4 8|2 YR 2%
L\ 8|% SIey S|m
O~
. 55+0,1 16 |
XTITET 16 [2.165:+.0039] 63]
(216520039 s 1075 163] max 107,5
[4.232] [4.232]

Option Q: Quadratflansch, vier Gewindebohrungen
Option Q: Square mount, four bolts
55+0,1

[2.165+.0039] \(% min[.155; ;ief deep %’
off He=133
2,3+0,3
[.98+.0118]
Pos.3 | Anschlusstyp Port type
Standard: Seitenanschluss Option E: Hintenanschluss
Standard: Side ports Option E: Rear ports
max 107,5 [ 55+0,1 ;
20+0,3 20+0,3 4.232 2.165+.0039.
[787£.0118] [787+.0118] [ —[2].16555;".8839] maxL 20
= ¢ A | |
B RN
g o @ o\ d T
| <) ¢ :
oo/ <

= [ AT

(S B

® g __Dﬂ \Pag) [1597]

20+0,3 2003 |
[.787+.0118] [.787+.0118]

(@ 4xM8 - 13mm [.51 in] tief depth
P (A,B): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth
T G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [47 in] tief depth

6@ mm [in]
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Pos. 4

Schluckvolumen Displacement

Einbaumafle mm [in.]
Dimensions mm [in.]

max L

-

<1 Anschluss
Port "A

max @105
[4.134]
\

Anschluss |B
Port

Standarddrehung

mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 9 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend

s 1.

Standard rotation

Viewed from shaft end

Port A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

Reversierdrehung (Pos. 9 - Option R)
Viewed from shaft end
Port A pressurized- left running

Port B pressurized- right running

Typ L Typ L Typ L Typ L L1
Type mm [in] Type mm [in] Type mm [in] Type mm [in] mm [in]
EPRM (F) 138,0 EPRM-Q 143,5 EPRM (F) E 157,5 EPRM-Q-E 163,5 9,0
50 [5.43] 50 [5.65] 50 [6.20] 50 [6.44] [.35]
EPRM (F) 143,0 EPRM-Q 148,5 EPRM (F) E 162,5 EPRM-Q-E 168,5 14,0
80 [5.63] 80 [5.85] 80 [6.40] 80 [6.63] [.55]
EPRM (F) 146,0 EPRM-Q 152,0 EPRM (F) E 165,5 EPRM-Q-E 171,5 17,4
100 [5.75] 100 [5.98] 100 [6.52] 100 [6.75] [.69]
EPRM (F) 150,5 EPRM-Q 156,5 EPRM (F) E 170,0 EPRM-Q-E 176,0 21,8
125 [5.93] 125 [6.16] 125 [6.69] 125 [6.93] [.86]
EPRM (F) 156,5 EPRM-Q 162,5 EPRM (F) E 176,0 EPRM-Q-E 182,0 27,8
160 [6.16] 160 [6.40] 160 [6.93] 160 [7.17] [1.09]
EPRM (F) 163,5 EPRM-Q 169,5 EPRM (F) E 183,0 EPRM-Q-E 189,0 34,8
200 [6.44] 200 [6.67] 200 [7.20] 200 [7.44] [1.37]
EPRM (F) 172,0 EPRM-Q 179,0 EPRM (F) E 192,0 EPRM-Q-E 198,0 43,5
250 [6.77] 250 [7.05] 250 [7.56] 250 [7.80] [1.71]
EPRM (F) 183,0 EPRM-Q 189,0 EPRM (F) E 204,0 EPRM-Q-E 210,0 54,8
315 [7.20] 315 [7.44] 315 [8.03] 315 [8.271] [2.16]
EPRM (F) 198,0 EPRM-Q 204,0 EPRM (F) E 218,0 EPRM-Q-E 224,0 69,4
400 [7.80] 400 [8.03] 400 [8.58] 400 [8.82] [2.73]
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Pos. 5

Option C: Zylindrisch @25 mm
Option C: Cylindrical @25 mm

Abtriebswelle Shaft

8-0036
[.315-0014]
I
1
w| & oy 28
2 s \ o | s2
2 §= g
A " 43,2+0,5
min 16 [.63] tief deep [17:31 971
Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]
Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]
Option CO: Zylindrisch @1“
Option CO: Cylindrical @1”
6,4-0,05
[.252-0019]
t ————
= gle HE
It 5| - —] < |2
12 &2 gle
) M8. 43,2+0,5
min 16 [.63] tief deep [1.7+.0197]

Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]

Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in]

Option SH: Verzahnt BS 2059

Option SH: Splined BS 2059

6,2500%° M8
[.246"83}9] min 16 [.63] tief deep

@28,56
[1.124]
il

min 26,4

[1.039]

43,2+0,5

[1.7£.0197]

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]

Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]
Option K: Konisch 1:10
Option K: Tapered 1:10

24404

20,5

[.945£.016]
A-A

5-003
[.197-0011]

228,56+0,01
[1.124+.088]

[.606]

max 15,4

[.807]

5=30
Anzugsmoment
Tightening torque

225,32+0,03

198436551

[.997+.0012]

10+1 daNm

@44

[1.732]

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 |b-in]

Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]

Option SA: Verzahnt B 25x22 DIN 5482

Option SA: Splined B 25x22 DIN 5482

[1.124]

@24,5-0,13
[.0964 -0051]

min 16 [.63] tief deep

26,4+1

[1.039+.039]
43,2+0,5

[1.7+.0197]

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 |b-in]

Max. Torque 40 daNm [3540 [b-in]

Option CB: Zylindrisch @32 mm
Option CB: Cylindrical @32 mm

10-0036

1
Sl2N[— ra|S
= gl|e
min 16 [.63] tief deep 56,5%%
[2.224%9)9]
Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 |b-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 [b-in]
Option SB: Verzahnt A 25x22 DIN 5482
Option SB: Splined A 25x22 DIN 5482
A-A A
©25+0,21 =2
« Y %;3 g ]
©22+0,13 S S § ©
[.866+.0051] =
185
[.728]
22404
Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in] [866+016]
Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in] LA
Option KB: Konisch 1:10 58+0,4
Option KB: Tapered 1:10 [2283+.016]
36+0,7 13 S—41
A-A [1.417+.0275] [512] Anzugsmoment
6005 —=1:10 Tightening torque
[.236-0011] / A 2041 daNim
24,5
/11771
= H :
3|3 2 Ll
- —|_ gl N 4t - & &R
= n| R I -
T g2 = F
Sla - {
= I-A
4 5
[157] [.196]
Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]
Option OB: Konisch 1:8 y
Option OB: Tapered 1:8 26510
[2.224 33501
A-A 35206 5=17/16"
7,96.002 [1.377+.0236] 1457 Anzugsmoment
[.313-0008] L_ (157] Tightening torque
—— 20+1 daNm
o2 2| A
= SENTTT T ] —th T gl B8
23 - — j Y
ES =
° I-A —=1:8
5
[.196]

+0,31
54-0.29

2126702

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]

Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

Option HB: Verzahnt ANSI B92.1-1976
Option HB: Splined ANSI B92.1-1976

@35
[1.378]

min 16 [.63] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]

Max. Torque 77 daNm [6815 [b-in]
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31,75-0025
[1.25-001]

36+2
[1.417+979]

56,5°%'

[2.224788]

SiC)

mm [in]
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Pos.6 | + | Pos.7

Schaltzeichen Graphic symbol

Standard oder Option D
Standard or Option D

EPRM mit Wellendichtung fiir niedrigen Druck oder fiir hohen
Druck mit Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-
leitung.

EPRM with shaft seal for low pressure or high pressure with drain con-
nection
The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Option U
Option U
I S

EPRM mit Wellendichtung fiir Hochstdruck ohne Riickschlagventile
mit Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-
leitung.

EPRM with shaft seal for highest pressure without check valves with
drain connection
The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Wellendichtung und Leckdlanschluss
Shaft seal and drain connection

Standard oder Option D und Option 1
Standard or Option D and Option 1

EPRM mit Wellendichtung fiir niedrigen Druck oder fiir hohen
Druck ohne Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung tbersteigt nie den Druck in der Riick-
laufleitung.

EPRM with shaft seal for low pressure or high pressure without drain
connection
The shaft seal pressure never exceeds the pressure in the return line.

Option U und Option 1
Option U and Option 1

EPRM mit Wellendichtung fiir Hochstdruck ohne Leckdlanschluss
Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Durchschnitt von
Eingangsdruck und Riicklaufdruck.

EPRM with shaft seal for highest pressure without drain connection
The shaft seal pressure equals the average of input pressure and return
pressure.

Max. Riicklaufdruck ohne Leckolleitung oder max. Druck in der Leckolleitung
Max. return pressure without drain line or max. pressure in the drain line

AP AP
bar A Psi A

200 - 3000 I R D I —__ ] 1: Kurve fiir Wellendichtung fiir niedrigen Druck
4 Curve for shaft seal for low pressure
] 2: Kurve fiir Wellendichtung von ... B-Wellen
2500 Curve for shaft seal ... B-shafts
150 - (RN R NN R S _———— ] _———— e 3. Kurve fl‘ereIIendichtu'ng Option D
2000 3 \ Curve for shaft seal Option D
1 4, Kurve fiir Wellendichtung Option U
Curve for shaft seal Option U
100' 1500 __\ _____ ____‘K _____ i i
E 2\ N
1000 N Dauerbetrieb
5 \ \ S~ Continuous Operation
500 \\\‘ _____ Intermittierender Betrieb
] [ — Intermittent Operation
1 \\;
101 145 e = — — — —|— — — — T~~~ | ==
0 - 0 >
0 100 200 400 600 800 1000 U/min RPM
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Pos. 9

Option RS: Drehzahlsensor

Option RS: Speed sensor

max 36 [1.42]
max 42 [1.65]
fur Q-Flansch
for Q-flange

M12x1

S lun==vsssisy

Technische Daten
Technical data

Frequenzbereich

Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang

Output PNP, NPN
Spannungsversorgung

Power supply 10-36VDC
Stromaufnahme

Current input 20 mA (@24 VDCQ)
Umgebungstemperatur

Ambient temperature -40-125°C[-40-257°F]
Schutzart

Protection IP 67
Steckverbindung

Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren

Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung

Pulses per revolution 36

Anschluss Belegung

Sonderausfiihrungen Special features

Ausgangsignal
Output signal

f,=f,£10%

Load max: Ihigh:I|OW<50mA
Schaltplan
Wiring diagram
1 Ud.c.
4 Output
PNP S
GRpudown 3 oV minR | g
1 Ud.c.
R pull—up mm’ﬂR Load
4
NPN Output
K‘ 3 oV

Rload[kQ]:Ud.c.[V]Imax[mA]

Bestellcode fiir Drehzahlsensor

fi f, f

Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung | Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
4 3 Terminal No. Connection Cable Output Code Qutput Electric connection
1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
2 Keine Belegt'mg ngB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1.96 in] lang
1 2 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option T: Tachowelle
Option T: Tacho connection

Unsere EPRM Motoren sind mit einer Tachowelle er-
haltlich mit der man die Drehzahl des Motors ermitteln
kann. Die Tachowelle hat eine 6-mal gréfiere Drehzahl
und die umgekehrte Drehrichtung als die Abtriebswel-

le des Motors. o

Clur EPRM mators are available in version with tacho drive
shaft, With tacho connection the speed of the motor can
be registered. Tacho shaft has a 6 times higher revolution
speed than output shaft and opposite direction of rotati-
on.
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Achtung: Radiale oder axiale Belastung auf die Welle
muss vermieden werden, Max. Drehmoment an der
Tachowelle 0,1 daNm [.885 lb-in]. Max. Ricklaufdruck
(Dauerbetrieb) ohne Leckilleitung 20 bar [290 P5I).

Option LL: Geringes Leckdl

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsraumen. Diese
Motoren sind geeignet fir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckdlverluste gefordert sind.

Option L5V: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option L5V: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaligen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stofl freiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
{bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min, Motoren mit
diesem Ventil haben einen hoheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte gréfer als 40 bar [580 P5I] sein.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung (nicht fiir EPRM-N)
Option FR: Free running (not for EFRM-N)

FR Motoren haben groflere Abstinde zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch |3sst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der grofiere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflaichen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréfier 300 U/min} und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.
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Attention: Radial or axial load on tacho shaft must be
avoided. Max torque on shaft 0.1 daNm [.885 Ib-in], Max,
continuous return pressure without drain line 20 bar (290
Psil.

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequency of rotation), but with considerable de-
creased volumetric losses in the drain ports. These motors
are suitable for hydraulic system with series-connected
mators with demands for low leakage.

L5V option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 P5i].

FR- motors are with increased clegrance at all friction
parts, allowing the shafl to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional advantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motaors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.



Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zulassige Wellenbelastung fiir EPRM und EPRM-N
Permissible shaft load for EPRM and EPRM-N

Die zuldssige Wellenbelastung P,,q hdangt ab von den
Drehzahlen (n) und Abstand (L) zwischen dem Angrifs-
spunkt der Last und dem Befestigungsflansch.

The permissible shaft load Prgd depends on the speed (n)
and the distance (L) from the point of load to the moun-
ting flange and shaft version.

Montageflansch Mountingflange

o~0© O

Fir Wellenoptionen C, CO, Kund SH:  Fiir Wellenoptionen CB und HB: Flr Wellenoptionen C und CO:
For shaft options C, CO, K and SH: For shaft options CB and HB: For shaft options C and CO:
P,..=800x 2215 fips*) P,..=800x 1880 nips P,..=800% 2215 fns¥)

* n < 200 U/min RPM: Max Prad = 800 daN [1800 lbs]
n =200 U/min RPM: L <55 mm [2.2in]

Radiale Wellenbelastung P,,q fir Wellenoptionen C und CO bei L=30 mm [1.18 in] (24 mm [.94 in])
Radial shaft load P, 44 for shaft options C and CO at L=30mm [1.18in] (24 mm [.94 in])

Praa
Pu | Pus '
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I [ | — Flangeoption Standard and F
900 1 5000 I
800 |
1 1600 =
600 \ Prmax = 150 daN [330 Ibs] —|
i 1200 e a— [=30mm [1.18 in]
200 N e ‘
800 ™~ Pmax = 200 daN [440 Ibs]
1 ~_ a |
- I —
200 400 | Flanschoption Q
] i — \AT Flangeoption Q
0 - 0 '
200 400 600 800  U/min |
RPM
—l -— L=24 mm [.94 in]
P P Die Kurven gellten fiir eine B10-Lebensdauer der Lager von 2000 Stunden
daN lbs | The curves apply to a B10 bearing life of 2000 hours
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3500
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N2 .
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1000 — N —
2000 T} . n=50RPM
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] 4 4, n =800 U/min
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I
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3 2 1 0 1 in
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Leistungsdiagramme Function diagrams
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-
raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]
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The function diagrams data is for average performance of randomly
selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Sondertypen
Special types

EPRMFL

Die Hydraulikmotoren Typ EPRMFL finden Verwendung in Anwen-
dungen bei denen der Hydraulikmotor als Direktantrieb (ohne
Kupplung oder Getriebe) arbeitet und hohe Radiallasten auf die
Abtriebswelle wirken (insbesondere beim Starten und Stoppen).
Die Abtriebswelle des Hydraulikmotors ist mit einem Radialkugel-
lager gelagert. Dadurch werden die Radialkrafte abgefangen.

Die Technischen Daten entsprechen den Daten des EPRM-F @35
mm [1.378 in] Dichtungsdurchmesser. Es gibt keinen Unterschied
in den Abmessungen und EinbaumaBen. Der Bestellcode ent-
spricht ebenfalls dem des Standard EPRM.

The hydraulic motors type EPRMFL are designed for use in operating
modes with peak radial loads of the output shaft (especially at star-
ting and stopping) at direct drive of wheels or mechanisms (without
clutch or gearbox).

The radial loads are borne by a radial ball bearing which is mounted
on the shaft of the hydraulic motor.

The main technical features correspond to the standard motors series
EPRM-F @35 mm [1.378 in] sealing diameter. There are no changes in
the overall and mounting dimensions. Order code is equal to stan-
dard EPRM.
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Planetenmotor EPRM®-K
Planetarymotor EPRM°-K

Anwendung

- Forderbander

«  Fordertechnik fir Roboter
Textilmaschinen

«  Werkzeugmaschinen

«  Nahrungsmittelindustrie

- Landmaschinen

. ua.

Bauweise und Ausfithrungen
+  Modell: Léngsschieberventil, Planetensatz
Flansch: Ovalflansch oder Quadratflansch
« Anschlisse: Seitlich, metrisches oder
BSPP Gewinde
Lagerung: Konisches Walzlager
«  Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt
«  Sonderausflihrungen

Ubersicht Overview

Application

Conveyors

Feeding mechanism of robots and manipulators
Textile machines

Machine tools

Food indutries

Agriculture machines

etc..

Construction and options

Model: Spool valve, gerotor

Mounting: Ovalflange or squareflange

Ports: Side ports, metric or BSPP threaded ports
Bearing: Antifriction conical bearing

Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 51,5-397,0 [3.14 - 24.40]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 970
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 50 [4425]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kW [HP] 12,8[17.2]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 175 [2540]
Max. Olstrom Max. Oil flow |/min [GPM] 75 [18.5]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?®/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
. . e = p p
Druckgefélle | Viskositat Olstrom bar k Psi A
Pressure drop Viscosity Oilflow 304
bar [PSI] | mm?*/s [SUS] | I/min [pm [GPM] 25 400
20 2,5 20 300
100 [98] [.660] 15 —
[1450] 35 18 0. 200
[164] [.476] 5 100
20 35 od o — -
140 (98] [.295] 0O 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 Q, GPM
[2030] 35 2,8 f T T T T T T T -
[164] L740] 0 20 30 40 50 60 70 80 Q,lpm
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Technische Daten Technical datas

Tvo Type EPRM-K | EPRM-K | EPRM-K | EPRM-K | EPRM-K | EPRM-K | EPRM-K | EPRM-K | EPRM-K
ypyp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
. 3 . 3 51,5 80,3 99,8 125,5 159,6 199,8 250,1 315,7 397,0
Schluckvolumen Displacement cm?/U ccm/rev [in*/rev] (3.14] 14.90] 16.09] [7.67] [9.74] [12.19] [15.26] [19.26] [24.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working e 7 Gl 4 e Jow 20 e 150
Max. Speed
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 970 940 750 600 470 375 300 240 185
Dauerbetrieb 10,0 157 19,8 25,0 32,0 34,0 40,0 40,0 40,0
Continuous working [850] [1390] [1750] [2210] [2830] [3010] [3540] [3540] [3540]
mﬁ %rfzr;mmem Intermittierend* 13,0 19,5 24,0 30,0 39,0 42,0 47,0 50,0 50,0
daNM [|g-in] Intermittent * [1150] [1725] [2125] [2655] [3450] [3717] [4160] [4425] [4425]
Spitze ** 17,0 27,0 32,0 37,0 46,0 56,0 64,0 65,0 65,0
Peak ** [1505] [2390] [2830] [3275] [4070] [4960] [5665] [5755] [5755]
Dauerbetrieb 9,0 10,4 10,8 10,8 10,4 8,8 8,1 7.4 6,2
Max. Leistungsabgabe Continuous working [12.1] [13.9] [14.4] [14.4] [13.9] [11.8] [10.9] [9.9] [8.3]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 10,4 12,6 12,8 12,5 11,5 10,2 9,4 7.8 7,1
Intermittent * [13.9] [16.9] [17.2] [16.8] [15.4] [13.7] [12.6] [10.5] [9.5]
Dauerbetrieb 140 140 140 140 140 125 110 920 75
Continuous working [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [1810] [1600] [1300] [1090]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 175 175 175 175 175 155 140 125 90
bar fPSI] P Intermittent * [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2250] [2030] [1810] [1305]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 200 150 120
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [2900] [2175] [1740]
. Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous working [10.5] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 50 75 75 75 75 75 75 75 75
Intermittent * [13.2] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
mﬁ ,Erj;;?a?gsﬁ;gd‘ Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar fPSI] p Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerb. Continuous 150 150 150 150 150 150 150 150 150
0-100 U/min RPM [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180] [2180]
. ) - Dauerb. Continuous 75 75 75 75 75 75 75 75 75
Max. Ricklaufdruck (mit Leckél- 100-300 U/min RPM [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090]
leitung) oder max. Druck in der
Leckélleitung Dauerb. Continuous 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Max. return pressure with drain lineor ~ 300-600 U/min RPM [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725]
max. pressure in drain line
bar [PSI] Dauerb. Continuous 20 20 20 20 20 20 20 20 20
> 600 U/min RPM [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290]
Int.* Int. * 15 15 15 15 15 15 15 15 15
0-max. U/min RPM [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145]
Min. Anlaufmoment 8 12 16 20 25 29 28 32 35
Min. starting torque daNm [lb-in] [710] [1060] [1420] [1770] [2215] [2570] [2480] [2832] [3100]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Gewicht 6,2 6,3 6,6 6,7 6,9 74 78 85 93
Weight kg [Ib] [13.7] [13.9] [14.6] [14.8] [15.2] [16.3] [17.2] [18.7] [20.5]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
FrE Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefélle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
- Minimale Viskositdt 13 mm?*/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]
- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
HE For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50°C [122°F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPRM®-K Ordercode EPRM®-K

EPRM-K 1 2 3 4 5 6
Pos. 1 Montageflansch SH 25,32 verzahnt BS2059 (SAE 6 B)
° Mounting flange ©25.32 splined BS2059 (SAE 6 B)
frei Ovalflansch, zwei Befestigungslocher K 228,56 konisch 1:10 Passfeder B5x5x14 DIN 6885
omit  |Oval mount, two holes 928.56 tapered 1:10 parallel key B5x5x14 DIN 6885
Q Quadratflansch, vier Gewindebohrungen SA @24,5 verzahnt B 25x22 DIN 5482
Square mount, four bolts @24.5 splined B 25x22 DIN 5482
Pos. 2 Zc'hluckvolumen Pos. 4 Anschlusse
isplacement Ports
50  [49,5 cm*/U ccm/rev [3.02 in¥/rev] :,::'t BSPP (ISO 228)
80  [79,2cm®/U ccm/rev [4.83 in*/rev] M Metrisch metric (ISO 262)
100  |99,0 cm*/U ccm/rev [6.04 in*/rev] Sonderausfiihrungen
Pos. 5 .
Special features
125 |123,8 cm®/U ccm/rev [7.55 in*/rev] L |Geringeres Lecksl
Low Leakage
160 158,4 cm®/U ccm/rev [9.66 in*/rev] LSV Ventil fir geringe Drehzahlen
Low speed valve
200 [198,0 cm*/U ccm/rev [12.10 in*/rev] FR Leichtlaufausfiihrung
Free running
250  [247,5 cm®/U ccm/rev [15.10 in*/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
315 316,8 cm*/U ccm/rev [19.30 in*/rev] P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
400 396,0 cm*/U ccm/rev [24.16 in®/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
Abtriebswelle * - -
C Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x32 DIN 6885 frei Betricbsspezifisch
Cylindrical @25, parallel key A8x7x32 DIN 6885 X o
—— - - m - omit  |Factory specified
co Zylindrisch @1", Passfeder 1/4" x 1/4" x 1/4" BS46
Cylindrical @1', parallel key 1/4"x 1/4"x 1/4" B546 * Zuldssige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden

Permissible output torque should not be exceeded

Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

Standard: Ovalflansch, zwei Befestigungslécher Option Q: Quadratflansch, vier Gewindebohrungen
Standard: Oval mount, two holes Option Q: Square mount, four bolts
130
[5.118] max 82
53,2+0,15 X 53,2+0,15 4xM10 [3.228]
[2.094+.0059] | [2.094+.0059] min 13 tief deep

—

n |~
oe
Y=
Q-
ol
. - 1488
= =
é o~
gl=
g
_ (82,55+0,1 A=
2 o
2/ [3.25+.0039]
| i |
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Pos. 2

EinbaumaBle EPRM-K
Dimensions EPRM-K

Schluckvolumen Displacement

EinbaumafBe EPRM-K-Q
Dimensions EPRM-K-Q

?82,5+0,05 ©44,420,05
[3.248+.0019] [1.748+.0019]
i ?
‘ \
| o i
A= | i?é ?E ™ § ‘
5|8 ‘ -1 \
E| S ‘ 2x@13,35*04 3l i
‘ ['525+.016] S ‘
‘ _ A ! B
o A ‘ B ! olm | - % ‘ c
ale [ [ = 3 ! ]
= g |/ ‘ QDK ~T i ﬂ | @‘/ R =
—|1&87T | 1 28 »|8 N \ | g8 »|8
S| & Ae 5|8 \ ! I A
Q Wit R N L
— . - m - 1 I — m -
} L AN AN /B AN = . = ] A\ TN =
: AR Se O NP
g | E RN | X
94 | *\ = \Tz‘k
[ -
i A74342§(.)(')2079] P(A’B) _ 44+0,2 w
iy ‘ J [1.732+.0079]
1
oy an al = R
N 67+0,2 T
67+0,2 [2.638+.0079]
[2.638+.0079]
max @105
max @105 [4.134]
[4.134]
C 4xM8 - 13mm [.51 in] tief depth
P (AB): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth
T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief depth
Standarddrehung
Typ L . Typ L . L1 . mit Blick auf Abtriebswelle
Type mm [in] Type mm [in] mm [in] Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
EPRM-K 1095 EPRM-K-Q 113.8 90 Druck auf Anschluss B - linksdrehend
50 [4.31] 50 [4.48] [.35] Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
EPRM-K 1145 EPRM-K-Q 1188 14.0 mit Blick auf Abtriebswelle
30 [4 5'1] 30 [4 6’8] [ 5'5] Druck auf Anschluss A - linksdrehend
= = = Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend
EPRM-K 118,0 EPRM-K-Q 122,3 17,4
100 [4.65] 100 [4.82] [.69] Standard rotation
EPRM-K 122,5 EPRM-K-Q 126,8 21,8 gfevtvzd from Shage'}dht ,
ort A pressurized- right running
L25 [4.82] 122 [4.99] [.86] Port B pressurized- left running
EPRM-K 128,5 EPRM-K-Q 132,8 27,8
160 [5.06] 160 [5.23] [1.09] Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
Viewed from shaft end
EPRM-K 135,5 EPRM-K-Q 139,8 34,8 Port A pressurized- left running
200 [5.33] 200 [5.50] [1.37] Port B pressurized- right running
EPRM-K 144,0 EPRM-K-Q 148,3 43,5
250 [5.67] 250 [5.84] [1.71]
EPRM-K 155,5 EPRM-K-Q 159,8 54,8
315 [6.12] 315 [6.29] [2.16]
EPRM-K 170,0 EPRM-K-Q 174,3 69,4
400 [6.69] 400 [6.86] [2.73] E@ mm fin]

Planetenmotoren |

Planetarymotors 67



Pos. 3 | Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @25 mm Option CO: Zylindrisch @1“
Option C: Cylindrical @25 mm Option C: Cylindrical @1”
8-0,036 6,4-005
[.315-0014] [.252-0019]
L t 1
————
45 88 2|43 2| - O i
ST Bk JER HE
M8 43,2405
min 16 [63] tief deep [11.‘73;2. 310 ;,57] min 16 [.63] tief deep [1.7+.0197]
Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in] Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in]
Max. Torque 34 daNm [3010 [b-in] Max. Torque 34 daNm [3010 [b-in]
Option SH: Verzahnt BS 2059 Option K: Konisch 1:10
Option SH: Splined BS 2059 Option K: Tapered 1:10
0,025 M8 24404 20,5 5=30
6,25 05 T8 L63T et deep [.945+.016] | [807] " Anzugsmoment
A-A 1110 Tightening torque
— ol 5-0,03 A 10+1 daNm
olz Slo [.197-0011] I——
A= T
8= M S8 =
[— Sy d 3/ <
] <[ @2l 3=
©21,470,07 min 26,4 Rl ICH ] e =
[.845+.0027] [1.039] =2 Ql=
432405 E
[1.7£0197]
Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in] Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in] Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in]
Option SA: Verzahnt B 25x22 DIN 5482
Option SA: Splined B 25x22 DIN 5482
N\ = 1z
N _§=( g g
= = 3|3
- QS
| = =
26,41
min 16 [.63] tief deep [1.039+.039)
43,2+0,5 —
[1.7£0197] C
@ mm [in]

Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 |b-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 [b-in]
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung

Option FR: Free running

FR Motoren haben groflere Abstdnde zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch l&sst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der grof3ere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflachen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations
Angaben zu Wellenbelastungen, Wellendichtungsdri-

cken und Leistungsdiagramme entnehmen Sie bitte
unserem EPRM-Katalog.

Pos. 4 | Sonderausfiihrungen Special features

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction
parts, allowing the shaft to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional adavantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.

For informations about permissible shaft loads, permissb-
le shaft seal pressure and function diagrams, please check
our EPRM-catalogue.
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Planetenmotor EPRML
Planetarymotor EPRML

Anwendung Application
«  Forderbander «  Conveyors
«  Fordertechnik fiir Roboter «  Feeding mechanism of robots and manipulators
«  Textilmaschinen «  Textile machines
«  Werkzeugmaschinen «  Machine tools
«  Nahrungsmittelindustrie «  Foodindutries
Landmaschinen «  Agriculture machines
«  ua. . etc.

Bauweise und Ausfithrungen

+  Modell: Léngsschieberventil, Planetensatz
Flansch: SAE A oder Magnetoflansch

« Anschlisse: Seitlich, metrisches oder
BSPP Gewinde
Lagerung: Konisches Walzlager

«  Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt

«  Sonderausflihrungen

Construction and options

Model: Spool valve, gerotor

Mounting: SAE A or Magnetoflange

Ports: Side ports, metric or BSPP threaded ports
Bearing: Antifriction conical bearing

Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Other special features

Ubersicht Overview

70

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 51,5-397,0 [3.14 - 24.40]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 970
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 69 [6100]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kW [HP] 16 [21.5]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 200 [2900]
Max. Olstrom Max. Oil flow |/min [GPM] 75 [20]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefille | Viskositat Olstrom éa‘i A SSFI A
Pressure drop Viscosity Oilflow 30
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] 400
25
2,5 300
100 [.660] 209
[1450] 18 199 200
10
[164] [.476] . 100
35
140 [.295] o= 0 >
[2030] o8 0 4 8 10 12 14 16 18 20 Q, GPM
[164] [.7210] 0 10 20 30 40 50 60 70 8 Q I;m
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Technische Daten Technical datas

Tyo Type EPRML EPRML EPRML EPRML EPRML EPRML EPRML EPRML EPRML
yp iyp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
: 3 . 3 51,5 80,3 99,8 125,7 159,6 199,8 250,1 3157 397,0
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in*/rev] [3.14] [4.90] 16.00] 17.67] [9.74] [12.19] [15.26] [19.26] [24.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working e 7y G & 8 o 2 ey 12
Max. Speed p
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 970 940 750 600 470 375 300 240 190
Dauerbetrieb 10,1 20,0 24,0 30,0 39,0 45,0 54,0 55,0 61,0
Continuous working [900] [1770] [2125] [2655] [3450] [4000] [4780] [4870] [5400]
Max. Drehmoment Intermittierend* 13,0 2,0 280 340 43,0 500 610 630 69,0
- rorqu Intermittent * [1150] [1947] [2480] [3010] [3805] [4425] [5400] [5580] [6100]
daNM [lb-in]
Spitze ** 17,0 27,0 32,0 37,0 46,0 56,0 71,0 83,0 87,0
Peak ** [1505] [2390] [2832] [3725] [4070] [4960] [6280] [7350] [7700]
Dauerbetrieb 7,0 12,5 13,0 12,5 11,5 11,0 10,0 9,0 7.8
Max. Leistungsabgabe Continuous working [9.5] [17.0] [17.4] [16.8] [15.4] [14.8] [13.4] [12.0] [10.5]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 8,5 15,0 15,0 16,0 14,0 13,0 12,0 11,0 10,6
Intermittent * [11.9] [20.1] [20.1] [21.5] [18.8] [17.4] [16.1] [14.8] [14.2]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 175 175 175 135 115
Continuous working [2030] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [1960] [1670]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 175 200 200 200 200 200 200 160 140
bar fPSI] P Intermittent * [2540] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2320] [2030]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 210 175
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3045] [2540]
R Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous working [11] [16] [16] [16] [16] [16] [16] [16] [16]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 50 75 75 75 75 75 75 75 75
Intermittent * [13] [20] [20] [20] [20] [20] [20] [20] [20]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
m;}’j ,E,j,r:??a'r‘e@’:;irrgc'( Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar fPSI] P Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerb. Continuous 100 100 100 100 100 100 100 100 100
0-100 U/min RPM [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450]
. Dauerb. Continuous 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Max. Riicklaufdruck (ohne Leck- 100-300 U/min RPM [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725] [725]
oOlleitung) oder max. Druck in der
Leckolleitung Dauerb. Continuous 25 25 25 25 25 25 25 25 25
Max. return pressure without drain line  300-600 U/min RPM [365] [365] [365] [365] [365] [365] [365] [365] [365]
or max. pressure in drain line
bar [PSI] Dauerb. Continuous 15 15 15 15 15 15 15 15 15
> 600 U/min RPM [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220] [220]
Int.* Int. * 100 100 100 100 100 100 100 100 100
0-max. U/min RPM [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450] [1450]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2030] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Max. Ruicklaufdruck mit Leckollei-
tung Intermittierend* 175 200 200 200 200 200 200 200 200
Max. Inlet pressure with drain line Intermittent * [2540] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 9 7 5 4 3 3
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [130] [102] [73] [58] [44] [44]
Min. Anlaufmoment 8 15 20 25 32 37 45 45 49
Min. starting torque daNm [lb-in] [710] [1330] [1770] [2215] [2835] [3275] [4000] [4500] [4340]
Min. Drehzahl| ***
Min speed *** U/min RPM 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Gewicht 8,5 8,6 89 9,0 9,2 9,6 10,1 10,8 11,5
Weight kg [Ib] [18.7] [19.0] [19.6] [19.8] [20.3] [21.2] [22.3] [22.3] [25.4]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
s Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
e For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50°C [122°F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82°C [180°F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPRML Ordercode EPRML

Standard: SAE A-4, vier Befestigungslocher
Standard: SAE A-4, four holes

130

72 Planetenmotoren |

55 4x@13,5 17

[5.119]
8+0,3
[.315+.0118]

[.669]

81,5
[3.21]

[4.016]

Planetarymotors

282,5+0,05
[3.248+.0019]

max 136

Option F: Magnetoflansch, vier Befestigungslocher

EPRML 1 2 3 4 5 6
Pos. 1 Montageflansch SH @25,3 verzahnt BS2059 (SAE 6 B)
: Mounting flange @25.3 splined BS2059 (SAE 6 B)
frei SAE A-4, vier Befestigungslocher HB @1 1/4" verzahnt 14 Zdhne ANSI B92.1-1976
omit __ |SAE A-4, four holes @1 1/4"splined 14T ANSI B92.1-1976
E Magnetoflansch, vier Befestigungslocher KB @35 konisch 1:10 Scheibenfeder 6x9 DIN 6888
Magnetoflange, vour holes @35 tapered 1:10 woodruff key 6x9 DIN 6888
Schluckvolumen Anschlusse
Pos. 2 Displacement Pos. 4 Ports
50  |51,5cm/U cem/rev [3.14 in/rev] ::ne"t BSPP (ISO 228)
80 80,3 cm*/U ccm/rev [4.90 in*/rev] M Metrisch metric (1SO 262)
100  |99,8 cm®/U ccm/rev [6.09 in*/rev] Sonderausfiihrungen
Pos.5 Special f
pecial features
125  [125,7 cm®/U ccm/rev [7.67 in®/rev] LL Geringeres Leckl
Low Leakage
160  |159,6 cm®/U ccm/rev [9.74 in*/rev] Lsy  |Vent fiir geringe Drehzahlen
Low speed valve
200 [199,8 cm*/U ccm/rev [12.19 in*/rev] Fr |Leichtlaufausfihrung
Free running
250 |250,1 cm?/U ccm/rev [15.26 in®/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
315  [315,7 cm?/U ccm/rev [19.26 in*/rev] p Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
400 397,0 cm?/U ccm/rev [24.40 in*/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
Abtriebswelle * - -
C Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x30 DIN 6885 frei Betriebsspezifisch
Cylindrical @25, parallel key A8x7x30 DIN 6885 omit |Factory specified
cB Zylindrisch @32, Passfeder A10x8x40 DIN 6885
Cylindrical @32, parallel key A10x8x40 DIN 6885 * Zuldssige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
Permissible output torque should not be exceeded
Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

Option F: Magnetoflange, four holes

4x@13,5 17 8+0,3
[.531] [669] [315+.0118]
©106,4+0,2 —
4.189+.0078]
o[Z
- S8
1 =
a Nl
& I
& Sl
|
1,
55 | 550
2171 ’
max 96
[3.78]
max 102,5
[4.04]
@ mm [in]



Pos. 2

EinbaumafBie EPRML mm [in.]
Dimensions EPRML mm [in.]

Schluckvolumen Displacement

max L

81,5
[3.21]

8+0,15
[.315+.0059]

20+0,15

w

200,15

[.787+.0059]

[.787+.0059]

2100

[3.937]

2102

T:

Standarddrehung

[4.016]

mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)

mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend

Standard rotation

Viewed from shaft end

Port A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

6@ mm [in]

Typ L L1
Type mm [in] mm [in]
EPRML 152 9,0
50 [5.98] [.35]
EPRML 157 14,0
80 [6.18] [.55]
EPRML 160 17,4
100 [6.30] [.69]
EPRML 165 21,8
125 [6.50] [.86]
EPRML 171 27,8
160 [6.73] [1.09]
EPRML 178 34,8
200 [7.01] [1.37]
EPRML 187 43,5
250 [7.36] [1.71]
EPRML 198 54,8
315 [7.80] [2.16]
EPRML 212 69,4
400 [8.35] [2.73]

P (A,B): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth
G1/4 oder or M14x1,5-12 mm [.47 in] tief depth

Planetenmotoren

Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
Viewed from shaft end

Port A pressurized- left running
Port B pressurized- right running
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Pos. 3 | Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @25 mm
Option C: Cylindrical @25 mm

Option CB: Zylindrisch @32 mm
Option CB: Cylindrical @32 mm

10-0,036
8-0,036 [.394-.0014]
[.315-0014]
— ——————
—
23 AR 8% 3 H N 28 gg
' 2 S BEE 413 s B
= i 92
M8 43 )
in 22 [.866] tief d
mn el deep (1.69] min 22 [.866] tief deep [15';)7]
Max. Drehmomentabgabe 34 daNm [3010 Ib-in] Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 34 daNm [3010 Ib-in] Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]
Option SH: Verzahnt BS 2059 Option HB: Verzahnt ANSI B92.1-1976
Option SH: Splined BS 2059 Option HB: Splined ANSI B92.1-1976
6,25-005 25,7 38+0,5
[1.01+9%9] [1.49+.0197)
e = .
o|E N 01
e re=—H i |z 1 e
818 52 88 & - =——=t 43
! 221,6 3% = = = g|3
1852003] 13 >
[.05]
M8 7 ’ -
min 22 [.866] tief deep - 1261 min 22 [866] tief deep 56
[1.69] [2.2]
Max. Drehmomentabgabe 40 daNm [3540 Ib-in] Max. Drehmomentabgabe 95 daNm [8410 Ib-in]
Max. Torque 40 daNm [3540 Ib-in] Max. Torque 95 daNm [8410 Ib-in]
Option KB: Konisch 1:10
Option KB: Tapered 1:10
A 5=30
A-A Anzugsmoment
2202 f— Tightening torque
[.866-0083] ' 10+1 daNm
6-0,03 -t~
[.236-0012] 1410 ,/ r 4’\\
M
e T -
= n|® | = ~| &
gy —+— EIRE
= i g =
L
l'K 58
[.228] ,//%
36 &
[1.417]
58
[2.28]
Max. Drehmomentabgabe 95 daNm [8410 Ib-in]
Max. Torque 95 daNm [8410 Ib-in]
EI @ mm [in]
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind flir den Einsatz
im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und Dreh-
zahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich geringere
Verluste in den Verdrangungsraumen. Diese Motoren
sind geeignet flr hydraulische Systeme bei denen die
Motoren in Reihe geschaltet sind und geringe Leckdl-
verluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen

Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. lhre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betragen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung

Option FR: Free running

FR Motoren haben grof3ere Abstdnde zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch lasst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der groBBere Abstand verbessert auch die
Schmierung der Abnutzungsflachen im Planetensatz.
Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei hohen
Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem Druckab-
fall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei diesen
Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Angaben zu Wellendichtungsdriicken und Leistungsdia-
gramme entnehmen Sie bitte unserem EPRM-Katalog.

Zulassige Wellenbelastung fiir EPRML
Permissible shaft load for EPRML

Pos. 5 | Sonderausfiihrungen Special features

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable de-
creased volumetric losses in the drain ports. These motors
are suitable for hydraulic system with series-conected mo-
tors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal pres-
sure drop and reduced flow. Optimal run is guaranteed at
frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors with this
valving have an increased starting pressure and are not
recommended for using at pressure drop less than 40 bar
[580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction parts,
allowing the shaft to rotate more freely with less mecha-
nical drag. The increased clearance also improves lubri-
cation of the wear surfaces of gear set and friction parts.
Additional adavantages of FR versions are prolonging of
the life of the hydraulic motors at high speeds, as well as
the possibility to use them in systems with wide variation
of loading. FR series motors are designed to operate with
high speed (over than 300 RPM) and low pressure drop. Vo-
lumetric efficiency may be reduced slightly.

For informations about permissble shaft seal pressure and
function diagrams, please check our EPRM-catalogue.

Die Kurven gellten fiir eine durchschnittliche Lebensdauer der Lager von 1600 Stunden bei 200 U/min.
The curves are valid for an average bearings life of 1600 hours at 200 RPM.

Pr | Pr |
daN T Ibs.
30004 7000
6000 v
2500 i
5000
20001 Al ~
B
15001 4000 / o
10001 2000
C
500 { 1000 — |
0 0
4 3 2 1 0 -1 157
T T T T T T T T
100 80 60 40 20 0 20 40 mm
A Max statische Belastung

Max. static load

Pr
max Pa=500 daN

—~—
[1124lbs]

o
J

B Max. radiale Belastung bei einer axialen Belastung von Pa = 200 daN [450 Ibs]

Max. radial load at an axial load of Pa = 200 daN [450 Ibs]

C Max. radiale Belastung bei einer axialen Belastung von Pa = 500 daN [1124 Ibs]

Max. radial load at an axial load of Pa = 500 daN [124 Ibs]
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Planetenmotor EPRM®-W

Planetarymotor EPRM°®-W

Anwendung
«  Forderbander
«  Fordertechnik fir Roboter
«  Textilmaschinen
Werkzeugmaschinen
«  Nahrungsmittelindustrie
«  Landmaschinen
u.a.
Bauweise und Ausfiihrungen
+  Modell: Langsschieberventil, Planetenrollersatz
«  Flansch: Radflansch
«  Anschlisse: Seitlich metrisches oder BSPP Gewinde
«  Wellen: Zylindrisch oder konisch
«  Wellendichtung: Fiir hohen und niedrigen Druck
Sonderausfiihrungen

Ubersicht Overview

Application

Conveyors

Feeding mechanism of robots and manipulators
Textile machines

Machine tools

Food indutries

Agriculture machines

etc..

Construction and options

Model: Spool valve, roll-gerotor

Flange: Wheelflange

Ports: Side ports, metric or BSPP threaded ports
Shafts: Cylindrical or tapered

Shaft seal: For high and low pressure

Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 51,5-397[3.14-24.4]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 1029
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 69 [6100]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kwW [HP] 15[20.1]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 200 [2900]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 90 [23.8]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration . !SO Code 20/16 (min. e.mpféhlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
. . e = p p
Druckgefélle | Viskositat Olstrom bar b P A
Pressure drop Viscosity Oilflow 304
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] s 400
20 2,5 50 300
100 (98] [.660] o —
[1450] 35 18 To- 200
[164] [.476] . 100
20 35 od o — -
140 [98] [.295] 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20  QGPM
[2030] 35 2,8 r T T T T T T T T -
[164] [.740] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 Q,lpm
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Technische Daten Technical datas

Typ Type EPRM-W | EPRM-W | EPRM-W | EPRM-W | EPRM-W | EPRM-W | EPRM-W | EPRM-W | EPRM-W
yp lyp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
. 3 .3 51,5 80,3 99,8 125,7 159,6 199,8 250,1 315,7 397,0
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in*/rev] [3.14] [4.90] [6.09] [7.67] [9.74] [12.19] [15.26] [19.26] [25.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working =8 70 bos R T S S 250 e
Max. Speed ,
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 1029 940 750 600 470 375 360 285 226
Dauerbetrieb 10,0 20,0 24,0 30,0 39,0 45,0 54,0 55,0 61,0
Continuous working [900] [1770] [2125] [2655] [3450] [4000] [4780] [4870] [5400]
mg)’j %f*:fgme”t Intermittierend* 13,0 22,0 28,0 34,0 43,0 50,0 61,0 69,0 69,0
daNM [Ig—in] Intermittent * (11501 | 19471 | [2480] | [3010] | [3805] | [4425] | [5400] | [6100] | [6100]
Spitze ** 17,0 27,0 320 37,0 46,0 56,0 71,0 84,0 87,0
Peak ** [1505] | [2390] | [2832] | [3725] | 40701 | [4960] | [6280] | [7430] | ([7700]
Dauerbetrieb 7,0 12,5 13,0 12,5 11,5 11,0 10,0 9,0 7.8
Max. Leistungsabgabe Continuous working [9.5] [17.0] [17.4] [16.8] [15.4] [14.8] [13.4] [12.0] [10.5]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 8,5 15,0 15,0 14,5 14,0 13,0 12,0 10,0 10,6
Intermittent * [11.9] [20.1] [20.1] [19.5] [18.8] [17.4] [16.1] [13.4] [14.2]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 175 175 175 135 110
Continuous working [2030] | [2540] | [2540] | [2540] | [2540] | [2540]1 | [25401 | [19601 | [1600]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 175 200 200 200 200 200 200 175 140
bar fPSI] P Intermittent * [2540] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2540] [2030]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 210 175
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3045] [2540]
. Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 75 75 75
Max. Olstrom Continuous working [10.5] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [15.8] [20.0] [20.0] [20.0]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 50 75 75 75 75 75 90 90 90
Intermittent * [13.2] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [23.8] [23.8] [23.8]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
m)f E;‘e%a':gsﬁ'r‘;d‘ Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar fPSI] p Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Max. Ruicklaufdruck
mit Leckdlleitung Intermittierend* 200 200 200 200 200 200 200 200 200
Max. Return pressure with drain line Intermittent * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 9 7 5 5 5 5
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [130] [102] [73] [73] [73] [73]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 8,0 15,0 20,0 25,0 32,0 41,0 50,0 50,0 50,0
Druckgefélle Continuous working [710] [1330] [1770] [2215] [2832] [3630] [4425] [4425] [4425]
Min. starting torque at max. pressure
drop Intermittierend* 10,0 17,0 23,0 28,0 37,0 46,0 55,0 66,0 61,0
daNm [Ib-in] Intermittent * [85] [1505] [2035] [2480] [3275] [4070] [4870] [5840] [5400]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Gewicht Weight 9,6 9,7 9,8 10,0 10,3 10,8 11,3 11,8 12,5
kg [Ib] [21.2] [21.4] [21.7] [22.1] [22.7] [23.8] [24.9] [26.0] [27.6]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
i Flr Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefélle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
- Minimale Viskositat 13 mm?*/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
Hx For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]
- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPRM®-W Ordercode EPRM®-W
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Planetarymotors

EPRM-W 1 2 3 4 5 6 7
Pos. 1 Sc'hluckvolumen Pos. 4 Leckélanschluss
Displacement Drain port
50 51,5 cm*/U ccm/rev [3.14 in*/rev] fre.| M'_t Leck(')lanschluss
omit  |With drain port
80 80,3 cm*/U ccm/rev [4.90 in*/rev] 1 Ohne Leckglanschluss
Wihout drain port
100 99,8 cm®/U ccm/rev [6.09 in*/rev] Pos. 5 ﬁnschlﬂsse
orts
3 . 3 -
125 125,7 cm®/U ccm/rev [7.67 in*/rev] fre'l BSPP (IS0 228)
omit
3 3
160 159,6 cm’/U ccm/rev [9.74 in°/rev] M Metrisch metric (IO 262)
200 [199,8 cm*/U ccm/rev [12.19 in*/rev] —
Sonderausfiihrungen
Pos. 6 Special features
250 [250,1 cm?/U ccm/rev [15.26 in®/rev] - m
LL Geringeres Leckol
Low Leak
315 [315,7 cm*/U ccm/rev [19.26 in/rev] Ol ednige
LSV Ventil fur geringe Drehzahlen
. Low speed valve
3 3
400 397,0 c’/U ccm/rev [24.40 in”/rev] ER Leichtlaufausfiihrung (nicht fur EPRM-N)
- Free running (not for EPRM-N)
Abtriebswelle * -
Pos. 2 Shaft ¥ R Drehrichtung umgedreht
g |Zindrisch @32, Passfeder AT0xBx45 DIN 6885 f;’;réftrg:l‘;"au vT—
Cylindrical @32, parallel key A10x8x45 DIN 6885 P |ouint (Colour om recuest) 9
KB @35 kegelig 1:10, Passfeder B6x6x20 DIN 6885 Korrosionsschutszrbe (Farbe auf Anfrage)
@35 tapered 1:10, parallel key B6x6x20 DIN 6885 PC Corrosion protected paint (Colour on re gest)
HB |21 1/4"konisch 138, Passfeder 5/16" x 5/16"x 1 1/4" BS46 - - U
@1 1/4" tapered 1:8, parallel key 5/16"x 5/16" x 1 1/4" BS46 Pos. 7 Design Serie
Wellendicht * Design series
Pos.3 | cnaichtung frei [Betriebsspezifisch
Shaft seal omit |Factory specified
frei  |Standard Wellendichtung y3p
omit |Standard shaft seal
v Fiir Hochstdruck (ohne Riickschlagventile)
For highest pressure (without check valves) * Zuldssige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
UK Fiir Héchstdruck (mit Riickschlagventile) Permissible output torque should not be exceeded
For highest pressure (with check valves)




Pos. 1

i

Schluckvolumen Displacement

__/

max 107
[4.21]

282,5+0%

[3.25+.0019]

i |
Kk A | B 5|8 T o[2
2R ‘ Rl ‘ SR
| e
‘ ) |
| |
2 - l
£ P(A'B) ‘
23+0,15 230,15
[.905.006] [.905.006] W | [ .
2127004 3|8
‘ [4.99-0016] § §
A S |
1 L%lJl;lJ {JTLP LL;lLl%l T
@100 LlTLHﬁ‘ U.T.U
13.94] {
E}@ mm [in] T
130
(>8] o P(AB):  2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 17mm [.67 in] tief depth
2.52] T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [47 in] tief depth
Typ L L1
Type mm [in] mm [in]
EPRM-W 108,0 9,0
50 [4.25] [.35]
s EPRM-W 113,0 14,0
= 80 [4.45] [.55]
EPRM-W 116,5 17,4
100 [4.59] [.69]
EPRM-W 120,5 21,8
125 [4.74] [.86]
EPRM-W 126,5 27,8
4x@13,5+0,2 2147+0,2 ’ 4
[.53+.0079] [5.787+.0079] 1 60 [498] [1 09]
EPRM-W 133,5 34,8
Standarddrehung Standard rotation 20 26 127
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end EPRM-W 142,5 43,5
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend Port A pressurized- right running 250 [5.61] [1.71]
Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurized- left running EPRVLW = ik
Reversierdrehung (Pos. 6 - Option R) Reversierdrehung (Pos. 6 - Option R) 315 [6.021] [2.1,6]
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurized- left running EPRM-W 168,5 694
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend Port B pressurized- right running 400 [6.63] [2.73]
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Pos. 2

Abtriebswelle Shaft

Option CB: Zylindrisch @32 mm
Option CB: Cylindrical @32 mm

@35
[1.378]

| E——
S ST
IR = %
Q| =
16
[.63]
58+0,3
[2.28+.012]

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

80 Planetenmotoren

S=17/16"
Anzugsmoment
Tightening torque
20+1 daNm
A
o —
w
z
I
o
o~
24 MD A
[157] =]
5 35
T
1 [1.38]
196) 54+0,3
[2.13+.012]
58+0,3
[2.28+.012]

[1.378-0079)

Option OB: Konisch 1:8

Option KB: Konisch 1:10
Option KB: Tapered 1:10

S=41
Anzugsmoment
Tightening torque
20+1 daNm

@44
[1.732]

M20x1,5

VANl
I I

@35-0,039

[1.38-0015]

A

24

36+0,5

[1.42+.019]

L1571 (106

58+0,3

[2.283+.012]

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

Option OB: Tapered 1:8

31,77-005
[1.25-0019]
@35
[1.378]

=18

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

Planetarymotors

1

+0063
0024

1669

=110

A-A

19-01
[.751-0039]

6-0,03
[.236-0011]




Pos.3 | + | Pos. 4

Schaltzeichen Graphic symbol

Standard oder Option UK
Standard or Option UK

EPRM-W mit Wellendichtung fiir niedrigen Druck oder fiir hohen
Druck mit Leckolanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-
leitung.

EPRM-W with shaft seal for low pressure or high pressure with drain
connection
The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Wellendichtung und Leckolanschluss
Shaft seal and drain connection

Option 1
Option 1

EPRM-W ohne Leckolanschluss
Der Druck auf die Wellendichtung tbersteigt nie den Druck in der Ruick-
laufleitung.

EPRM-W without drain connection
The shaft seal pressure never exceeds the pressure in the return line.

Option U
Option U

L

EPRM-W mit Wellendichtung fiir Hochstdruck ohne Riickschlag-

ventile mit Leckélanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-

leitung.

EPRM-W with shaft seal for highest pressure without check valves

with drain connection

The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Max. Riicklaufdruck ohne Leckolleitung oder max. Druck in der Leckoélleitung
Max. return pressure without drain line or max. pressure in the drain line

1. Kurve fiir Standard-Wellendichtung
Curve for standard shaft seal

2. Kurve fiir Wellendichtung Option U und UK
Curve for shaft seal Option U and UK

Dauerbetrieb
Continuous Operation

Intermittierender Betrieb

Intermittent Operation

AP AP
PSI A bar A
35004 290
30001 500 2 ]
2500 1 1 \
150 AN
2000 \\
1 1
15001 100 (P, S B R e EEEEE EEEE
10004 \
N —
50 \
500
1 \\‘\ \
od o -

0 100 200 300 400 500 600

800 U/min RPM
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet fir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBligen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. lhre héchste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung
Option FR: Free running

FR Motoren haben gréBere Abstande zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch lasst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der grof3ere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflachen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine ldngere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zulassige Wellenbelastung
Permissible shaft load

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction
parts, allowing the shaft to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional adavantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.

Die Kurven gellten fiir eine B10 Lebensdauer der Lager von 2000 Stunden

The curves are valid for a B10 bearing life of 2000 hours

Pr
daN |
5 4 3 2 1 “in  Pr
3500 1+ t } } } } Ibs.
1
3000 — 29&‘:;’;” B N R A P8 e - 7000 Max. radiale Wellenbelastung
_______________ AN 6000 Max. radial shaft load
2500 300 daN \ n=50U/min
..... u@s // /)>2 - 5000 n=50RPM
2000 : : n =100 U/min
"""""""""""""" %/////k - 4000 n=100RPM
1500 - n =200 U/min
""""""""" P g g 5 5 - il - 3000 n =200 RPM
1000 11— T T ) n =400 U/min
/ﬂ-i/"" Bty | 2000 400 RAM
500 f—F—F—= BE e e = e - 1000
0 ”:"\ N ‘
120 100 80 60 40 20 mm
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Leistungsdiagramme Function diagrams

EPRM-W 50
% 5 5o oo B oo oo
R R = O < (- == = B = =
™ © o © (o) N © (o] N
lb-in  daNm &< T I 82 Yo O s Yo Y2 9w
1100 ¢
12 A | y 1 |
1 w2 | < Ap=175 bar
1000 1T 3 7 W 2540 PSI
£ 65% 8w 3
900 10 + t \ \ \ !
8001 9+ 7 60% \ /\/ - 140 bar
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700+ 8T o \ \ 70% |\ \ 1
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o1 5 / \ 3 \n' 78‘7\/ ) 100 b
© 1= 0 AkW ar
613 r\\\ | 1450 PSI
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[
—+ Ke)
300 313 = - 50 bar
B | | — || T 730 PSI
200+ 9| © N=0,5kW I ———|
i u — - 30 bar
100+ 1+ \\ 4 — | I 430 PSI
| | :__> —
0= 0~ Dauerbetrieb Continuous working <«— | —s— Intermittierend Intermittent
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 p/min

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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EPRM-W 100
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikols mm-~/s el sity o mm-/s at
likdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] ity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-
raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

The function diagrams data is for average performance of randomly
selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruiicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly

5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-
raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]
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selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122°F]
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Planetenmotor EPRM®-B
Planetarymotor EPRM®-B

Anwendung Application
«  Forderbander «  Conveyors
«  Fordertechnik fiir Roboter «  Feeding mechanism of robots and manipulators
«  Textilmaschinen «  Textile machines
«  Werkzeugmaschinen «  Machine tools
«  Nahrungsmittelindustrie «  Foodindutries
Landmaschinen «  Agriculture machines
«  ua. . etc.

Bauweise und Ausfithrungen

Construction and options
+  Modell: Léngsschieberventil, Planetensatz

+  Model: Spool valve, gerotor
Flansch: Ovalflansch «  Mounting: Ovalflange
«  Anschlisse: Seitlich, BSPP Gewinde «  Ports: Side ports, BSPP threaded ports
«  Wellen: Doppelwelle, zylindrisch «  Shafts: Dual shaft, cylindrical
Sonderausfiihrungen «  Other special features

Ubersicht Overview

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 51,5-397,0 [3.14 - 24.40]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 970
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 43 [3805]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kW [HP] 15[20.1]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 200 [2900]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 75 [18.5]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefalle | Viskositat Olstrom éaﬁ)' A SSFI A
Pressure drop Viscosity Oilflow 30
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] 400
25
2,5 300
100 [.660] 201
[1450] 18 159 200
10
[164] [.476] o | 100
35
140 [.295] o= 0 >
[2030] o8 0 4 8 10 12 14 16 18 20 Q, GPM
[164] [.7210] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 Q I;m
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Technische Daten Technical datas

Tyo Type EPRM-B | EPRM-B | EPRM-B | EPRM-B | EPRM-B | EPRM-B | EPRM-B | EPRM-B | EPRM-B
ypyp 50 80 100 125 160 200 250 315 400
: 3 .3 51,5 80,3 99,8 1257 159,6 199,8 250,1 315,7 397,0
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in*/rev] (3.14] 14.90] 16.09] 17.67] [9.74] [12.19] [15.26] [19.26] [24.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working 775 750 600 475 375 300 240 190 150
Max. Speed
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 970 940 750 600 470 375 300 240 190
Dauerbetrieb 10,0 19,5 24,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0
Max. Drehmoment Continuous working [885] [1725] [2125] [2655] [2655] [2655] [2655] [2655] [2655]
Max. Torque
daNM [lb-in] Intermittierend* 13,0 22,0 28,0 34,0 39,0 39,0 38,0 42,0 43,0
Intermittent * [1150] [1947] [2480] [3010] [3450] [3450] [3360] [3720] [3805]
Dauerbetrieb 8,0 11,5 12,0 20,0 20,0 20,0 20,0 20,0 20,0
Max. Drehmoment Welle ,A” Continuous working [710] [1000] [1060] [1770] [1770] [1770] [1770] [1770] [1770]
Max. Torque Shaft,,A”
daNM [lb-in] Intermittierend* 9,5 13,0 14,0 23,0 23,0 23,0 23,0 23,0 23,0
Intermittent * [840] [1150] [1240] [2035] [2035] [2035] [2035] [2035] [2035]
Dauerbetrieb 4,0 11,5 12,0 20,0 20,0 20,0 20,0 20,0 20,0
Max. Drehmoment Welle ,B” Continuous working [335] [1000] [1060] [1770] [1770] [1770] [1770] [1770] [1770]
Max. Torque Shaft,B”
daNM [lb-in] Intermittierend* 5,0 13,0 14,0 23,0 23,0 23,0 23,0 23,0 23,0
Intermittent * [440] [1150] [1240] [2035] [2035] [2035] [2035] [2035] [2035]
Dauerbetrieb 7,0 12,5 13,0 12,5 10,0 8,0 6,0 50 4,0
Max. Leistungsabgabe Continuous working [9.5] [17.0] [17.4] [16.8] [13.4] [10.7] [8.0] [6.7] [5.4]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 8,5 15,0 15,0 14,5 12,5 10,0 8,0 6,5 6,0
Intermittent * [11.9] [20.1] [20.1] [19.7] [17.0] [13.4] [10.7] [8.7] [8.0]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 130 110 80 70
Max. Druckgefalle Continuous working [2030] [2540] [2540] [2540] [1885] [1600] [1160] [1020] [800]
Max. Pressure drop
bar [PSI] Intermittierend* 175 200 200 200 175 140 110 100
Intermittent * [2540] [2900] [2900] [2900] [2540] [2030] [1600] [1450] [1160]
. Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous working [10.5] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 50 75 75 75 75 75 75 75
Intermittent * [13.2] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5] [18.5]
Dauerb. Continuous 75 75 75 75 75 75 75 75
0-100 U/min RPM [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090]
Max. Riicklaufdruck Dauerb. Continuous 50 50 50 50 50 50 50 50
(ohne Leckolleitung) 100-200 U/min RPM [730] [730] [730] [730] [730] [730] [730] [730] [730]
Max. return pressure
(without drain line) Dauerb. Continuous 20 20 20 20 20 20 20 20
bar [PSI] 200-500 U/min RPM [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290] [290]
Int.* Int. * 75 75 75 75 75 75 75 75
0-max. U/min RPM [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090] [1090]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
- Minimale Viskositdt 13 mm?*/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50°C [122°F]
- Recommended maximum system operating temperature is 82°C[180°F]
- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPRM®-B Ordercode EPRM®-B

For other shaft extensions, please consult us.

Pos. 1

EPRM-B 1 2 / 3 4 5
Schluckvolumen Abtriebswelle "A" *
Pos. 1 Displacement Pos. 2 Shaft "A" *
3 .3 Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x30 DIN 6885
50 [51,5cm /U cm/rey [3.14 in7/rev] € |Giindrical @25, parallel key A8x7x30 DIN 6885
80 80,3 cm®/U ccm/rev [4.90 in*/rev] Abtriebswelle "B" *
Pos.3 o %
Shaft"B
100 99,8 cm?/U ccm/rev [6.09 in*/rev] C Zylindrisch @25, Passfeder A8x7x30 DIN 6885
Cylindrical @25, parallel key A8x7x30 DIN 6885
125  |125,7 cm®/U ccm/rev [7.67 in/rev] —
Sonderausfiihrungen
Pos. 4 .
3 3 Special features
160 159,6 cm®/U ccm/rev [9.74 in*/rev] — -
LSV Ventil fir geringe Drehzahlen
Low speed valve
3 a3
200 199,8 cm’/U ccm/rev [12.19 in*/rev] > Lackiert (Farbe auf Anfrage)
. Paint (Colour on request)
3 3
250 250,1 cm*/U ccmyrev [15.26 in*/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
315 315,7 cm/U ccmy/rev [19.26 in*/rev] Corrosion protected paint (Colour on request)
Pos.5 Design Serie
400  [397,0 cm’/U ccm/rev [24.40 in*/rev] * = |Design series
frei Betriebsspezifisch
* Fiir andere Wellenausfiihrungen sprechen Sie uns bitte an. omit |Factory specified

Schluckvolumen Displacement

EinbaumafBie EPRM-B mm [in.] P(AB):  2xG1/2-18mm [.71 in] tief depth
H i n ; T: G1/8 -9 mm [.35 in] tief depth .
Dimensions EPRM-B mm [in.] 595 8 mm [in]
[2.342] [315] is s
8 P
[315] [59] (AB) [.59] [315]
Passfeder A8x7x30 DIN 6885 — — Passfeder A8x7x30 DIN 6885
Parallel key A8x7x30 DIN 6885 Parallel key A8x7x30 DIN 6885
Welle A“Typ C | X Welle,,B” Typ C
Shaft,A” Type C /l - Shaft,B" Type C
~ N o
65 "{/ Se | 1lE i_ 6,5
A _:_ 52 T [Tzs6l
8 g = 1 / I [ 1 = 8 g
SRR K3 a2
- Hgde - - 2AEI—
g3 1= " 8|5 =8|
TogE 22 . @ §||a 22 e -
SIS [teeeis 35 | - sleeel | 38
& [1.693] S == [1.693] S
I\ \I —1J
L
NN 40 L e
é 3 [ 32399] [1.574] § 3
i} T 0
max 53N,5 T 226,5 max L B max 53,5
[2.106] [2.106]
80036 Type mm [in] mm}in] 80036
[.315-0014] 55 o [315-0014]
N EPRML 152 9,0 [2.165]
aY 50 [5.98] [35] J»LL
A EPRML 157 14,0 ‘E’
T 80 [6.18] [.55] —~
$ EPRML 160 17,4 ‘I‘
E 100 [6.30] [.69] %
5% I EPRML 165 21,8 = <= |z
8522 . @_ —H- 125 [6.50] .86] - 482 g
EUISTR o, £ 7|4
EPRML 171 27,8 S
160 [6.73] [1.09]
EPRML 178 34,8
I 200 [7.01] [1.37]
T
/ EPRML 187 435 a g
Pz Q 250 7.36] [1.71] D/
EPRML 198 54,8 90
90 315 [7.80] [2.16] [3.543]
950 [3.343] max 106,5
EPRML 212 69,4 [4.193]
400 [8.35] [2.73]

90 Planetenmotoren |

Planetarymotors



Pos. 4

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen

Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. lhre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen hoéheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betragen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Angaben zu Wellendichtungsdriicken und Leistungsdia-
gramme entnehmen Sie bitte unserem EPRM-Katalog.

Zulassige Wellenbelastung fiir EPRM-B
Permissible shaft load for EPRM-B

Sonderausfiihrungen Special features

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal pres-
sure drop and reduced flow. Optimal run is guaranteed at
frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors with this
valving have an increased starting pressure and are not
recommended for using at pressure drop less than 40 bar
[580 PSI].

For informations about permissble shaft seal pressure and
function diagrams, please check our EPRM-catalogue.

Die Kurven gellten fiir eine durchschnittliche Lebensdauer der Lager von 1600 Stunden bei 200 U/min.
The curves are valid for an average bearings life of 1600 hours at 200 RPM.

Pr
daN A Prad
1500 lbs
""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Foies,| T 3000
1250 210 daN
\ """""""""""""""""""""""""""""""" T470Tbs. T - 2500
210 daN
1000 ]~
/ rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr - 2000
750
------------- \ T s E T SO e S RRCTE SECTEES! EESRTSRR SESSISS i ko10]0]
AN N
SO0 N \\ rrrrrrrr P e e e L 1000
\~ |
250 B A
................................. B o e vl | B‘N L 500
~——Pa >
0 1 >
40 -30-20 -10 O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100mm
T T T T T T T T T T T 1 :
-5 -1 05 0 0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 in
A Max statische Belastung
Makx. static load
B Max. radiale Belastung bei einer axialen Belastung von Pa = 200 daN [450 Ibs]

Max. radial load at an axial load of Pa = 200 daN [450 Ibs]
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Planetenmotor EPMH®
Planetarymotor EPMH"®

Anwendung Appllcatlon
«  Forderbander Conveyors
«  Fordertechnik fiir Roboter «  Feeding mechanism of robots and manipulators
«  Textilmaschinen «  Textile machines
«  Werkzeugmaschinen «  Machine tools
«  Nahrungsmittelindustrie «  Food indutries
Landmaschinen «  Agriculture machines
«  ua. . etc.
Bauweise und Ausfiihrungen Constructlon and options
«  Modell: Langsschieberventil, Planetenrollersatz Model: Spool valve, roll-gerotor
«  Flansch: Magnetoflansch «  Flange: Ovalflange
«  Anschlisse: Seitlich metrisches oder BSPP Gewinde «  Ports: Side ports, metric or BSPP threaded ports
«  Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt «  Shafts: Cylindrical, tapered or splined
«  Wellendichtung: Fiir hohen und niedrigen Druck «  Shaftseal: For high and low pressure
«  Drehzahlsensorik «  Speed sensoring
«  Sonderausfiihrungen «  Other special features

Ubersicht Overview

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm®/U  ccm/rev [in®/rev] 201,3-502,4[12.3-30.7]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 445
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 84 [7434]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 16 [21]
Max. Druckgefalle Max. Pressure drop bar [PSI] 175 [2540]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 75 [20]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 pm)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
= Ap, A
Druckgefdlle | Viskositat Olstrom ba‘in pspm
Pressure drop Viscosity Oilflow 18] 0
bar [PSI] | mm?%/s [SUS] | I/min lpm [GPM] | 16 2°
20 25 ] 200 g
100 [98] [.660] 10] 150
[1450] 35 1,8 8 100
6
[164] [.476]
20 3,5 5| %
140 [58] [.2,95] ° O0 ——2 4/6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 Q=GPM
[2030] 35 2,8 -
[164] [.740] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 Q lpm
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Technische Daten Technical datas

EPMH EPMH EPMH EPMH EPMH

Typ Type 200 250 315 400 500
i 3 i3 201,3 252,0 3149 396,8 5024
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in/rev] n21 [15.4] [16.4] [24.2] [30.7]

Max. Drehzahl

Max. Speed d
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 445 350 285 225 180
. %Z;L’:me"‘ Intermittierend* 58,0 70,0 82,0 98,0 104,0
. ! *
daNM [Ib-in] Intermittent [5130] [6195] [7257] [8673] [9204]
Dauerbetrieb 16,0 16,0 14,0 12,5 11,0
Max. Leistungsabgabe Continuous working [21.0] [21.0] [18.7] [16.7] [14.7]
Max. Output
Dauerbetrieb 175 175 175 155 125
Continuous working [2540] [2540] [2540] [2240] [1810]

Max. Druckgefélle
Makx. Pressure drop

bar [PSI]
Spitze ** 225 225 225 210 180
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3045] [2610]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend*

920 920 90 90 90
Intermittent * [24] [24] [24] [24] [24]

Max. Eingangsdruck

Intermittierend* 225 225 225 225 225
{‘J/’a"r"[-;'s’l’]efp’ essure Intermittent * 3260] 3260] 13260] 13260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 5 5 5 5 5
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [72] [72] [72] [72] [72]

Min. Anlaufmoment bei max.
Druckgefélle
Min. starting torque at max. pressure

rop Intermittierend* 45,0 59,0 73,0 88,0 88,0
daNm [Ib-in] Intermittent * [3980] [5221] [6460] [7788] [7788]
Min. Drehzahl ***

Min speed *** U/min RPM
Gewicht Weight 10,5 11,0 11,5 12,3 13,0
kg [Ib] [23.2] [24.3] [25.4] [27.1] [28.7]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
bl Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositét 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
HE For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C[180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPMH® Ordercode EPMH®

EPMH 1 2 3 4 5 6 7
Pos. 1 Sc'hluckvolumen Pos. 5 Anschlisse
Displacement Ports
200 {2013 cm®/U cem/rev [12.3 in*/rev] ::ne"t BSPP (IS0 228)
250 [252,0 cm®/U ccm/rev [15.4 in*/rev] M Metrisch metric (ISO 262)
315  [314,9 cm®/U ccm/rev [16.4 in®/rev] Sonderausfiihrungen
Pos. 6 .
Special features
400 396,8 cm®/U ccm/rev [24.2 in*/rev] RS Drehzahlsensor
Speed sensor
500 |502,4 cm®/U ccm/rev [30.7 in*/rev] LL Geringeres Leckdl
Low Leakage
Abtriebswelle * Ventil fur geringe Drehzahlen
Pos. 2 Shaft * Lsv Low speed valve
C Zylindrisch @32, Passfeder A10x8x45 DIN 6885 FR Leichtlaufausfiihrung
Cylindrical @32, parallel key A10x8x45 DIN 6885 Free running
SH @1 1/4" verzahnt 14T ANSI B92.1-1970 R Drehrichtung umgedreht
@ 11/4"splined 14T ANSI B92.1-1970 Reverse rotation
CB** Zylindrisch @35, Passfeder A10x8x45 DIN 6885 P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Cylindrical @35, parallel key A10x8x45 DIN 6885 Paint (Colour on request)
K @35 konisch 1:10 Passfeder B6x6x20 DIN 6885 PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
@28.56 tapered 1:10 parallel key B6x6x20 DIN 6885 Corrosion protected paint (Colour on request)
Pos. 3 Wellendichtung Pos. 7 Des?gn Serie
Shaft seal Design series
frei Standard Wellendichtung frei Betriebsspezifisch
omit _|Standard shaft seal omit _|Factory specified
v Fir Hochstdruck (ohne Riickschlagventile)
For highest pressure (without check valves)
Pos. 4 IE)eckélanscthss
rain port
frei Mit Leckdlanschluss
omit With drain port * Zuldssige Momentabgabe darf nicht Giberschritten werden
] Ohne Leckdlanschluss Permissible output torque should not be exceeded
Wihout drain port w* CB-Welle mit Wellendichtung Option U ist nicht erhaltlich
CB shaft with shaft seal option U is generally not available.
Pos. 2 | Abtriebswelle Shaft
Option C: Zylindrisch @32 mm Option CB: Zylindrisch @35 mm
Option C: Cylindrical @32 mm Option CB: Cylindrical @35 mm
10-0,036 10-0,036
[.394-0014] _j_rm
| E— —
B wo|S2 7 al®
5 n|® 55[g8 o 8 = =]
S oy e Dz g —-— - 23
= = = = 3 <
J 3
- - 58 M8
min 16 [.63] tief deep [2.283] min 16 [.63] tief deep [2323]
Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in] Max. Drehmomentabgabe 95 daNm [8400 |b-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in] Max. Torque 95 daNm [8400 Ib-in]
Option SH: Verzahnt @1 1/4" Option K: Konisch 1:10
Option SH: Splined @1 1/4" Option K: Tapered 1:10 s=41
A_A Anzugsmor;oe:; zj'lgatemng torque
i 6-0,03 _J +1 daNm
R [236-0011] Ak / 24,5
% i ElE [177]
= = o |
B - = -
3672 2
min 16 [.63] tief deep [1.417+979] - Al-— |
58 5+0,25
[2.283] 36+0,7 4 [.196+.0098]
. [1.417+.0275] [157]
=110 58+0,4
[2.283+.016]

Max. Drehmomentabgabe 95 daNm [8400 Ib-in]
Max. Torque 95 daNm [8400 Ib-in]
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Pos. 1 | Schluckvolumen Displacement
EinbaumafBlie mm [in.]
Dimensions mm [in.]
?82,5+0,05
‘ [3A248i‘r.001 9]
|
. |
I 1 -
A\
) |
180,1 J_ 180,1 A E’
[.708:0039]1 T r[Jostooss»] -
A | B
T T
C 4xM8 - 13mm [.51 in] tief depth
P (A,B): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth
#106.4+0.15 T G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief depth
[4.189+.0059]
Typ L L1
Type mm [in] mm [in]
ol EPMH 169,0 27,8
i ; 200 [6.65] [10.9]
EPMH 176,0 34,8
250 [6.93] [1.37]
EPMH 184,0 43,5
315 [7.24] [1.71]
o135 EPMH 196,0 54,8
62+0,1 1531] 400 [7.72] [2.16]
[2.44+.0039] EPMH 211 ,O 69,4
max 121,5 500 [8.31] [2.73]
[4.783]
Standarddrehung Reversierdrehung (Pos. 6 - Option R)  Standard rotation Reversierdrehung (Pos. 6 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end Viewed from shaft end

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend

Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Port A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

Port A pressurized- left running
Port B pressurized- right running
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Pos.3 | + | Pos. 4

Schaltzeichen Graphic symbol

Standard
Standard

EPMH mit Wellendichtung fiir niedrigen Druck oder fiir hohen
Druck mit Leckolanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-
leitung.

EPMH with shaft seal for low pressure or high pressure with drain con-
nection
The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Option U
Option U

I S

EPMH mit Wellendichtung fiir Hochstdruck ohne Riickschlagventi-
le mit Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckol-
leitung.

EPMH with shaft seal for highest pressure without check valves with
drain connection
The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Wellendichtung und Leckdlanschluss
Shaft seal and drain connection

Standard und Option 1
Standard and Option 1

EPMH mit Wellendichtung fiir niedrigen Druck oder fiir hohen
Druck ohne Leckdlanschluss

Der Druck auf die Wellendichtung tbersteigt nie den Druck in der Riick-
laufleitung.

EPMH with shaft seal for low pressure or high pressure without drain
connection
The shaft seal pressure never exceeds the pressure in the return line.

Option U und Option 1
Option U and Option 1

EPMH mit Wellendichtung fiir Hochstdruck ohne Leckélanschluss
Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Durchschnitt von
Eingangsdruck und Riicklaufdruck.

EPMH with shaft seal for highest pressure without drain connection
The shaft seal pressure equals the average of input pressure and return
pressure.

Max. Riicklaufdruck ohne Leckolleitung oder max. Druck in der Leckolleitung
Max. return pressure without drain line or max. pressure in the drain line

AP AP
bar A ps A

1. Kurve fiir Standard Wellendichtung
Curve for standard shaft seal

2. Kurve fiir Wellendichtung Option U

Curve for shaft seal Option U

3000
200 1
1 2500
2
150 - S R R I— S S P R—
2000
1500 —1
100 - —===F===7

S T R R

1000 Dauerbetrieb
\ \\ Cgrlrjg:iuitzlseOperation
50 A \
500 ~—————————————F— Intermittierender Betrieb
. I — Intermittent Operation
0 - 0 |
0 100 200 400 600 800 1000 U/min RPM
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet flr hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. lhre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung
Option FR: Free running

FR Motoren haben gréBere Abstande zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch lasst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der grof3ere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflachen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations
Zulassige Wellenbelastung fiir EPMH

Permissible shaft load for EPMH

Die zuldssige Wellenbelastung P,,q hdngt ab von den
Drehzahlen (n) und Abstand (L) zwischen dem Angrifs-
spunkt der Last und dem Befestigungsflansch.

_ 1100 . 25000 \
Ps™ — %q035+L 9N

*Lin mm; L<60 mm / n>200 U/min RPM

Pradh Prad )
daN Ibs
3000
1200 1
1 2500 \
1000 A \
1 2000 AN
800
6001 1500 =
400 1000
2001 500
0_
0 100 200 300 400 U/min
RPM

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction
parts, allowing the shaft to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional adavantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.

The permissible shaft load Prgd depends on the speed (n)
and the distance (L) from the point of load to the moun-
ting flange and shaft version.

_ 1100, 2215 4o
Pus™ RPM *2.075+L °°

*Lininch;L< 2.36in /n=200 RPM

= 1

Prmax = 300 daN (670 lbs] l:
Prmax = 300 daN [670 lbs] :

/o

30
[1.18]
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Leistungsdiagramme Function diagrams
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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EPMH 315
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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EPMH 500
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-
raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]
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The function diagrams data is for average performance of randomly
selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]



Planetenmotor HW
Planetarymotor HW

Anwendung

Forderbander
Fordertechnik fiir Roboter
Textilmaschinen
Werkzeugmaschinen
Nahrungsmittelindustrie
Landmaschinen

u.a.

Bauweise und Ausfiihrungen

Modell: Langsschieberventil, Planetenrollersatz
Flansch: Ovalflansch oder Radflansch
Anschlisse: Seitlich BSPP oder UNF Gewinde
Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt
Sonderausfiihrungen

Ubersicht Overview

Application

Conveyors

Feeding mechanism of robots and manipulators
Textile machines

Machine tools

Food indutries

Agriculture machines

etc..

Construction and options

«  Model: Spool valve, roll-gerotor

«  Flange: Ovalflange or wheelflange

«  Ports: Side ports, BSPP or UNF threaded ports
«  Shafts: Cylindrical, tapered or splined

«  Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm®/U  ccm/rev  [in*/rev] 126,0-550,0[7.69 - 33.55]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 497
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 105 [9293]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 23,1 [31]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 225 [3260]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 115 [30.4]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 10
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 3471
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefille | Viskositat Olstrom AP AP
Pressure drop |  Viscosity Oilflow bar  PSI|
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] 204 300
20 2,5 18 .
100 [98] [.660] 164 250 /
[1450] 35 1,8 144 200 /
[164] [476] 12- /
20 3,5 104 150 //
140 [98] [.295] 8 %
100
[2030] 35 2,8 67
[164] [.740] 44 50 o
24 7
0- 0 >
0 25 5 75 10 125 15 175 20 225Q, GPM
0 1|0 2|O 3|O 4|0 5|0 6|0 7|0 8IO 9|0 Q, Ipm
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Technische Daten Technical datas

HW HW HW HW HW HW HW
Typ Type 125 160 200 235 250 300 315
. 3 L3 126,0 157,8 201,3 2353 252,0 300,0 314,9
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in®/rev] 17.69] [9.64] [12.28] 114.33] [15.37] [18.30] [9.21]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working &7 S e e A% 250 28
Max. Speed d
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 476 475 497 425 397 333 318
Dauerbetrieb 35,0 44,0 55,0 64,5 69,0 81,0 85,0
Max. Drehmoment Continuous working [3098] [3894] [4868] [5710] [6107] [7170] [7523]
Max. Torque
daNM [lb-in] Intermittierend* 38,5 48,0 60,0 70,0 75,0 89,0 93,0
Intermittent * [3408] [4248] [5310] [6196] [6638] [7877] [8230]
Dauerbetrieb 16,2 17,6 18,6 18,2 16,8 16,5 16,4
Max. Leistungsabgabe Continuous working [21.7] [23.6] [24.9] [24.4] [22.5] [22.0] [21.9]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 19,8 21,6 23,1 22,6 20,8 20,8 20,8
Intermittent * [26.6] [29.0] [31.0] [30.3] [27.9] [27.9] [27.9]
Dauerbetrieb 205 205 205 205 205 205 205
Max. Druckgefalle Continuous working [2970] [2970] [2970] [2970] [2970] [2970] [2970]
Max. Pressure drop
bar [PSI] Intermittierend* 225 225 225 225 225 225 225
Intermittent * [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
. Dauerbetrieb 45 60 75 75 75 75 75
Max. Olstrom Continuous working [12.0] [16.0] [20.0] [20.0] [20.0] [20.0] [20.0]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 60 75 100 100 100 100 100
Intermittent * [16.0] [20.0] [26.4] [26.4] [26.4] [26.4] [26.4]
Dauerbetrieb 210 210 210 210 210 210 210
Max. Eingangsdruck Continuous working [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050]
Max. Inlet pressure
bar [PSI] Intermittierend* 250 250 250 250 250 250 250
Intermittent * [3625] [3625] [3625] [3625] [3625] [3625] [3625]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 10 10 10 10
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 28,7 36,0 45,1 52,8 56,5 66,4 69,7
Druckgefélle Continuous working [2540] [3186] [3991] [4673] [5000] [5877] [6169]
Min. starting torque at max. pressure
drop Intermittierend* 31,5 393 49,2 57,4 61,5 72,9 76,2
daNm [Ib-in] Intermittent * [2788] [3478] [4355] [5080] [5443] [6452] [6744]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM 10 10 10 10 10 10 10
HW 14,3 14,6 151 15,5 15,7 16,1 16,3
[31.5] [32.2] [33.3] [34.2] [34.6] [35.5] [35.9]
‘k3e‘f‘|’kif]ht Weight HWF 128 13,1 16,3 14,0 14,2 146 148
9 [28.2] [28.9] [30.0] [30.9] [31.3] [32.2] [32.6]
HW-S 14,0 14,3 14,8 15,2 15,4 15,8 16,0
[30.9] [31.5] [32.6] [33.5] [34.0] [34.8] [35.3]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
wHx Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhoht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
e Peak: max. 1% per minute
HXE For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50° C [122° F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82°C [180°F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Technische Daten Technical datas

HW HW HW HW HW HW HW
Typ Type 350 370 400 470 500 535 550
: 3 3 347,8 369,2 396,8 470,6 502,4 535,0 550,0
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in®/rev] 21.21] 2251] [24.20] 128711 130.65] 132.70] [33.55]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working 218 2 = 158 e [0 129
Max. Speed d
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 288 271 252 244 229 215 209
Dauerbetrieb 94,0 96,0 96,0 92,0 91,0 90,0 89,0
Max. Drehmoment Continuous working [8320] [8497] [8497] [8143] [8054] [7966] [7877]
Max. Torque
daNM [lb-in] Intermittierend* 102,0 105,0 98,0 101,0 101,0 104,0 105,0
Intermittent * [9028] [9293] [8674] [8939] [8939] [9205] [9293]
Dauerbetrieb 16,5 13,2 12,5 10,6 10,8 9,4 9,0
Max. Leistungsabgabe Continuous working [22.0] [17.7] [16.8] [14.2] [14.5] [12.6] [12.0]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 20,8 19,2 18,5 17,4 17,8 16,4 15,8
Intermittent * [27.9] [25.7] [24.8] [23.3] [23.9] [22.0] [21.2]
Dauerbetrieb 205 205 185 150 140 130 125
Max. Druckgefalle Continuous working [2970] [2970] [2680] [2180] [2030] [1885] [1813]
Max. Pressure drop
bar [PSI] Intermittierend* 225 225 190 165 155 150 145
Intermittent * [3260] [3260] [2760] [2390] [2250] [2180] [2105]
. Dauerbetrieb 75 75 75 75 75 75 75
Max. Olstrom Continuous working [20.0] [20.0] [20.0] [20.0] [20.0] [20.0] [20.0]
Max. Oil flow
I/min Ipm [GPM] Intermittierend* 100 100 100 115 115 115 115
Intermittent * [26.4] [26.4] [26.4] [30.4] [30.4] [30.4] [30.4]
Dauerbetrieb 210 210 210 210 210 210 210
Max. Eingangsdruck Continuous working [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050]
Max. Inlet pressure
bar [PSI] Intermittierend* 250 250 250 250 250 250 250
Intermittent * [3625] [3625] [3625] [3625] [3625] [3625] [3625]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 10 10 10 10
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [145] [145] [145] [145]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 77,0 79,5 78,7 754 74,6 73,8 72,9
Druckgefélle Continuous working [6815] [7036] [6966] [6674] [6603] [6532] [6452]
Min. starting torque at max. pressure
drop Intermittierend* 83,6 86,0 80,3 82,8 82,8 85,2 84,4
daNm [Ib-in] Intermittent * [7400] [7612] [7107] [7328] [7328] [7540] [7470]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM 8 8 8 8 8 2 J
HW 16,7 16,9 17,3 18,1 184 18,8 18,9
[36.8] [37.3] [38.1] [39.9] [40.6] [41.5] [41.7]
Gewicnt Weight HWF 152 154 158 16,6 16,9 17,3 174
9 [33.5] [34.0] [34.8] [36.6] [37.3] [38.1] [38.3]
HW-S 16,4 16,6 17,0 17,8 18,1 185 18,6
[36.2] [36.6] [37.5] [39.2] [39.9] [40.8] [41.0]

Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute

Spitze: max. 1% pro Minute

Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.
Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]
Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

Die Lebensdauer der Motoren kann erhoht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

Intermittent: Working max. 10% per minute
Peak: max. 1% per minute
For speeds lower than given, please consult us.
Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.
Recommended minimum oil viscosity 13 mm?s [70 SUS] at 50°C [122°F]
Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode HW Ordercode HW

HW 1 2 3 6
Montageflansch Abtriebswelle *
Pos. 1 Mounting flange Pos.3 Shaft *
frei Radflansch, vier Befestingungslocher K Zylindrisch @1 1/4", Passfeder 5/16" x 5/16" x 1 1/2" BS46
omit  |Wheelflange, four holes Cylindrical @1 1/4", parallel key 5/16"x 5/16" x 1 1/2" BS46
F Ovalflansch, sechs Befestigungslocher KB @35 konisch 1:10, Passfeder 5/16" x 5/16" x 1 1/2" BS46
Ovalflange, six holes @35 conical 1:10, parallel key 5/16"x 5/16"x 1 1/2" BS46
s Radflansch, vier Befestingungslocher L Verzahnt @1 1/4", 14 Zéhne, ANSI B92.1-1976
Wheelflange, four holes Splined @1 1/4", 14T, ANSI B92.1-1976
Schluckvolumen M Zylindrisch @32, Passfeder A10x8x32 DIN 6885
Pos. 2 Displacement Cylindrical @32, parallel key A10x8x32 DIN 6885
R @1 1/4" konisch 1:8, Passfeder 5/16" x 5/16" x 1" BS46
125  |126,0 cm®/U ccm/rev [7.69 in*/rev] @1 1/4" conical 1:8, parallel key 5/16" x 5/16"x 1" BS46
T @1 1/2" konisch 1:8, Passfeder 5/16" x 5/16" x 1 1/4" BS46
160 158,0 cm?/U ccm/rev [9.64 in®/rev] @1 1/2" conical 1:8, parallel key 5/16"x 5/16"x 1 1/4" BS46
200 [201,3 cm®/U ccm/rev [12.28 in®/rev] Pos. 4 ?(r)l:tihlusse
235 (2350 cm*/U ccm/rev [14.33 in/rev] 2 BSPP (1SO 228)
250  [252,0 cm*/U ccm/rev [15.37 in*/rev] 4 SAE (ANSI B1.1-1982)
300 |300,0 cm*/U ccm/rev [18.30 in*/rev] Sonderausfiihrungen
Pos. 5 Speci
pecial features
315  [314,9 cm®/U ccm/rev [19.21 in®/rev] LL Geringeres Leckdl
Low Leakage
350 |347,8 cm®/U ccm/rev [21.21 in*/rev] LSV Ventil fiir geringe Drehzahlen
Low speed valve
370  |369,0 cm®/U ccm/rev [22.51 in*/rev] FR Leichtlaufausfiihrung
Free running
400 [396,8 cm*/U ccm/rev [22.51 in®/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
470 470,6 cm*/U ccm/rev [28.71 in®/rev] P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
500 502,4 cm®/U ccm/rev [30.65 in*/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
535 [536,0 cm*/U ccm/rev [32.70 in*/rev] - -
Design Serie
R s Pos.6 Design series
550 550,0 cm®/U ccm/rev [33.55 in*/rev] frei Betriebsspezifisch
omit _|Factory specified

Zulassige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
Permissible output torque should not be exceeded

Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

Standard: Radflansch Option F: Ovalflansch Option S: Radflansch

Standard: Wheelflange Option F: Ovalflange Option S: Wheelflange
min 64 ?147,640,2 ° min 64 2147,6+0,2
[2.52] [5.811+.0078] [2.52] [5.811+.0078]

= —
<R ~ <R
ja) K ol 2l kN
n —|o Al I7
1, =3 w0,
Sl
Es_l
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Pos. 2

Schluckvolumen Displacement

EinbaumafBle HW
Dimensions HW
51,4+0,15 46+0,2
min 64 0147 6502 [2.023+.0059] | [1.811+.0078]
60, T 25,640,2
[2.52] [5.811%.0078] —_ [1.008+.0078]
_ 9,4-05
o g [.37-0196]
2 N
A8
Y\
] NiSHIE
AR a8 ————— H—— =it 85
n Sl © Qfm &
S| S|m
B £ \/
a "
38
3 ———— . —
b 62702 nE
134 [.244+0078) < g{;
[5.275] max L 2 max N
EinbaumafBle HW-F &
Dimensions HW-F 21005 <
% [.787+002] E
p [3.543]
T (AB) 68,7+0,2
‘\ [2.705+.0078]
IS
Nlo
&
Nio
A 2
()
N — _ S &
SR | M- i >
Elin 8 ) Sl 23
S|,
B \_/
5
~| S
2l
B m 5.
2
42
b [1.653]
max 66 91+0,2 max 18 2,9+0,1
B.558] [3.5832.0078] 1.708] [.114+.0039]
max L max N
EinbaumafBle HW-S
Dimensions HW-S
36,805 46,7+0,2
min 64 2147,6%0,2 T P(A,B) [1.449+019] | [1.838+.0078]
19,140,1
[5.811%.0078] ko)
252 \ [.752+.0039]
_ 6,605
2(% [.26+01%]
3
<]
22 N
| )
& g E 4 ——— — i =t N g %* i
Tl g Sl 3|8
S
i \_/
wn oy !
sl8
|2
< |+
Q2 H——1
L 4,1+05 sle
134 [.161+019] < ol
[5.275] max L g 3 .
Fiir MaBe A, B, L, L1 und T siehe néachste Seite
Fiir MaBe N und Nr siehe Pos. 3 Abtriebswelle
For dimensions A, B, L, L1and T see next Page
For dimensions N and NF see pos. 3 shaft
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L L L L1
Typ Typ Typ
mm mm mm mm
pe | qin] | ™Pe | Gin] | ™P¢ | Tin] | tin]
HW 140,5 HW-F 184,0 HW-S 140,5 17,4
125 [5.51] 125 [7.24] 125 [5.51] [.68]
HW 145,0 HW-F 188,5 HW-S 145,0 21,8 C )
160 [5.71] 160 [7.42] 160 [5.71] [.86]
HW 151,0 HW-F 194,5 HW-S 151,0 27,8 [:]
200 [5.95] 200 [7.66] 200 [5.95] [1.09]
HW 155,5 HW-F 199,0 | HW-S 155,5 32,5
235 [6.12] 235 [7.84] 235 [6.12] [1.28]
HW 158,0 HW-F 201,5 HW-S 158,0 34,8
250 [6.22] 250 [7.93] 250 [6.22] [1.37]
HW 164,5 HW-F 208,0 HW-S 164,5 41,4
300 [6.48] 300 [8.20] 300 [6.48] [1.63] @ @
HW 166,5 HW-F 210,0 HW-S 166,5 43,5
315 [6.56] 315 [8.27] 315 [6.56] [1.71] P(A B)
HW 171,0 HW-F 214,5 HW-S 171,0 48,0
350 [6.73] 350 [8.45] 350 [6.73] [1.89]
HW 174,0 HW-F 217,5 HW-S 174,0 51,0
370 [6.85] 370 [8.56] 370 [6.85] [2.01]
HW 178,0 HW-F 221,5 HW-S 178,0 54,8
400 [7.01] 400 [8.72] 400 [7.01] [2.16]
HW 188,0 HW-F 231,5 HW-S 188,0 65,0
470 [7.40] 470 [9.11] 470 [7.40] [2.56]
HW 192,5 HW-F | 236,0 [ HW-S 192,5 69,4
500 [7.58] 500 [9.29] 500 [7.58] [2.73] T
HW 197,0 HW-F 240,5 HW-S 197,0 74,1
535 [7.76] 535 [9.47] 535 [7.76] [2.92]
HW 199,0 HW-F 242,5 HW-S 199,0 76,0
550 [7.84] 550 [9.55] 550 [7.84] [2.99]
Standarddrehung Standard rotation
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend Port A pressurized- right running
Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurized- left running
Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R) Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurized- left running
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend Port B pressurized- right running
Pos. 4 | Anschliisse Ports
Option
Option P g T
" 2X 7/8‘14 UNF
2 2xG1/2 0-Ring
" 7/16-20 UNF
4 G1/ 0-Ring




Pos. 3

Option K: Zylindrisch @1 1/4"

Option K: Cylindrical @1 1/4*

7,95+0025

[.313+907]

Abtriebswelle Shaft

3/8-16 UNC
min 16 [.63] tief deep

35,33-025
[1.39-001]
©38,1+0,02

[1.5+.0008]

T
@31,75-005
[1.25-002]

48+0,3
[1.89+.0118]
N=max 103 [4.055]
Nr=max 60,5 [2.382]

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

Option L: Verzahnt ANSI B92.1-1976
Option L: Splined ANSI B92.1-1976

3/8-16 UNC
min 16 [.63] tief deep

238,1+0,02
[1.5+.0008]

@31,75-005

4105
[1.614-0197]
60+0,3

[2.362+.0118]
N=max 107,5 [4.232]

Nr=max 65 [2.559]

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

Option R: Konisch 1:8 @1 1/4"
Option R: Conical 1:8 @1 1/4"

7,950/03

+0,01

5=36,5

3 8+ﬂ,15
)
Anzugsmoment

[.149+0059]

20+1 daNm

[1.5+.0008]
@31,775-0,05
[1.25-0019]

©38,1+0,02

=18

1-20UNF
ANSI B1.1-82

®4+0,2
[.157+0078]

5
[.197]

19+0,2

Hy

35+0,2

[

1.378+.0078] [.748+.0078]

58+0,3

N=max 107,5 [4.232]

[2.283£.0118]

Nr=max 65 [2.559]

Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]

N=Flanschoption Standard und S / NF=Flanschoption F
N=Flangeoption Standard and S / NF=Flangeoption F

[1.25-002]

Tightening torque

Option KB: Konisch 1:10 @35 mm
Option KB: Conical 1:10 @35 mm

Q_' 3,8+015 S=36
" Anzugsmoment
[149+90%7] Tightening torque
20+1 daNm
ol o8 ‘
© (2
BERE J %
HlS F| H— —_— -1 3
S|4 Bl s
8l B|» 1
‘ - 25
197
6 [.197]
D [236]
—=1:10 = 22+0,2
60+0,3 [.866+.0078]
[2.362+.0118]
N=max 107,5 [4.232]
Nr=max 65 [2.559]
Max. Drehmomentabgabe 95 daNm [8410 Ib-in]
Mavx. Torque 95 daNm [8410 Ib-in]
Option M: Zylindrisch @32 mm
Option M: Cylindrical @32 mm
10-0036
[.394-0014]
‘ [ ]
\ T S ‘ e
: de BE L1 — A
: "R @lh ‘ 8|3
= gl= =
M8 48+0,4
min 16 [.63] tief deep ) [1.89+.0157]
L N=max 103 [4.055]
T Nr=max 60,5 [2.382]
Max. Drehmomentabgabe 77 daNm [6815 Ib-in]
Max. Torque 77 daNm [6815 Ib-in]
Option T: Konisch 1:8 @1 1/2*
Option T: Conical 1:8 @1 1/2“
S=41
Anzugsmoment
3,642 Tightening torque
5—| g[.143-°°78] 40+1 daNm
Nl L8
= =
ElE . 3|2
| ®|5
8= -z
24,40
E_' [173+0039]
35+0,2 e
[1.378+.0078] [‘112_7:10 >
—=1:8 [.748+.0078]

N=max 116 [4.567]

Nr=max 73,5 [2.894]

Max. Drehmomentabgabe 120 daNm [10620 Ib-in]
Max. Torque 120 daNm [10620 Ib-in]
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet fir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmafigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Option FR: Leichtlaufausfiihrung
Option FR: Free running

FR Motoren haben gréBere Abstande zwischen den
rotierenden Teilen im Planetensatz. Dadurch l&sst sich
die Abtriebswelle mit weniger mechanischem Wieder-
stand drehen. Der grof3ere Abstand verbessert auch
die Schmierung der Abnutzungsflachen im Planeten-
satz. Weitere Vorteile ist eine langere Lebensdauer bei
hohen Drehzahlen (gréBer 300 U/min) und geringem
Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei
diesen Motoren etwas geringer ausfallen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zulassiger Druck auf die Wellendichtung
Permissible shaft seal pressure

Pos. 5 | Sonderausfiihrungen Special features

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction
parts, allowing the shaft to rotate more freely with less
mechanical drag. The increased clearance also improves
lubrication of the wear surfaces of gear set and friction
parts. Additional adavantages of FR versions are prolon-
ging of the life of the hydraulic motors at high speeds, as
well as the possibility to use them in systems with wide va-
riation of loading. FR series motors are designed to opera-
te with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.

HW Motor mit Leckolanschluss: Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Druck in der Leckélleitung.
HW motor with drain connection: The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

Dauerbetrieb
Continuous Operation

Intermittierender Betrieb
Intermittent Operation

AP AP

bar PSI
A A

200
-1 2500

150 e S bbbk bbbl bbb bt bbbk EE bbbl
| 2000 Y

100 {4 1500 '

e TrT——

| 1000 T

50 |
] 500 |

0~ 0 ?

0 70100 200 300
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Zulassige Wellenbelastung fiir HW und HW-S
Permissible shaft load for HW and HW-S

Prad
daN

7000

6000

5000

4000

3000

2000

1000

-40 -20 0 20 40 60 80 100 120 mm
: : : = ' ' —  Prad
Ibs
| 500 daN
B =oocossazs] poseaooannad] [RRINNRAN DUNUUOUN Voo 1125 Ips.} ------- - 14000
~N
\ 500 daN
Pleeeeeees N T 11251bs. oo - 12000
AR RN ‘ :
N RN o\ S e /1 ECTI EER RCRPRRE SUPPRR RS T RRRRRSS [RRRRRS EEEE] L SARRRERES - 10000
\NWZAE N B 7
1 N \
= - -—\ B N D “ --------- © 8000
/" \\\ \
NN N et K - S R
/// \ N
7 i AN S
cosASencooococs [T L ey A R N T 2 PO - 4000
[~ \\ <2
* ~N
f [ SEEEEEEEES SRRl R R IR EEERR ISR R - 2000
-2 -1 0 1 2 3 4 5in.
Die Kurve gilt fir eine B10-Lebensdauer der Lager von 2000 Stunden bei 100 U/min.
The curve applies to a B10 bearing life of 2000 hours at 100 RPM.
Die Kurve gibt die maximale radiale Wellenbelastung mit Sicherheitsfaktor 3:1 an.

The curve represents max. permissible radial shaft load with safety factor 3:1

Zulassige Wellenbelastung fiir HW-F
Permissible shaft load for HW-F

Prad
daN

7000

6000

5000

4000

3000

2000

1000

-100 -80 -60 -40 -20 0 20 40 60 mm

T T T T T | T T Prad
lbs
| 500 daN
----------------------------------------------- PR 1125 Ibs. |----+ 14000
\
\ \  |[500daN
----------- SNy U125 s “-ef+ 12000

/AR '
B R Q/ : \ ---------------- \do - Em - 10000

8000

6000

B R \\"‘-/ """"""" fesgrrre S \ ""\'"\""2 - 4000
e )

\\\

T T e S e ~ 2000

-4 -3 -2 -1 0 1 2 3 in.

Die Kurve gilt fir eine B10-Lebensdauer der Lager von 2000 Stunden bei 100 U/min.
The curve applies to a B10 bearing life of 2000 hours at 100 RPM.

Die Kurve gibt die maximale radiale Wellenbelastung mit Sicherheitsfaktor 3:1 an.
The curve represents max. permissible radial shaft load with safety factor 3:1
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Leistungsdiagramme Function diagrams

HW 125
% £= = £I= c|= c|= cI= £|I= c|= c|=
S EHES E5 £ £% £S5 ES ES £%
MM § neee 2@ ]9 I ge 9= 3 3|e
bin daNm 5| S
c
[J]
35007 0T @
€ ] y
ol f y |} 71 v B »p=225 bar
30004 ~ | £ ‘ \ \ 3260 PSI
T / | B 205 bar
204 1\ 2970 PSI
\ \ \ \
2500+ ‘ % \ 175 bar
0, 0, -
! 550 \ejo % 70% 10 kW \ 2540 PSI
25T E 7 ‘X X 1§ \
20001 S W §§65% yg%\/ \ Xﬁ#& 140 bar
ot | . G
15001 = / 1 =80% 5w \ 1740PS|
£ 1
4 O 7\ 1 1 100 bar
15 2 / 3( S— 1 ~ 7450 PSI
10007 o 3 \ } ) I 70 bar
g N=15kW | >< [~ 1020 PSI
e —| 35b
500+ ! - ar
54 \\F’ \ 510 PSI
ol o-
Dauerbetrieb Continuous working -e— | —Intermittierend Intermittent
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 U/min

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
HW 160
s gs g g= c|= ci= g|= g|= c|=
g o g0 gl E o § o [y g o E o c|a
s e = =0 = = =0
M M & f - g - g Y ‘L:; 15} E < g Irs) g o|® ~IQ
Ib-in daNm - =
45007 50, £ '
A = ; %\\ V. Ap=225 bar
40001 45T
? vy AL XA | \ Qﬁ 3260 PSI
404 4 )/ \ \ \ \ ( D~ 205 bar
3500+ | /1 \ ] % = 2970 PS|
35+ E == / \ ><\/ \\ A 175 bar
3000t 3 2540 PSI
< - 140 bar
1l e 2030 PSI
s00d °T 8 [ i —
STANAIN I e 11 KW
278 [N | = 120 bar
poook § / - \\\¥ \ ekw\M 1740 PSI
(]
20+ & /
@ 1,=859 100 bar
15007 5 / N ¢ /\ / 6w \1\4— 1450 PSI
T+ 2 & -
o \>< ’%
wnl | T 2 s s e G T
T / 0 "
500 \\ ,-———B( i B X
T 57 ) — |
N~ ——+70% - — 1 . 35 bar
~ 65% | - 510 PSI
0 0= Dauerbetrieb Continuous working <=— | —= Intermittierend Intermittent
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 U/min
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HW 200

é = gl=gl= £I= L= R=1p= E={p= L= £l1= £|1=
£l E|loElnn gl | el | el el el
M M =|O0=|0=|0 =|0O =|O =|0 =0 =0 =0 =0
lb-in daNm ggegﬁg Rz 82 <gg 39 3le IS §§
55007 4T 3
£ Y
v v
50004 o 1 | — 1
56 11 e ——— \ \ \ L] "
] s \ T 225 bar
4500+ Ap=
1 ‘ \ \E 1 3260 PSI
4000+ * 2 p— N 205 bar
$ g - 2970 PSI
S /, |
35001 40T 3
g N % ~ W q
2 \ 175 bar
-+ by
00T L1 5 \ m— | \ m ~ T 2540 PSI
o
2500 + k_{; — ‘~\\ \ 160 bar
£ \\\ i - [BkW. — < 2320 PSI
20001 T (] \ § = | 120bar
ol n,=83% /80% \74 — 1740 PSI
= N
15001 | & &Z\Z ALY e5%| ] <V —] I 100 bar
I S 1450 PSI
1000 \ N=2k\ //%~; /3%.\\‘ :\
1 < ||
8 < _./:>t7‘>< TT—aw—1 | B 70 bar
s0d °T S ——at — 1020 PSI
35 bar
510 PSI
o1 ol
Dauerbetrieb Continuous working <«— | — Intermittierend Intermittent
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 g}%in

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]

HW 235
|
ESgscisgs £ £= = g g|= £=
["I =l o o o o o o o o
MM %oéwgogo §o ge §o §@ %o C%w
Ib-in daNm &fgg'ﬁgmg NG vg Log oL NI& ‘c_>§
65007 5 .
6000 + f * Yy Y y
64 + k= nm | \ .
5500 T WL AT S ———
* Y — I — Ap=225 bar
5000 + —{1 — VY
56 + \ 1\ Y - 3260 PSI
-~ D
4500+ ‘ L\ (Y \\ \P \ 15K T\ 205 bar
84 2 T~ N— = 2970 PSI
4000+ £
5 — 13K | \ 175 bar
3500 401 3 : L e AN —. | | 2540 PSI
I~
| 1 sif] I~
30001 S SkW — 2320 PSI
327 é . | X
ol | ¢ * =
2| Toteol] (| Pl 3 T 20
20004 T Z[H M| T~ F\\ 100 b
et T - ar
1500 4 E T t 70%r] \\_>_<><\>< T 1450 PS|
16 1 8 \\ _ Il L \\\ |
1000+ L= L[|ty =l e B 70 bar
8 A1 1 Y =~ 1020 PSI
500+ — | | \ 35 bar
‘ 510 PSI
0+ 0 Dauerbetrieb Continuous working <-— | —= Intermittierend Intermittent
0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360 390 420 450 %Ein
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HW 250

|
ES gsgsgs £ == b= g= == g
o o &0 o o o o o o o
MM S EREGES £ £ £ £0 £% £
Ib-in daNm C“.‘;:?S’g“ﬁg&’g & S’rg 8% 3le 2 §§
70001 80T
S *—J’ y Y
704 < T\ N - 1
6000 T 1 |y
? 5 | D( T ——1 |y Ap=225 bar
ol T AT - 3260 PSI
T ! O — I 205 b
50004 | A ﬁ% 12 k‘”; \ 14 kW, E < 2670 PSI
50+ 2| 1 A §¥
ég 3(— Y\ — 1 |\ < 175 bar
40001 H 8kW 70 K ~—~—— §§ 2540 PSI
5 B kW b ~ A\ 160 bar
401 3 u 1320 PSI
1 < —
000 S | —~_
30+ o “aro 120 bar
g l’ =80 ,%\ :\\\ e ~_ 1740 PSI
g 75% — ?\ S
4 al A1 | —~— e~ | 100 bar
2000 204 § I — — 9250 PSI
3 Nood S —T \12\5 N
2kWL| | —t |
1000T 404 | — | 70 bar
= e -1 B
T e5% I ——=T—1 - \ 102;?5%2
N'|1"W' 1 \ 510 PSI
ot ot
Dauerbetrieb Continuous working -e— | — Intermittierend Intermittent
o 5 100 150 200 250 300 350 400 U/min

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
HW 300
csgscsgs &5 £ gs  g= == c|=
[a o o o o o o o o [a
M M EGEGERES £ £B £6 £ £5 £%
Ib-in  daNm 3292”‘3283 a2 {CQ By 3L IR §§
9000 100~
gooot 90 E 3 ¥
S A VRS \
=1 — \B ap=225 bar
7000+ 807 * ANUER - < 3260 PSI
- AN T e N\
70+ I— 205 bar
6000 T Y gz 3kwl  \iekw 2970 PSI
eof Sl Al NS —— 175 bar
= —| —\
1 WAL Y B L A
50+ 3 . 320 PSI
g ] 70 kW
40007 2 / \\/_j\\ﬁ JI_ 0 kW \ ~_| N
= [
40+ < Yy v P E——
S \ 3 120 bar
30001 P 1 =80%>< | I 7740 PSI
30+ £ - % TkWAH —— 100 bar
g 75% § | =~ 1450 PSI
2000 5 70% =Sk W I
201 8 | {o5%— 1 —
1000+ | ] kW H—| —— | 70bar
104 - — 7020 PSI
N=Tkw I — — | 35 bar
Jd oo | 510 PSI
Dauerbetrieb Continuous working <=— | — Intermittierend Intermittent
0 " s0 100 150 200 250 300 350 U/min
RPM
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HW 315
I
SEERERIE E O OIE OE £ E
E@E%gege o S0o 6 S0 =0 =
M oloL|® Q™ o © N © o <
Ib'\-/iln da,\lillm C”)‘_‘_(\i N I~ <re LOQ “I= =N gg
8000 T 90 7
S 1’* Y A_ '
1 £l \ o Y
7000 + 80 1 = O\ A
* XX/ ——— Ap=225 bar
04 - \/ B e AN N 3260 PSI
6000 + ‘
Y ’\’% AFK S; % T \ 205 bar
60 4 2 t X \ 2970 PSI
5000 T < — — \ 175 bar
S ——15 kW \ 2540 PSI
S A \| oKW b 13 kWA - 20Per
3 1320 PSI
4000 + 2 \ + 1 kW)\\\ ~_|
40 4 €
S \
3000 4 z \ 120 bar
04 % 1740 PSI
g TkW- = 100 b
2 ar
5 5K\ | 100 bar
2000 + g !\( n;=80% ;LL - j>‘\\;\‘ 1450 PSI
20 A a /‘/ A‘ —
e
B — | 70 bar
%// §F — 1020 PSI
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
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5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-
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sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]

selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
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Planetenmotor EPMS®
Planetarymotor EPMS®

Anwendung

Forderbander
Metallbearbeitungsmaschinen
Werkzeugmaschinen

Mobile Arbeitsmaschinen
Baumaschinen
Landmaschinen

u.a.

Bauweise und Ausfithrungen

Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz
Flansch: SAE A, Magneto-, Quadrat- oder Rad-
flansch

Anschliisse: Hinten oder seitlich metrisches oder
BSPP Gewinde

Welle: Zylindrisch, konisch oder verzahnt

Motor mit Trommelbremse

Motor mit Tachowelle

Drehzahlsensorik

Sonderausfiihrungen

Ubersicht Overview

Application

Conveyors

Metal working machines
Machine tools

Special vehicles

Road buliding machines
Agriculture machines
etc..

Construction and options

Model: Disc valve, roll-gerotor

Flange: SAE A, Magneto-, square- or wheelflange
Ports: Rear or side ports, metric or BSPP threaded
ports

Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Motor with drum brake

Motor with tacho connection

Speed sensoring

Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm®/U  ccm/rev [in®/rev] 80,5-564,9[4.91 - 34.47]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 1000
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 85 [75201]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 23 [30.8]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 210 [3050]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 90 [24]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefille | Viskositat Olstrom AP Y
Pressure drop Viscosity Oilflow
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] 144 200 V4
20 15 o] 150 /
140 [98] [.396] o //
[2030] 35 1,0 6 100 —
164 264
[164] [264] o e -
20 3,0 2 L —
210 [98] [.793] ol o
[3045] 35 2.0 0 25 5 7.5 10 125 15 17.5 20 22.5Q, GPM
I I I I I I I I I -
[164] [528] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90Q,Ipm
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Technische Daten Technical datas

EPMS EPMS EPMS EPMS EPMS

Typ Type 80 100 125 160 200
P 3 L3 80,5 100,0 125,7 159,7 200,0
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in°/rev] [4.91] 16.1] 17.67] [9.74] 1221

Max. Drehzahl
Max. Speed

- HE %
U/min RPM },’;s",'::,':tte'i’ti"d 1000 900 720 560 450

Max. Drehmoment

Max. Torque

daNM [lb-in] Intermittierend* 31,0 39,0 49,0 60,0 72,0
Intermittent * [2740] [3450] [4380] [5310] [6370]

Max. Leistungsabgabe

Max. Output

kW (HP] Intermittierend* 19,5 22,8 22,5 23,0 22,0
Intermittent * [26.2] [30.2] [30.2] [30.8] [29.5]

Max. Druckgefélle Intermittierend* 275 275 275 275 275

{‘;’;"[’Ff’s’ﬁ””’ edrop Intermittent * [3990] [3990] [3990] 13990] 13990]
. Dauerbetrieb 65 75 75 75 75
Max. Olstrom Continuous working [17] [20] [20] [20] [20]

Mavx. Oil flow
1/min Ipm [GPM]

Dauerbetrieb 230 230 230 230 230
Continuous working [3340] [3340] [3340] [3340] [3340]
Max. Eingangsdruck

Makx. Inlet pressure
bar [PSI]

Spitze ** 300 300 300 300 300
Peak ** [4350] [4350] [4350] [4350] [4350]

Max. Ruicklaufdruck

mit Leckolleitung Intermittierend* 175 175 175 175 175
Max. Return pressure with drain line Intermittent * [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
bar [PSI]

|

Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 12
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [175] [145] [145] [115] [115]

Min. Anlaufmoment bei max.
Druckgefalle
Min. starting torque at max. pressure

drop Intermittierend* 23,5 30,0 38,0 46,0 56,0
daNm [lb-in] Intermittent * [2080] [2660] [3360] [4070] [4960]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM
9,9 10,1 104 10,8 11,2
EPMS (F) [21.8] (2221 [22.9] 23] 247
Gewicht _
Weight 7.9 8,1 8,4 8,8 9,2
kg [Ib] EPMS-S [17.4] 17.8] [185] [19.4] [20.2]
Fir Hintenanschluss
For rear ports
040188 10,3 10,5 10,8 11,2 11,6
EPMS-Q (227) 232) [232] [247) [25.6]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
o Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositét 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
Hx For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50° C [122°F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Technische Daten Technical datas

EPMS EPMS EPMS EPMS EPMS EPMS

Typ Type 250 315 400 475 525 565
: 3 .3 250,0 314,9 397,0 474,6 522,7 564,9
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in*/rev] 53] 19.2] [24.2] [28.96] [31.88] 134.47]

Max. Drehzahl
Max. Speed

. HE %
U/min RPM }2;:;{’:};};;?“ 360 290 230 190 175 160

Max. Drehmoment

Max. Torque

daNM [lb-in] Intermittierend* 87,0 100,0 99,0 99,0 99,0 99,0
Intermittent * [7700] [8850] [8760] [8760] [8760] [8760]

Max. Leistungsabgabe

Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 18,0 17,0 12,5 11,3 104 9,6
Intermittent * [24.1] [22.8] [16.8] [15.0] [13.9] [13.0]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 250 240 190 150 135 125
bar fPSI] P Intermittent * [3630] [3480] [2760] [2180] [1960] [1810]
) Dauerbetrieb 75 75 75 75 75 75
Max. Olstrom Continuous working [20] [20] [20] [20] [20] [20]

Mavx. Oil flow
I/min lpm [GPM]

Dauerbetrieb 230 230 230 230 230 230
Continuous working [3340] [3340] [3340] [3340] [3340] [3340]
Max. Eingangsdruck

Max. Inlet pressure
bar [PSI]

Spitze ** 300 300 300 300 300 300
Peak ** [4350] [4350] [4350] [4350] [4350] [4350]

Max. Ruicklaufdruck

mit Leckolleitung Intermittierend* 175 175 175 175 175 175
Max. Return pressure with drain line Intermittent * [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
bar [PSI]

©
foc)

Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 8 8 8 8
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [115] [115] [115] [115] [115] [115]

Min. Anlaufmoment bei max.

Druckgefélle

Min. starting torque at max. pressure
ro

D Intermittierend* 70,0 85,0 84,0 84,0 84,0 84,0
daNm [lb-in] Intermittent * [6200] [7520] [7430] [7430] [7430] [7430]
Min. Drehzahl ***

Min speed *** U/min RPM
11,7 12,4 13,1 14,1 14,6 15,0
EPMS (F) [25.8] [27.3] [29.3] 131.0] (32.2] [33.1]
Gewicht _
Weight EPMS-S 9,7 10,4 11,3 12,1 12,6 13,0
kg [lb] [21.4] [22.9] [24.9] [26.7] [27.8] [28.6]
Fur Hintenanschluss
For rear ports
+040188] 121 12,8 13,7 14,5 15,0 154
EPMSQ 1267] [282] (30.2] 13201 3311 (33.9]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
w* Spitze: max. 1% pro Minute
rrx Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositdt 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
i For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

N Recommended minimum oil viscosity 13 mm?s [70 SUS] at 50°C [122°F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPMS® Ordercode EPMS®

X

Zuldssige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
Permissible output torque should not be exceeded

Nur fir EPMS-B
Only for EPMS-B

120 Planetenmotoren | Planetarymotors

EPMS 1 2 3 4 5 6 7 8
Montageflansch Abtriebswelle *
Pos. 1 Mounting flange Pos.4 Shaft *
frei SAE A-4, vier Befestigungslocher frei FurB, S, UundV Flansch
omit  |SAE A-4, four holes omit _|ForB S, UandVflange
A SAE A-2, zwei Befestigungslocher c Zylindrisch @32, Passfeder A10x8x45 DIN 6885
SAE A-2, two holes Cylindrical @32, parallel key A10x8x45 DIN 6885
E Magnetoflansch, vier Befestigungslocher co Zylindrisch @1 1/4", Passfeder 5/16" x 5/16" x 1 1/4" BS46
Magnetoflange, four holes Cylindrical @1 1/4", parallel key 5/16"x 5/16" x 1 1/4" BS46
Q Quadratflansch, vier Befestigungslocher K @35 konisch 1:10 Passfeder B6x6x20 DIN 6885
Square flange, four holes @35 tapered 1:10 parallel key B6x6x20 DIN 6885
B Motor mit Trommelbremse sL ©34,85 Zapfwelle DIN 9611 Form 1
Motor with drum brake 234,85 p.t.o.-shaft DIN 9611 Form 1
s Kurzeinbau SH @1 1/4" verzahnt 14 Zédhne ANS B92.1-1970
Short mount @1 1/4" splined 14T ANS B92.1-1970
v Sehr kurzer Einbau SA @7/8" verzahnt 13 Zdhne ANS B92.1-1970
Very short mount @7/8"splined 13T ANS B92.1-1970
U Ultra kurzer Einbau Anschlisse
Ultra short mount Pos. 5
Ports
w Radflansch frei
Wheel flange X BSPP (ISO 228)
omit
Pos.2 |Anschlusstyp M |Metrisch metric (1SO 262)
Port type
fre.i Sgitenanschluss Lage des Bremshebels **
omit __|Side ports Pos. 6 Actuating direction **
Hintenanschluss ciuating qirection
E Rear ports /R Rechts
Right
Schluckvolumen Links
Pos.3 Displacement - Left
80 80,5 cm*/U ccm/rev [4.91 in®/rev] Sonderausfiihrungen
Pos.7 Special f
pecial features
100  [100,0 cm®/U ccm/rev [6.10 in*/rev] RS Drehzahlsensor
Speed sensor
125  |125,7 cm®/U ccm/rev [7.67 in*/rev] T Tachowelle
Tacho connection
160 [159,7 cm?®/U ccm/rev [9.74 in®/rev] LL Geringeres Leckél
Low Leakage
200 [200,0 cm®/U ccm/rev [12.20 in*/rev] LSV Ventil fiir geringe Drehzahlen
Low speed valve
250  |250,0 cm*/U ccm/rev [15.30 in*/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
315 [314,9 cm®/U ccm/rev [19.20 in*/rev] P Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
400 397,0 cm®/U ccm/rev [24.20 in®/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
475  |474,6 cm?/U ccm/rev [28.96 in/rev] - -
Design Serie
3 e Pos. 8 Design series
525 522,7 cm®/U ccm/rev [31.88 in*/rev] frei Betriebsspezifisch
565 |564,9 cm*/U ccm/rev [34.47 in*/rev] omit _|Factory specified




Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

[3.2487001%]

Standard: SAE A-4, vier Befestigungslocher Option A: SAE A-2, zwei Befestigungslocher
Standard: SAE A-4, four holes Option A: SAE A-2, two holes
4x@13,5 2x@13,5
[531] 2106,4+0,2 6,1+0,25 [.531] 2106,4+0,2 6,1+0,25
[4.189+.0078] — | [24+.0098] _é [4.189+.0078] 1 [.24+.0098]
— v é\_‘ — "
= ©
-~ <Y
>
- fa’ 6@\‘)9@ —
18 53 18
[.709] [2.086] [.709]
Option F: Magnetoflansch, vier Befestigungslocher Option Q: Quadratflansch, vier Gewindebohrungen
Option F: Magnetoflange, four holes Option Q: Square mount, four bolts
4x@13,5 4x@13,5 2106,4+0,2
2106,4+0,2 6,1+0,25 s / ).
[531] T =T T242.0058] [531] 418920078 [;;“;gggsg]
)
5 n |57
8 N e
=l TQ Y % 2., - g
Ba g é g|n &3
" |
e max 131 18
18 (5.157] 1709]
[.709]
Option S: Kurzeinbau Option V: Sehr kurzer Einbau
Option S: Short mount Option V: Very short mount
2125+0,15 4x211 0102
[4.921+.0059] [433] [4.016]
A Py
Y \ / Y = -
|5 Sl 5 |-
s ! - Y |8
= = —
¥ IS
25
@104+0,15 T
2 b7 4.095£,0059] \ 25
' T045] [197]
@145
[5.708]
Option W: Radflansch Option U: Ultra kurzer Einbau
Option W: Wheel flange Option U: Ultra short mount
16 9 0102
2160+0,2 [.531] [.354] X
[6.299+.0078T\ B33
& @
/ N f‘
a N o _ g% N
= NN Q|
é A 5ol R} © =g
g 8(< . 5
@104+0,15 T
[4.095+.0059]
& ey '
4 —_ 43
max 139 [1.693]
[5.47]

mm [in]
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Anschlusstyp Port type

Standard: Seitenanschluss
Standard: Side ports
Ly

540,15
[Ta7=0054] |

|63+.0118

22203
™ ssexotia

C

P21+03 421203
LA2T+0118] 8270118

=/
2|
|
- — Pﬁ.m
510,15
(B EFET ]
ma L
1
C 2xMI0 - 12mm [A47 in] tief depth Standarddrehung
PAB:  2xG1/2 ader or 2xM22x1,5 - 15mm 159 in] tief depth Mt Blick auf Abtriebswelie
T G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [47 in tief depth Druck auf Anschiluss & - rechtsdrehend

Druck 2uf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 7 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle

Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @32 mm
Option C: Cylindrical @32 mm

10

o
hasi

@3ag;

M504
[2334:4.0146]

Max. Drehromentabgake 77 dablm [6815 lb-in]
Mix. Torgue 77 daNm fG8 15 ib-in]

Option K: Konisch 1:10
Gpriqi'j K: Tapered 1:10

min 16 [ 53] thef deep

5=41
nzLgsmament

Thalrenitg fovgue
2] dablm

L&
N .

ma T
- K
=

-
LA i1
I

751 a1m]

350008
[7.375 ceni]

[1.732]

]
2l

i
SBx0.4
12283 £016]

Max. Drehmomantabgabe 95 dablm [B400 lb-in]
firx. Torgue 95 dalim (8400 idnf

Option SH: Verzahnt 14 Zahne ANS B92.1-1970
Option SH: Splined 14T ANS B92.1-1970

=y 2RO

i ﬂ%-‘-}mq-
A
i A3
i — EIS
——
rvin 16 [63] tiel desp 50 5409
[F¥ T
Max. Drehmomentabgabee 35 dablm [BA00 [b-in)
M. Torque 95 dalm (8400 ib-in]
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Drrwck auf Anschiuss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend

Option E: Hintenanschluss

Option E: Rear ports

51
| 2086]

Standard rotation
Viewed from shaft end

Part A pressurized- right running
Paort B pressurized- ieft running

11,2001 18112601 15]

Reversierdrehung (Pos. 7 - Option R}
Viewed from shaft end

Part A pressurized- teft running
Part B pressurized- right running

Option CO: Zylindrisch @1 1/4"
Option CO: Cylindrical @1 1/4"

5% e
[EEER]
T EH
e A —
= =
i B
L7816 LINE a7nens
min 10 [ T5] el dep [1 87+ 016]
Max. Drehrmomentabgabe ¥7F daMm [6315 Tb-in)
M, Torgue 77 dalim Jod 15 ip-in)
Option SL: Zapfwelle DIN 9611 Form 1
Option 5L: P.T.0. shaft D.':':‘ 9611 Form 1
A [E360+030] 38035
Ehldan ARG 01}
i) L2 | e T
= S
o O _L | §&:8
el
i'_ El :aI;:'
i \iET
(RE™] L Mosge B
13:957£.0168]

Max. Drehmomentabgabe 77 daMm [6815 ib-in]

Ma, Torgue 77 dalim [6815 Mb-in)

Option 5A: Verzahnt 13 Zdhne ANS B92.1-1970
Option 5A: Splined 13T “‘"53332- 1-1970

[FiZeon] R2S

10981
o 1=
T
= Eé
. 3
13205
: (ETFERIET
le 33803 |
[ 1,208 nord]

Max. Drehmomentabgabe 20 dabm [1770 1b-in)

M. Torque 20 dalim [1770 #-in)

=@

mm [in]



Pos. 3

Schluckvolumen Displacement

EinbaumaBle EPMS mm [in.]
Dimensions EPMS mm [in.]

max L
L2
L L
I et
Oln
— | ( )
b [=] | S
gl @
Typ L L2 Typ L L2 Typ L2 L1
Type mm [in] | mm [in] Type mm [in] [ mm [in] Type mm [in] [ mm [in] | mm [in]
EPMS (F) (A) [ 168,0 124,0 EPMS-W 129,0 87,0 EPMS-Q 179,0 136,0 14,0
80 [6.61] [4.88] 80 [5.08] [3.43] 80 [7.05] [5.35] [.55]
EPMS (F) (A) | 171,0 128,0 EPMS-W 133,0 91,0 EPMS-Q 183,0 140,0 17,4
100 [6.73] [5.04] 100 [5.23] [3.58] 100 [7.21] [5.51] [.69]
EPMS (F) (A) | 176,0 132,0 EPMS-W 137,0 95,0 EPMS-Q 187,0 144,0 21,8
125 [6.93] [5.20] 125 [5.39] [3.74] 125 [7.36] [5.67] [.86]
EPMS (F) (A) [ 1820 138,0 EPMS-W 143,0 101,0 EPMS-Q 193,0 150,0 27,8
160 [7.17] [5.43] 160 [5.63] [3.98] 160 [7.60] [5.91] [1.09]
EPMS (F) (A) [ 189,0 145,0 EPMS-W 150,0 108,0 EPMS-Q 200,0 157,0 34,8
200 [7.44] [5.71] 200 [5.91] [4.25] 200 [7.87] [6.18] [1.37]
EPMS (F) (A) | 197,0 154,0 EPMS-W 159,0 117,0 EPMS-Q 209,0 166,0 43,5
250 [7.76] [6.06] 250 [6.26] [4.61] 250 [8.23] [6.54] [1.71]
EPMS (F) (A) | 209,0 165,0 EPMS-W 170,0 128,0 EPMS-Q 220,0 177,0 54,8
315 [8.23] [6.50] 315 [6.69] [5.04] 315 [8.66] [6.67] [2.16]
EPMS (F) (A) [ 223,0 179,0 EPMS-W 184,0 143,0 EPMS-Q 235,0 192,0 69,4
400 [8.78] [7.05] 400 [7.24] [5.63] 400 [9.25] [7.56] [2.73]
EPMS (F) (A) [ 237,0 193,0 EPMS-W 198,0 156,0 EPMS-Q 247,0 205,0 82,6
475 [9.33] [7.60] 475 [7.79] [6.14] 475 [9.72] [8.07] [3.25]
EPMS (F) (A) | 229,0 185,0 EPMS-W 190,0 148,0 EPMS-Q 240,0 197,0 74,5
525 [9.02] [7.28] 525 [7.48] [5.83] 525 [9.45] [7.76] [2.93]
EPMS (F) (A) | 235,0 191,0 EPMS-W 196,0 154,0 EPMS-Q 246,0 203,0 80,2
565 [9.25] [7.52] 565 [7.72] [6.06] 565 [9.69] [7.99] [3.16]

Fur Hintenanschluss L + 6 mm [.24 in]

ForrearportsL+6 mm [.24in]

Planetenmotoren
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EinbaumaBe EPMS-S mm [in.]
Dimensions EPMS-S mm [in.]

EinbaumafBie EPMS-V mm [in.]
Dimensions EPMS-V mm [in.]

EinbaumaBe EPMS-U mm [in.]
Dimensions EPMS-U mm [in.]

©100-0,054 902%

min 23,8 [.937]
max 27,1 [1.067]

3 [3.937-0021] 0016 Q7528(;i%6
il % 24 [3-54%,j0047] B [2,953.;0047]
8 ﬁ THED L9451 1 5.Ring 10053 . g 5 _J5g g O-fing 852
‘ _ éé 4xM10 % g iy E Elg
o § — £y & O-Ring 85x2 = g9
ol - ‘ T
. N B | =2
- y | max103 - ‘ 3|7 =
I [4.055] o ~ | g - o
| \ | g
7| A | :
i‘/ B
P(A,B)
0102
[4.016]
2 ) i
N ® =@ §
258 : & .
1 aossond | 85
2104£0,15 — 1971
[4.095+.0059] \ @5
[197]
C 2xM10 - 12mm [.47 in] tief depth g@
P (A,B): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth mm [in]
T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief depth
* L2 *% *% L2
Typ L Typ L L2 Typ L L1
Type mm [in] mm [in] Type mm [in] | mm [in] Type mm [in] mm [in] | ™M [in]
EPMS-S 125,0 83,0 EPMS-V 91,0 47,0 EPMS-U 105,5 63,0 14,0
80 [4.92] [3.27] 80 [3.58] [1.85] 80 [4.15] [2.48] [.55]
EPMS-S 129,0 87,0 EPMS-V 94,0 50,5 EPMS-U 109,0 66,5 17,4
100 [5.08] [3.43] 100 [3.70] [1.99] 100 [4.29] [2.62] [.69]
EPMS-S 133,0 90,0 EPMS-V 99,0 55,0 EPMS-U 113,0 71,0 21,8
125 [5.24] [3.54] 125 [3.90] [2.17] 125 [4.45] [2.80] [.86]
EPMS-S 139,0 96,0 EPMS-V 105,0 61,0 EPMS-U 119,0 77,0 27,8
160 [5.47] [3.78] 160 [4.13] [2.40] 160 [4.69] [3.03] [1.09]
EPMS-S 146,0 103,0 EPMS-V 112,0 68,0 EPMS-U 126,0 84,0 34,8
200 [5.75] [4.05] 200 [4.41] [2.78] 200 [4.96] [3.31] [1.37]
EPMS-S 155,0 112,0 EPMS-V 120,0 76,5 EPMS-U 135,0 92,5 43,5
250 [6.10] [4.41] 250 [4.72] [3.01] 250 [5.32] [3.64] [1.71]
EPMS-S 166,0 123,0 EPMS-V 132,0 88,0 EPMS-U 146,0 104,0 54,8
315 [6.54] [4.84] 315 [5.20] [3.46] 315 [5.75] [4.09] [2.16]
EPMS-S 181,0 138,0 EPMS-V 146,0 103,0 EPMS-U 160,0 119,0 69,4
400 [7.13] [5.43] 400 [5.75] [4.05] 400 [6.30] [4.69] [2.73]
EPMS-S 194,0 152,0 EPMS-V 160,0 116,0 EPMS-U 174,0 132,0 82,6
475 [7.64] [5.98] 475 [6.30] [4.57] 475 [6.85] [5.20] [3.25]
EPMS-S 186,0 144,0 EPMS-V 152,0 108,0 EPMS-U 166,0 124,0 74,5
525 [7.32] [5.67] 525 [5.98] [4.25] 525 [6.54] [4.88] [2.93]
EPMS-S 192,0 150,0 EPMS-V 158,0 114,0 EPMS-U 172,0 130,0 80,2
565 [7.56] [5.91] 565 [6.22] [4.49] 565 [6.77] [5.12] [3.16]

* Flr Hintenanschluss L + 8 mm [.31 in]
*Forrear ports L+8mm [.31in]
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** Flir Hintenanschluss L + 6 mm [.24 in]
**Forrear ports L+ 6 mm [.24 in]
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EinbaumaBe EPMS-S mm [in.]
Dimensions EPMS-S mm [in.]

52+0,3
[2.047+.0118]
27355
[1.063] 05761
8+04
[.315+0157]
H | T
F\ N ; /
\ =
e AT
Sy
1
Avo
< T | [ £~
IS NN = Nk
c |2 n|2ul2 o3| 3RS = —
B= oleels 2|3 fleg|e ° PR
N g I AT i
201
[.787+.039] = i I
J Aufenverzahnung
External spline
2,3+0.05 12DP 12/24
[091+.0019] ANS B92.1-76
F: Olzirkulationsloch G: Innerer Leckdlkanal
Oil circulation hole Internal drain channel
H: Gehartete Anschlagsplatte I: O-Ring 100x3
Hardened stop plate [3.94x.12in]
J: 4xM10 - 16 mm [.63 in] tief depth, 90° K: Konischer Dichtring
Conical seal ring
T: Leckoélanschluss G1/4 oder M14x1,5
Drain connection G1/4 or M14x1,5
EinbaumaBe EPMS-V mm [in.]
Dimensions EPMS-V mm [in.]
26+0,1 15+005
[1.023+.0039] [591+9757]
H
F \ § | J G
1,540,4
[.059+.0157] K
NE ez = =235 |-ul=
= |2 |£| N N R B Y B B
N U = SN I N0 - - = 1 —
AN S < e
ﬁs SRR EEERE —
| 2 l=f & <
[©[0.25 [x]
/AuBenverzahnung
L. S External spline
\"/ 12DP 12/24
ANS B92.1-76
1,8+0,2
46404 [.071%.0078]
[1.811+.0157] 1 oa[A
[2]0.006]
F: Olzirkulationsloch G: Innerer Leckdlkanal
Oil circulation hole Internal drain channel
H: Gehértete Anschlagsplatte I: O-Ring 85x2
Hardened stop plate [3.346 x.0787 in]
J: 4xM10 - 26 mm [1.024 in] tief depth, 90° K: Konischer Dichtring

Conical seal ring
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EinbaumaBe EPMS-U mm [in.]
Dimensions EPMS-U mm [in.]

46,2103

[1A819+'0HB] H
min 15 7,5+05
[.59] [.295+0197]
2,3+0,05
[.091+.0019]
71 [elo13]4]
é% i oloz 1)
|
\bi —
I = = B
1 'é n ,’Cz‘ ] BN T B &
olo <olo =| 3388 %.|8
A & A8 g ElEals
I b ~ |
&‘:“ &8 2 S} g 8|m '
L —— - - £
\ 0,5+0,4
[.019+.0157]
AuBenverzahnung
1 I B External spline
12DP 12/24
ANS B92.1-76
Z A
1941
[.748+.0039]
J: 4xM10 - 26 mm [1.024 in] tief depth,

90°, @104 [4.094]

Leckolanschluss
Drain connection

Leckol sollte abgefiihrt werden, wenn der zuldssige Druck im
Rucklauf Gberstiegen werden kann. Die Leckolleitung wird ange-
schlossen:

Bei EPMS-S am Leckdlanschluss des Motors.

Bei EPMS-V und EPMS-U am Leckdlanschluss der Anbaukompo-
nente. Der Spitzendruck in der Leckolleitung wird durch die Wel-
lendichtung der Anbaukomponente bestimmt.

Die Leckolleitung sollte so dimensioniert sein, dass eine freie Stro-
mung zwischen Motor und Anbaukomponente gewahrleistet
wird. Die Leckélleitung sollte direkt zum Tank geleitet werden.

Daten der Innenverzahnung der Anbaukomponente
Internal spline data for the attached component

Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[M=2.1166; korrigiert x.m=+0,8]
Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[m=2.1166; corrcted x.m=+0,8]

d

Hartespezifikation:

HV=750+50 an der Oberflache

HV=560in 0,7+0,2 mm [.035+.019] in tiefe
Material:

20 MoCr4 EN 10084 oder besser

Hardening specification:

HV=750+50 on the surface

HV=560at 0,7+0,2 mm [.035+.019in] depth
Material:

20 MoCr4 EN 10084 or better
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G: Innerer Leckolkanal
Internal drain channel
It O-Ring 75x3
[2.952 x.12in]
K: Konischer Dichtring

Conical seal ring

A drain line ought to be used when pressure in the return line can ex-
ceed the permissible pressure. It can be connected:

For EPMS-S at the drain port of the motor.

For EPMS-V and EPMS-U at the drain connection of the attached
component. The maximum pressure in the drain line is limited by the
attached component and its shaft seal.

The drain line must be possible for oil to flow freely between motor
and attached component. The drain line must be led to the tank.

Fille root se i mm inch
%Iirrmr?b?:? cr;t1 teeth z 12 12
Diametralpich DP | 12724 12/24
resure angle 30° 30°
Pich damerer D 254 1
Mejor ometer ! Dri | 2805, | 11+1098
Winor diameterc! Di | 230103 | 907+ 905
Ig;;'éﬁr;,,","jt',t,e Lo | 4308£0020 | .1704+.1688
?#/2? radius R 02 008
,Fé/’cz:)lfr:nnggz between the pins L 17,62+015 699 +.694
Il\all!ﬁfél;g.llendurchmesser d 4,83540,001 11983391_




Pos. 7

Option RS: Drehzahlsensor

Option RS: Speed sensor

Sonderausfiihrungen Special features

Ausgangsignal
Output signal
u
Uhigh>Ud'c'-2V» -1--
_ g
Uow<2V--1------
- il i
f,=f,£10%
L Load max: Ihigh:I|OW<50mA
Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich 1 Udec
Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang 4
Output PNP, NPN PNP Qutput
Spannungsversorgung GR pull=down minR | g
Power supply 10-36VDC 3 ov
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDCQ)
Umgebungstemperatur .
Ambient temperature -40-125°C [-40 - 257° F] d.c.
Schutzart R oull— minR
Protection IP 67 PUTYP 1 4 output Lood
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren 3, ov
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 54 RioadkQI=Uy [Vl 0 [MA]
Anschluss Belegung Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung [ Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Output Electric connection
4 3 1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
2 Keine Belegt'mg ngB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 oV Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1'96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.
The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option T: Tachowelle
Option T: Tacho connection

Unsere EPMS Motoren sind mit einer Tachowelle er-
haltlich mit der man die Drehzahl des Motors ermitteln
kann. Die Tachowelle hat eine 6-mal gréfiere Drehzahl
und die umgekehrie Drehrichtung als die Abtriebswel-
le des Motors.

11,339 B[315] eief deep

!E:] @ mm [in]

Achtung: Radiale oder axiale Belastung auf die Welle
muss vermieden werden. Max. Drehmoment an der
Tachowelle 0,1 daNm [.885 Ib-in]. Max. Ricklaufdruck
(Dauerbetrieb) ohne Leckélleitung 20 bar [290 PSIL.

Option LL: Geringes Leckdl

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsraumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei
denen die Matoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckélverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option L5V: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmailigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 UW/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitit
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen hiheren Anlaufdruck, Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
aen.
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Qur EPMS motors are available in version with tacho drive
shaft. With tacho connection the speed of the motor can
be relgistered. Tacho shaft has a 6 times higher revoolu-
tion speed than output shaft and opposite direction of
rotation.

rean L i3

T

] et 0y
&
©

I_

-
ER R |

T
[ b
Nan

Attention: Radial or axial load on tache shaft must be
avoided. Max torque on shaft 0,1 daNm [.885 Ib-in]. Max.
continuous return pressure without drain line 20 bar [290
Psil.

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whale standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with serfes-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Mators with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 P5I].



EPMS-B: Motor mit Trommelbremse
EPMS5-B: Motor with drum brake

Durch Betdtigung des Bremshebels wird die Bremswel-
le gedreht. Diese Drehung bewirkt, dass die Bremsba-
cken gegen die Bremstrommel gepresst werden und so
das Rad oder die Windentrommel stoppen.

Wenn der Bremshebel freigegeben wird, zichen die
Federn die Bremsbacken und Bremshebel in die Aus-
gangsstellung zuriick, die Bremse wird geldst.

Die minimale Anderung betrdgt 10°. Durch Demonta-
ge des Bremshebels, kann man den Winkel bestimmen.
Je nach Anwendung, kann man die Betatigungsrich-
tung wahlen. Der Weg der Kabel- oder Stangenbetati-
gung muss mindestens 25 mm [.984 in] betragen um
den Bremshebel von der Neutralstellung zum Anschlag
zu bewegen.

Actuating the brake lever, the brake shaft is turned. The
rectangular shape of the inner part of this shaft forces
the brake pads to be pressed against the brake drum. This
breakes the wheel or the winch drum.

Releasing the lever, the springs pull it and the brake pads
fmcﬁ;;o the initial position. The motor output shaft is re-
eased.

Minimum angle adjustment is 10" it can be adjusted by
dismounting the lever. Depending on the application you
can choose the actuating direction of the brake lever. The
rod connection actuating the brake should be capable of
moving at last 25 mm [.984 in] from neutral to extreme
position.

_ eumiann
max 1S [55+0118]
[7.85] I
@101 Sas
[E ] I_:
AN T
s W . TN T
: | U :
s m LA T e N E
i W | Il &= ! B
R ; = ! alE
| I Bl
| 2E : '
| r ?fﬁ.
¢ - —
| L ows : CTUAE,
. - . - ;g [406] T
E T L J I 3 4
M @ ] &l IE' max 54
Gl da CelE (2130
N 5 37 e
B BE O !
- TTRDSE] o
E ! T
A ‘ :
| [=
I “"""; mm [iny]
'm | @130es E @
[5.118 0o08]
TP L L L
Type mm fin} mem fin] e in]

[2.734]

——

|2.756]

68022 01 96]
max 1225
11.54]
C 2xM10 - 12mm [.47 in] tief depth EPMS ¢ |
F Loch zur Sichtkontrolle des Bremsbelags -

Inspection hole for checking brake lining Fiir Hintenanschluss L+ 8 mm [.315 in]
P(AB): 2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief depth  Forrear ports L + 8mm 315 in]
T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [ 47 in] tief depth
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Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zulassige Wellenbelastung
Permissible shaft load

Die Abtriebswelle ist in kegeligen Rollenlagern gela-
gert, die hohe axiale und radiale Krafte erlauben.

Im Diagramm wird die zuldssige Radiallast auf die Welle
bei einer axialen Last von 0 N vom Befestigungsflansch
bis zum Punkt der Belastung gezeigt.

Die Kurven gelten fiir eine B10-Lebensdauer der Lager
von 2000 Stunden bei 100 U/min.

Die Kurve 1" gibt den Grenzwert fiir die radiale Belas-
tung an. Die Uberschreitung dieser Grenzwerte fiihrt
bei allen Drehzahlen zu erheblicher Verkiirzung der
Motorlebensdauer.

Pr Pr

The output shaft runs in tapered bearings that permit
high axial and radial forces.

The permissible radial load on the shaft is shown for an
axial load of 0 N as function of the distance from the
mounting flange to the point of load application.

The curves apply to a B10 bearing life of 2000 hours at 100
RPM.

Curve , 1" shows max. radial shaft load. Any shaft load
exceeding the values quoted in the curve will seriously re-
duce motor life.

Flanschoption

lbs | daN 480 5 ! I . in = Flangeoption
(3
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N // \\
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s000 | [ N
\\ ~~
2000 0% T
—~={_ |
1000 { 500
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0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 100 110 120 mm W
0 5 1 15 2 25 3 35 4 45 in
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Alle Wellen auBBer Wellenoption SA
All shafts except shaft option SA
Funktionsdiagramm EPMS-B
Function diagram EPMS-B
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130 Planetenmotoren | Planetarymotors



Max. Riicklaufdruck ohne Leckolleitung oder max. Druck in der Leckolleitung
Max. return pressure without drain line or max. pressure in the drain line

AP l AP
bar PSI
175 - 2500
1501 SRR F— FEVRVERY IR S S S E—
2000
1254 \
N )
1500 Dauerbetrieb
1007 \ = Continuous Operation
751 \‘ _____ Intermittierender Betrieb
1000 T~ Intermittent Operation
\
501 \\
500
254
U/min RPM
04 0 o
50 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Leistungsdiagramme Function diagrams
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly

selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-
sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122°F]

raulikdls 32 mm?*/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruiicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly

5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-

raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

v YR
Ib-in |[daNm
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4000 T 451
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3000+ 397
2500+ 307
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sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122°F]

selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSl] and oil visco-
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?%/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122°F]
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Anwendung

Sagewerke
Metallbearbeitungsmaschinen
Holzbearbeitungsmaschinen
Mobile Arbeitsmaschinen
Baumaschinen
Landmaschinen

u.a.

Bauweise und Ausfithrungen

Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz
Flansch: Radflansch

Anschlisse: Hinten oder seitlich metrisches oder
BSPP Gewinde

Welle: Zylindrisch, konisch oder verzahnt

Application

Sawmill machines
Metal working machines
Woodworking machines
Special vehicles

Road buliding machines
Agriculture machines
etc..

Construction and options

Model: Disc valve, roll-gerotor

Flange: Wheelflange

Ports: Rear or side ports, metric or BSPP threaded
ports

Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Drehzahlsensorik «  Speed sensoring
«  Sonderausflihrungen «  Other special features
Ubersicht Overview
Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 159,7 - 397,0 [9.74 - 24.20]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 560
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 110[9735]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 24 [32.2]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 225 [3270]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 90 [24]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefille | Viskositat Olstrom AP Y
Pressure drop Viscosity Oilflow
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] 144 200 V4
20 15 7 150 /
140 (98] [.396] 07 //
[2030] 35 1,0 g_ 100 —
164 264
[164] [264] 5 -
20 3,0 2 L —
210 [98] [.793] ol o
[3045] 35 2.0 0 25 5 7.5 10 125 15 17.5 20 22.5Q, GPM
I I I I I I I I I -
[164] [528] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90Q,Ipm
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Technische Daten Technical datas

EPMS-W-M EPMS-W-M EPMS-W-M EPMS-W-M EPMS-W-M
Typ Type 160 200 250 315 400
; 3 i3 159,7 200,0 250,0 3149 397,0
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in*/rev] [9.74] 1221 [15.3] [19.2] [24.2]

Max. Drehzahl

Max. Speed

U/min RPM Intermittierend*
Intermittent *

560 450 360 285 225

Max. Drehmoment

Intermittierend* 51,5 64,5 80,6 96,0 97,0
Max. Torque . - 1 3 A, 5
daNM [lb-in] Intermittent * [4560] [5710] [7135] [8500] [8585]

Spitze ** 51,5 65,0 80,6 108,0 110,0

Peak ** [4560] [5755] [7135] [9560] [9735]

Max. Leistungsabgabe

Max. Output

kW (HP] Intermittierend* 24,0 24,0 23,8 20,2 12,0
Intermittent * [32.2] [32.2] [31.9] [27.1] [16.1]

Max. Druckgefille L
Intermittierend* 225 225 225 220 175

Max. Pressure drop Intermittent * (3270] 13270] 13270] (3190] [2540]

" _

. Dauerbetrieb 75 75 75 75 75
Max. Olstrom Continuous working [20] [20] [20] [20] [20]
Max. Oil flow

I/min lpm [GPM]

Dauerbetrieb 210 210 210 210 210
Continuous working [3045] [3045] [3045] [3045] [3045]
Max. Eingangsdruck

Makx. Inlet pressure
bar [PSI]

Spitze ** 300 300 300 300 300
Peak ** [4350] [4350] [4350] [4350] [4350]

Max. Rucklaufdruck

mit Leckolleitung Intermittierend* 175 175 175 175 175
Max. Return pressure with drain line Intermittent * [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
bar [PSI]

Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 10 10
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [145] [145] [145] [145] [145]
Min. Anlaufmoment
Min. starting torque daNm [Ib-in]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM

* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute

** Spitze: max. 1% pro Minute

i Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefélle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?*/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
o For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPMS®-W-M Ordercode EPMS®-W-M

@1 1/2"splined 17T ANS B92.1-1970

Planetenmotoren |

EPMS-W-M 1 2 3 5 6
Anschlusstyp Anschliisse
Pos. 1 Port type Pos. 4 Ports
frei Seitenanschluss frei BSPP (IS0 228)
omit |Side ports omit
E ;tr;epr;arrtlsschluss M Metrisch metric (I1SO 262)
Schluckvolumen Sonderausfiihrungen
Pos.2 Displacement Pos.5 Special features
160  [159,7 cm*/U ccm/rev [9.74 in®/rev s |Prehzahlsensor
Speed sensor
200  |200,0 cm*/U ccm/rev [12.20 in*/rev] L |Geringeres Leckdl
Low Leakage
250  |250,0 cm*/U ccm/rev [15.30 in*/rev] Lsy |Ventilfirgeringe Drehzahlen
Low speed valve
315 |314,9 cm®/U ccm/rev [19.20 in*/rev] R |Prehrichtung umgedreht
Reverse rotation
400 |397,0 cm®/U ccm/rev [24.20 in*/rev] P Lac-klert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
Abtricbewelle * PC Korrosllonsschutzfarbe.(Farbe auf Anfrage)
Pos. 3 Shaft * Corrosion protected paint (Colour on request)
C Zylindrisch @40, Passfeder A12x8x70 DIN 6885 Pos. 6 Design Serie
Cylindrical @40, parallel key A12x8x70 DIN 6885 * Design series
co Zylindrisch @1 1/2", Passfeder 3/8" x 3/8" x 2 1/4" BS46 frei Betriebsspezifisch
Cylindrical @1 1/2", parallel key 3/8"x 3/8"x 2 1/4" BS46 omit__|Factory specified
K @45 konisch 1:10 Passfeder B12x8x28 DIN 6885
@45 tapered 1:10 parallel key B12x8x28 DIN 6885
SH @1 1/2" verzahnt 17 Zahne ANS B92.1-1970
@1 1/2" splined 17T ANS B92.1-1970 Zulassige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
M @1 1/2" verzahnt 17 Zéhne ANS B92.1-1970 Permissible output torque should not be exceeded

Planetarymotors

139




Pos. 1 | Anschlusstyp Port type

Standard: Seitenanschluss Option E: Hintenanschluss
Standard: Side ports Option E: Rear ports
P
(AB) ) Standarddrehung
!_ " = ?lﬁﬁl mit Blick auf Abtriebswelle
= mlS _ Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
z 3|3 i = Druck auf Anschluss B - linksdrehend
L] b [ .‘J m|=
+ = b g2
g _= g Reversierdrehung (Pas, 5 - Option R)
- % = g mit Blick auf Abtriebswelle
1 Druck auf Anschluss A - linksdrehand
[ Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend
L, ] Standard rotation
E . Viewed from shaft end
x ?,'ﬁ Port A pressurized- right running
— = r_ag n Port B pressurlzed- left runnirmg
C E Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
S E = Wewed from shaft end
[ BE60118] @ ole Port A pressurized- left running
] '\_ = Port B pressurized- right running
L2703 .
s e 210 - 12mm L7 in] tisf depti
PiABr:  2xG1/2 oderar 2¢M22%1,5 - 15mm [.59 In] tief depth
T: G1/4 oder or M14x1.5 - 12 mm [47 in] tief depth

Pos. 2 | Schluckvolumen Displacement

Einbaumalie EPMS-W-M mm [in.]
Dimensions EPMS-W-M mm [in.]

max 128 [503%] max L
ot Wil Eﬁi p;: |?{:Hrf Mmoo 3 54
far stvar Cptioe & |-3=4] [FRF] =
Ly 1AB)
‘.! ----- _'i\ E
el [ ) I b
r Al
P o — _._.__@ rAm) =
o — 7] | kekht
HEE R
! - g~ Q
0 c
5215 23
____._;|4-_‘;2__. ['-.-;141: L1972.0058) |im:umls1
. it .ﬂi:;:; 18] H};TFTE
Typ L Typ L L2 L1
Type mm [in] Type mm [in] mm [in] mm [in]
EPMSW-M | 1705 | EPMSW-M-E | 1775 1293 | 278
160 ©71 | 160 16.991 5001 | [1.09]
EPMS-W-M 177.5 EPMS-W-M-E 184,5 136,3 348
200 [6.99] 200 [7.26] [5.37] [1.37]
EPMSW-M | 1860 | EPMSW-ME| 1930 | 1450 | 435
250 | w3 | 0 7eol | 71 | D
EPMS-W-M 197,5 EPMS-W-M-E 206,5 1573 54,8
315 [7.78] 315 [8.13] [6.19] [2.16]
EPMS-W-M 2120 | EPMS-W-M-E | 2190 | 1710 | 694
400 é.?é] 400 [8.62] - [673] | Hﬁ&l
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Pos. 3 | Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @40 mm
Option C: Cylindrical @40 mm

Option CO: Zylindrisch @1 1/2"
Option CO: Cylindrical @1 1/2”

120043 9545
[.472-0017] ,545-0,02 .
o 45" [:379-0008] 45
I 1 I 1
: —_
ofF sgiEe 39 S | I L. g
T - 3
82-02
Mi2 3/8-16 UNC [3.228-0079]
min 25 [.984] tief deep [3;22812079] min 25 [.984] tief deep
Max. Drehmomentabgabe 132,8 daNm [11755 Ib-in] Max. Drehmomentabgabe 132,8 daNm [11755 Ib-in]
Max. Torque 132,8 daNm [11755 Ib-in] Max. Torque 132,8 daNm [11755 Ib-in]
Option K: Konisch 1:10 Option SH: Verzahnt 17 Zahne ANS B92.1-1970
Option K: Tapered 1:10 Option SH: Splined 17T ANS B92.1-1970
S=46
A-A Anzugsmoment
i 12'0,043] A Tightening torque ,
A72- 5043 daN . 56+
0017 - aNm 45 [2.2057979]
m m |
ANk '
S]] A
ol X olT | 1 &%
o e T T B+ gl & SIE - {3
B = = = Sl
& Y —
(=)} et
= IQA n_/
9 8202
54404 4 [:354] M12 [3.228-0079]
—=1:10 [2.126£.016] [157] min 25 [.984] tief deep
82+0,2
[3.228+.0079]
Max. Drehmomentabgabe 210,7 daNm [18650 Ib-in] Max. Drehmomentabgabe 132,8 daNm [11755 Ib-in]
Max. Torque 210,7 daNm [18650 Ib-in] Max. Torque 132,8 daNm [11755 Ib-in]
Option M: Verzahnt 17 Zahne ANS B92.1-1970
Option M: Splined 17T ANS B92.1-1970
o min 34
* [1.34]
= = 8|~
M12 52-02
min 25 [.984] tief deep [2.047-007]
Max. Drehmomentabgabe 132,8 daNm [11755 Ib-in]
Max. Torque 132,8 daNm [11755 Ib-in]
3 @ mm [in]
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Pos. 5 | Sonderausfiihrungen Special features

Option RS: Drehzahlsensor
Option RS: Speed sensor
max 50 Ausgangsignal

PO M12x1 o Output signal

u
Uhigh>Ud.c.'2V’ -1--

[4.33]

max 110

'@t@
fi f, f
f,=f,+10%
Do

Load max: Ihigh:I|OW<50mA
Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich 1 Ude
Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang 4
Output
Output PNP, NPN PNP Ry
Spannungsversorgung GR pull=down minR | o
Power supply 10-36VDC 3 ov
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDQ)
Umgebungstemperatur 1 U
Ambient temperature -40-125°C [-40 - 257° F] dc.
Schutzart R oull— minR
Protection IP 67 PUTYP 1 4 output Load
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren 3, 0V
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 54 RioadlkQI=Uy ( [VIl, i [MA]
Anschluss Belegung Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung | Ausgangsleitung Sensor Ausgang  |Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code QOutput Electric connection
4 3 1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
5 Keine Belegt.mg We.iB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1'96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet flr hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmafigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen hoheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zuldssige Wellenbelastung
Permissible shaft load

Die Abtriebswelle ist in kegeligen Rollenlagern gela-
gert, die hohe axiale und radiale Kréfte erlauben.

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

The output shaft runs in tapered bearings that permit
high axial and radial forces.

1 Max. radiale Belastung bei einer durchschnittlichen Lebensdauer der Lager von 2000 Stunden bei 100 U/min

Max. radial load for an average bearing life of 2000 hours at 100 RPM

2 Max. radiale Belastung bei einer durchschnittlichen Lebensdauer der Lager von 3000 Stunden bei 200 U/min

Max. radial load for an average bearing life of 3000 hours at 200 RPM

Pr
Ibs
18000

16000
14000

12000

10000

8000

6000

1 4000

1 2000

20 10 0 10 20 30 40 50 60 70 80

100 110 120 mm
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Planetenmotor EPMT®
Planetarymotor EPMT®

Anwendung

Forderbander
Metallbearbeitungsmaschinen
Werkzeugmaschinen
SpritzgieBmaschinen
Baumaschinen
Landmaschinen

u.a.

Bauwelse und Ausfiihrungen

Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz
Flansch: Quadrat- oderRadeansch

Anschlisse: Hinten oder seitlich metrisches oder
BSPP Gewinde

Welle: Zylindrisch, konisch oder verzahnt

Motor mit Tachowelle

Drehzahlsensorik

Sonderausflihrungen

Ubersicht Overview

Application

Conveyors

Metal working machines
Plastic and rubber machinery
Special vehicles

Road buliding machines
Agriculture machines

etc..

Construction and options

Model: Disc valve, roll-gerotor

Flange: Square- or wheelflange

Ports: Rear or side ports, metric or BSPP threaded
ports

Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Motor with tacho connection

Speed sensoring

Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm®/U  ccm/rev  [in*/rev] 161,1-724,3[9.83 - 44.20]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 775
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 148 [13100]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 40 [54]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 240 [3480]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 150 [39.6]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 3471
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
" p p
Druckgefdlle | Viskositat Olstrom bar b P31 A
Pressure drop Viscosity Oilflow 144 200
bar [PSI] | mm?/s [SUS] | I/min [pm [GPM] 12-
20 2,5 12: 150 T
140 [98] [.660] 6] 100 ——
[2030] 35 1,5 41 50 — 1|
[164] [396] 2 il _
20 5,0 0 2 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 Q,GPM
210 o8 1321 T T %0 % 40 % % o % % w0 o B0 o
[3045] 35 3,0 e
[164] [.793]
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Technische Daten Technical datas

Tyo Type EPMT EPMT EPMT EPMT EPMT EPMT EPMT EPMT
yp iyp 160 200 250 315 400 500 630 725
. 3 .3 161,1 201,4 251,8 326,3 410,9 523,6 631,2 7243
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in*/rev] [9.83] [12.29] [15.36] [19.90] 125.06] [31.95] [38.52] [44.20]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working 22 20 B 2 S0 22 ey 2
Max. Speed .
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 775 752 601 461 368 289 234 209
Dauerbetrieb 47,0 59,0 73,0 95,0 108,0 122,0 130,0 127,0
Continuous working [4160] [5220] [6460] [8410] [9560] [10800] [11500] [11240]
Max. Drehmoment Intermittierend* 56,0 710 88,0 1140 1260 137,0 1480 147,0
- rorqu Intermittent * [4960] [6285] [7790] [10090] [11150] [12125] [13100] [13010]
daNM [lb-in]
Spitze ** 66,0 82,0 102,0 133,0 144,0 160,0 176,0 175,0
Peak ** [5840] [7260] [9030] [11770] [12745] [14160] [15580] [15490]
Dauerbetrieb 26,5 33,5 335 335 30,0 26,5 24,3 20,2
Max. Leistungsabgabe Continuous working [36] [45] [45] [45] [40] [36] [33] [27]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 32,0 40,0 40,0 40,0 35,0 30,0 27,5 26,8
Intermittent * [43] [54] [54] [54] [47] [40] 137] 36]
Dauerbetrieb 200 200 200 200 180 160 140 120
Continuous working [2900] [2900] [2900] [2900] [2610] [2320] [2010] [1740]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 240 240 240 240 210 180 160 140
bar fPSI] P Intermittent * [3480] [3480] [3480] [3480] [3050] [2610] [2320] [2010]
Spitze ** 280 280 280 280 240 210 190 165
Peak ** [4050] [4050] [4050] [4050] [3480] [3050] [2760] [2395]
. Dauerbetrieb 100 125 125 125 125 125 125 125
Max. Olstrom Continuous working [26.0] [33.0] [33.0] [33.0] [33.0] [33.0] [33.0] [33.0]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 125 150 150 150 150 150 150 150
Intermittent * [33.0] [39.6] [39.6] [39.6] [39.6] [39.6] [39.6] [39.6]
Dauerbetrieb 210 210 210 210 210 210 210 210
Continuous working [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050]
Max. Eingangsdruck Intermittierend* 250 250 250 250 250 250 250 250
bar fPSI] P Intermittent * [3600] [3600] [3600] [3600] [3600] [3600] [3600] [3600]
Spitze ** 300 300 300 300 300 300 300 300
Peak ** [4350] [4350] [4350] [4350] [4350] [4350] [4350] [4350]
Dauerbetrieb 140 140 140 140 140 140 140 140
Continuous working [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030] [2030]
Max. Rucklaufdruck
mit Leckdlleitung Intermittierend* 175 175 175 175 175 175 175 175
Max. Return pressure with drain line Intermittent * [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
bar [PSI]
Spitze ** 210 210 210 210 210 210 210 210
Peak ** [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050] [3050]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 10 10 10 10 10
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [150] [150] [150] [150] [150] [150] [150] [150]
Min. Anlaufmoment bei max. Dauerbetrieb 34 43 53 74 84 95 95 95
Druckgefélle Continuous working [3010] [3800] [4960] [6550] [7435] [8410] [8410] [8410]
Min. starting torque at max. pressure
drop Intermittierend* 41 52 63 89 97 106 110 115
daNm [Ib-in] Intermittent * [3630] [4600] [5580] [7880] [8585] [9380] [9740] [10180]
Min. Drehzahl ***
Min speed *** U/min RPM 10 o 8 / 6 > 3 >
BT 20,0 21,5 21,0 22,0 23,0 24,0 23,5 24,5
[44.1] [47.4] [46.3] [48.5] [50.7] [52.9] [51.8] [54.0]
Gewicht
Weight EPMT-W 22,0 22,5 23,0 24,0 25,0 26,0 25,5 26,5
kg [Ib] [48.5] [49.6] [50.7] [52.9] [55.1] [57.3] [56.2] [58.4]
Fur Hintenanschluss EPMT-S 15,0 15,5 16,0 17,0 18,0 19,0 18,5 19,5
For rear ports [33.1] [34.2] [35.3] [37.5] [39.7] [41.9] [40.8] [43.0]
+0,450 [.992]
EPMTV 11,0 15 12,0 13,0 14,0 15,0 14,5 155
[24.3] [25.4] [26.5] [28.7] [30.9] [33.1] [32.0] [34.2]

Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute

Spitze: max. 1% pro Minute

Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.
Intermittierende Druckgefélle und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.
Minimale Viskositat 13 mm?*/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]
Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

Intermittent: Working max. 10% per minute
Peak: max. 1% per minute
For speeds lower than given, please consult us.
Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.
Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]
Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPMT® Ordercode EPMT®

EPMT 1 2 3 4 5 6 7 8
Pos. 1 Montageflansch K @45 konisch 1:10 Passfeder B12x8x28 DIN 6885
: Mounting flange @45 tapered 1:10 parallel key B12x8x28 DIN 6885
frei Quadratflansch, vier Befestigungslocher sL ©34,85 Zapfwelle DIN 9611 Form 1
omit |Square flange, four holes 734,85 p.t.o.-shaft DIN 9611 Form 1
s Kurzeinbau SH @1 1/2" verzahnt 17 Zahne ANS B92.1-1970
Short mount @1 1/2"splined 17T ANS B92.1-1970
v Sehr kurzer Einbau Wellendichtung
Very short mount Pos.5
Radflansch Shaft seal
w Wheel fl frei Standard Wellendichtung
ge 7ange omit _|Standard Shaft seal
Pos. 2 Anschlusstyp U Wellendichtung flir Hochstdruck
: Port type High pressure shaft seal
frei Seitenanschluss —
! : Anschlisse
omit__[Side ports Pos. 6 Ports
E Hintenanschluss frei
Rear ports ) BSPP (ISO 228)
omit

Pos.3 |>chluckvolumen M |Metrisch metric (150 262)
Displacement

160 |161,6 cm*/U ccm/rev [9.83 in*/rev] Pos. 7 Sonderausfiihrungen
* Special features

200 |201,4 cm3/U ccm/rev [12.29 in*/rev] RS Drehzahlsensor
Speed sensor

250 [251,8 cm®/U ccm/rev [15.36 in®/rev] T Tachowelle
Tacho connection

315  |326,3 cm®/U ccm/rev [19.90 in®/rev] LL Geringeres Leckd|
Low Leakage

400 410,9 cm?/U ccm/rev [25.06 in®/rev] LSV Ventil fur geringe Drehzahlen
Low speed valve

500 [523,6 cm®/U ccm/rev [31.95 in®/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation

630 |631,2 cm®/U ccm/rev [38.52 in*/rev] p Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)

725 |724,3 cm®/U ccm/rev [44.20 in*/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)

Corrosion protected paint (Colour on request)

Pos. 4 Abtriebswelle *
* " |Shaft * Pos. 8
frei Fir Sund V Flansch

Design Serie
Design series

frei Betriebsspezifisch

omit _ |ForSandV flange omit |Factory specified

Zylindrisch @40, Passfeder A12x8x70 DIN 6885

Cylindrical @40, parallel key A12x8x70 DIN 6885
Zylindrisch @1 1/2", Passfeder 3/8" x 3/8" x 2 1/4" BS46
Cylindrical @1 1/2", parallel key 3/8" x 3/8"x 2 1/4" BS46

co

Zulassige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden
Permissible output torque should not be exceeded
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Pos. 1

Standard: Quadratflansch, vier Befestigungslocher

Standard: Square flange, four holes

Montageflansch Mounting flange

60
4x@14+0,1 2160404 [12;5] .
[551+.0039] [6.299+.0157] T709] 3151
*
j X!
| ——
= f 2 g7
BN qle 8l
P @ - S
g2 © ] SIES
Al
@ g
. ~ \
max 131
[5.157]
Option W: Radflansch
Option W: Wheel flange
4 18
4x@18+0,15 ©200+0,4 [.157] [.709]
/1.708+.0059] [7.874+.0157] 78,2
| [3.079]
3 :
[.787]
o0 A h
@\
| —
\ —_ = —_ —
o 3|8 n -8 388
B ) &-H- Kk &2 8ls gle
> J als QI3 8|2 ale
S & Sl §|e
)
Q3
7
max 180 [.276] max 99
[7.087] [3.897]
Option S: Kurzeinbau Option V: Sehr kurzer Einbau
Option S: Short mount Option V: Very short mount
4xB14,2
2160+0,4
[6.299+.0157]
o
3
5
ey <
= &
N2 =
8
[7.323]
3 @ mm [in]
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Standard: Seitenanschluss

Anschlusstyp Port type

Standard: Side ports
A
| 23406
12,5205 mszﬁjlﬂ,s
¢ [eom) | T [Tassems JE
: --\-""“-\-._ -&ﬁ
25N *H
sz 215 Vs ™
I g4 1
Hi fE 1, |
I
| by o4 kS
——HD 5
4 it
§§§' E\_(b{_x
Pt (A8
~IE 2505 12,505
1A%+ 00 [492+019]
B
C: AxM10 - 10mm (.39 in| tief depth
PiAB):  2xG3/4 oder or 2xM27x2 - 17mm 67 in] tief depth
T G1/4 oder or M14x1,5- 12 mm [47 in] tief depth

Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @40 mm
Option C: Cylindrical @40 mm

min 25 (9L tief deep

12004

B oz

[3.228 sar]

Max, Drehmomentabgabe 1328 dalim [11755 lb-in)
Max. Torque 1328 dadim {11755 1b-in}

Option 5H: Verzahnt 17 Zahne ANS B92.1-1970
Option SH: Splined 17T ANS B92.1-1970

[
min 25 [aR4a] thef cheep
Max, Drehmomentabgabee 1328 dalm [11755 lb-in]
Mix. Torgue 132.8 dadm 11755 {b-in)

148 Planetenmotoren |

457

@45
T

Max, Drehmomentabgabe 210,7 dalNm 18650 fb-in] B2
M. Targue 20,7 dadm [ 18650 lb-in]

g
s |
]
| =
I
Faa
3228 sam]

Standarddrehung

mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 7 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Drruck auf Anschluss B - rechesdrehend

Option E: Hintenanschluss
Option E: Rear ports

L276]

|
|
Rl oo F el
CRAZE 01 18] 1732 e0014])

44402

Standard rotation

Viewed from shaft end

Paort A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

Reversierdrehung (Pos. 7 - Option R)
Viewed from shaft end

Port A pressurized- feft running
Port B pressurized- right running

Option CO: Zylindrisch @1 1/2¢
Option CO: Cylindrical @1 1/2*

D545 am

i r 1
2 = | il
3 | SR ~ i
o llI 2=
B2 a1
& 16 UNE [3.228- a0
mén 25 [ 5E4] tief deep
Max. Drehmomentabgabe 1328 dabMm [11755 I-in)
Max. Torque 1328 daNm 11755 Ib-inf
Option 5L: Zapfwelle 02as =
Option 5L: P.T.0. shaft [asie e
BT =
363015 g8
A 145601 |4
T @ssa 2 A ar | §|E
¢ 11138 0] "I.,‘ i 1=
$is h—
Max. Drehrmomentabgabe 77 dabim (6815 lb-in] '“P;'EL

M. Torque 77 daNm Ja815 b-in)

Option K: Konisch 1:10

S=ié
Option K: Tapered 1:10 ST
A 50+3 dalm
== 32
r 'dj ol T
........ 1t 1 g g8
nEENE
E——— m

13541

5430, 4
[FRFEN] s

132260079
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Pos. 3 | Schluckvolumen Displacement

EinbaumaBe EPMT mm [in.]
Dimensions EPMT mm [in.]

max L
)
Ly
_______ @
- - C — )
5 ————

Typ L L2 LE* Typ L L2 LE* L1
Type mm [in] mm [in] mm [in] Type mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
EPMT 190 143 200 EPMT-W 123 76 133 16,5

160 [7.48] [5.63] [7.87] 160 [4.84] [2.99] [5.23] [.65]
EPMT 195 148 205 EPMT-W 128 81 138 21,5

200 [7.68] [5.83] [8.071] 200 [5.04] [3.19] [5.43] [.85]
EPMT 201 154 211 EPMT-W 134 87 144 27,8

250 [7.91] [6.06] [8.31] 250 [5.28] [3.43] [5.67] [1.09]
EPMT 211 164 221 EPMT-W 144 97 154 37,0

315 [8.31] [6.46] [8.70] 315 [5.67] [3.82] [6.02] [1.46]
EPMT 221 174 231 EPMT-W 154 107 164 47,5

400 [8.70] [6.85] [9.09] 400 [6.06] [4.21] [6.45] [1.87]
EPMT 235 189 245 EPMT-W 168 121 178 61,5

500 [9.25] [7.44] [9.64] 500 [6.61] [4.76] [6.61] [2.42]
EPMT 231 184 241 EPMT-W 164 117 174 57,5

630 [9.09] [7.24] [9.49] 630 [6.46] [4.61] [6.85] [2.26]
EPMT 240 193 250 EPMT-W 173 126 183 66,5

725 [9.45] [7.60] [9.84] 725 [6.81] [4.96] [7.21] [2.62]

* Flr Motoren mit Hintenanschluss For rear ported motors
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EinbaumaBe EPMT-S mm [in.]
Dimensions EPMT-S mm [in.]

min 32,9 [1.295]

max 36,1 [1.421]

@120-0,063

[4.921-0025]

8
[.315]

I’_—ZS

i

[1.102]

0O-Ring 125x3

l

™

18
[.708]

[1.22]

&

max 125

[4.921]

A//!\"B
o ;%;fa!
i

max L

B

R

72
[2.835]

e

2160+0,4

[6.299+.0157]

[1.693]

[1.969]

2106 0%

EinbaumaBe EPMT-V mm [in.]
Dimensions EPMT-V mm [in.]

[4.173:5591

67,519
[2.657-075]

O-Ring 100x3

max 25

23+0,1
[.905+.0039]

[4.921]

C 4xM10 - 10mm [.39 in] tief depth
P (AB): 2xG3/4 oder or 2xM27x2 - 17mm [.67 in] tief depth 6 @
T G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [47 in] tief depth mm [in]
Typ L L2 Le* Typ L L2 LE* L1
Type mm [in] mm [in] mm [in] Type mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
EPMT-S 146 99 156 EPMT-V 101 54,5 111 16,5
160 [5.75] [3.90] [6.14] 160 [3.98] [2.15] [4.37] [.65]
EPMT-S 151 104 161 EPMT-V 106 59,5 116 21,5
200 [5.95] [4.09] [6.33] 200 [4.17] [2.34] [4.57] [.85]
EPMT-S 157 110 167 EPMT-V 112 65,8 122 27,8
250 [6.18] [4.33] [6.57] 250 [4.41] [2.59] [4.80] [1.09]
EPMT-S 166 119 176 EPMT-V 121 75,0 131 37,0
315 [6.53] [4.69] [6.93] 315 [4.76] [2.95] [5.16] [1.46]
EPMT-S 177 130 187 EPMT-V 132 85,5 142 47,5
400 [6.97] [5.12] [7.36] 400 [5.19] [3.37] [5.59] [1.87]
EPMT-S 191 145 201 EPMT-V 146 99,5 156 61,5
500 [7.52] [5.71] [7.91] 500 [5.75] [3.92] [6.14] [2.42]
EPMT-S 187 141 197 EPMT-V 142 95,5 152 57,5
630 [7.36] [5.55] [7.76] 630 [5.59] [3.76] [5.98] [2.26]
EPMT-S 196 150 206 EPMT-V 151 104,5 161 66,5
725 [7.72] [5.91] [8.11] 725 [5.95] [4.11] [6.34] [2.62]

* FUr Motoren mit Hintenanschluss For rear ported motors
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EinbaumaBe EPMT-S mm [in.]
Dimensions EPMT-S mm [in.]

AuBenverzahnung
External spline

Innenverzahnung 46103 16 DP 12/24
Internal spline [1.811+.0118] 11,240,2 ANS B92.1-76 T
16 DP 12/24 . [441+.0079]
ANS B92.1-76 [_T | vz
\ [ [¥] y”
‘[\ L 2,3+0,05 K
+ 3 [091£.0019] N
L5
NENEED
‘ 4 NN —aF | =
Q P e P e e - Fale
g2 &= 2|3 2|2 92 A P —— — - S
N T TalAgedR ane d2 g Rl
Q 2& gE - a <8 g = g faa) o N
E § ke
L\
[
§ = o/t
A Y,
261 Ole0[«] 2041
[1.024+.039] 69404 11821 305100
[2.717+.0157] B 7 358£.0070
F: Olzirkulationsloch [ !
Oil circulation hole
G: Innerer Leckolkanal
Internal drain channel
It O-Ring 125x3
[4.921x.118in]
J: 4xM12 - 18 mm [.71 in] tief depth, 90°
K: Konischer Dichtring
Conical seal ring
T: Leckdlanschluss G1/4 oder M14x1,5
Drain connection G1/4 or M14x1,5
EinbaumafBie EPMT-V mm [in.]
Dimensions EPMT-V mm [in.]
2641 22,505
[1.024+.039] [.88570197]
Innenverzahnung
Internal spline
16 DP 12/24 AuRenverzahnung
| ANS B92.1-76 External spline
‘ e = }* 16 DP 12/24
\ \ - R ANS B92.1-76
s 1 I
f k 1.520.4 L071£.0078] K ‘F
/"7 il [.059+.0157] r \
§l% ngnqggﬁgsﬁ“"ig
}\M,,i,i,;é = IR B | B T S ST el R I 1 .
\ ol qle g[S Sl QIS
8788 E|T 2IE 5|5
‘ 2|8 ] %= S
g
RO,5 16
‘ ) —
&. o7l
| =31 B
i 1 c
F ©f%.25]«] |
H 4xM14 - 26 [1.024] tief deep
4fof [#f0.2/ @[M]
F: Olzirkulationsloch
Oil circulation hole
G: Innerer Leckélkanal
Internal drain channel
H: Gehartete Anschlagsplatte
Hardened stop plate
It O-Ring 100x3
[3.94x.12in]
K: Konischer Dichtring
Conical seal ring
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Leckolanschluss
Drain connection

Leckol sollte abgefiihrt werden, wenn der zuldssige Druck im
Rucklauf Gberstiegen werden kann. Die Leckélleitung wird ange-
schlossen:

Bei EPMT-S am Leckolanschluss des Motors.

Bei EPMT-V am Leckdlanschluss der Anbaukomponente. Der Spit-
zendruck in der Leckolleitung wird durch die Wellendichtung der
Anbaukomponente bestimmt.

Die Leckolleitung sollte so dimensioniert sein, dass eine freie Stro-
mung zwischen Motor und Anbaukomponente gewahrleistet
wird. Die Leckdlleitung sollte direkt zum Tank geleitet werden.

Daten der Innenverzahnung der Anbaukomponente
Internal spline data for the attached component

Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[M=2.1166; korrigiert x.m=1]
Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[m=2.1166; corrcted x.m=1]

d

Hartespezifikation:

HV=750+50 an der Oberflache

HV=560in 0,7+0,2 mm [.035+.019] in tiefe
Material:

20 MoCr4 EN 10084 oder besser

Hardening specification:

HV=750+50 on the surface

HV=560at 0,7+0,2 mm [.035+.019in] depth
Material:

20 MoCr4 EN 10084 or better
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Adrain line ought to be used when pressure in the return line can ex-
ceed the permissible pressure. It can be connected:
For EPMT-S at the drain port of the motor.

For EPMT-V at the drain connection of the attached component. The
maximum pressure in the drain line is limited by the attached compo-

nent and its shaft seal.

The drain line must be possible for oil to flow freely between motor
and attached component. The drain line must be led to the tank.

Stirnrad innenverzahnt

Fillet root side fit mm inch
ﬁiﬁggf gfl teeth z 1% [
Diametral ptch DP | 12724 12/24
e angle 30° 30°
Teilkrelsdurchmesser D 33,8656 13333
Majordlameter <! Di | 3sas | PO
Mimor diamerer Di | zaasroet | RIS
g;;'ég’;,";’;t';e Lo | 451620037 | 1763 +.1791
.‘Ff(illjlzij ;:Jr:i?us R 05 02
AR/IC:JI)ISrr]nrzZE between the pins - 2691010 10igs = Tt
g/l!slé;g.llendurchmesser d 4,835+0,001 11985364—




Pos.7

Option RS: Drehzahlsensor

Option RS: Speed sensor

Sonderausfiihrungen Special features

Ausgangsignal
Output signal
u
Upigh>Ug 2V -1~
g
Uow<2V--1------
(=) hl b f
f,=f,£10%
Load max: Ihigh=I|0W<50mA
Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich 1, VYde
Frequency range 0- 15000 Hz
Ausgang 4
Output PNP, NPN PNP Qutput
Spannungsversorgung GR pull—down minR | ;4
Power supply 10-36VDC 3 ov
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDCQ)
Umgebungstemperatur 1
Ambient temperature -40 - 125° C[-40 - 257° F] de.
Schutzart R pull— HinR
Protection IP 67 PP 14 output Load
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren S, 0V
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 84 RioadkQI=Uy [Vl 0 [MA]
Anschluss Belegung Bestellcode flir Drehzahlsensor
Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Qutput Electric connection
4 3 1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
2 Keine Beleggng ngB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 oV Blau RSNLS NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1-96 in] lang
1 2 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.
The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option T: Tachowelle
Option T: Tacho connection

Unsere EPMT Motoren sind mit einer Tachowelle er-
haltlich mit der man die Drehzahl des Motors ermitteln
kann. Die Tachowelle hat eine 6-mal grof3ere Drehzahl
und die umgekehrte Drehrichtung als die Abtriebswel-
le des Motors.

33 max L

112997 |

Our EPMT motors are available in version with tacho drive
shaft. With tacho connection the speed of the motor can
be reigistered. Tacho shaft has a 6 times higher revoolu-
tion speed than output shaft and opposite direction of
rotation.

mm [in]

Achtung: Radiale oder axiale Belastung auf die Welle
muss vermieden werden. Max. Drehmoment an der
Tachowelle 0,1 daNm [.885 Ib-in]. Max. Rucklaufdruck
(Dauerbetrieb) ohne Leckolleitung 20 bar [290 PSI].

Option LL: Geringes Leckdl

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdaumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.
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4xM5

Attention: Radial or axial load on tacho shaft must be
avoided. Max torque on shaft 0,1 daNm [.885 Ib-in]. Max.
continuous return pressure without drain line 20 bar [290
PSI].

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

8[.315] tief deep



Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zuladssige Wellenbelastung

Permissible shaft load

Die Abtriebswelle ist in kegeligen Rollenlagern gela- The output shaft runs in tapered bearings that permit
gert, die hohe axiale und radiale Kréafte erlauben. high axial and radial forces.

Im Diagramm wird die zuldssige Radiallast auf die Welle The permissible radial load on the shaft is shown for an
bei einer axialen Last von 0 N vom Befestigungsflansch axial load of 0 N as function of the distance from the
bis zum Punkt der Belastung gezeigt. mounting flange to the point of load application.

Die Kurven gelten fiir eine B10-Lebensdauer der Lager The curves apply to a B10 bearing life of 2000 hours at 100
von 2000 Stunden bei 100 U/min. RPM.

Die Kurve 1" gibt den Grenzwert fiir die radiale Belas- Curve ,1” shows max. radial shaft load. Any shaft load
tung an. Die Uberschreitung dieser Grenzwerte fiihrt exceeding the values quoted in the curve will seriously re-
bei allen Drehzahlen zu erheblicher Verkiirzung der duce motor life.

Motorlebensdauer.
Flanschoption

I';rs dF;rN 0 5 1 15 2 25 3 35 4 45 5 55 6 65 7 75in S ‘m_” Flangeoption
D o T 1o 2 20 8 30 4 40 9 o9 6 6o 77 >
14000 | 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 u I w
6000 | | | f | N L N | ! mm é@')
+

12000 | / \ N
5000 /11600 daN x—
\ \2r250| bs.
10000 1 \ W
\
\
\
\

4000 /
8000 - / \
3000
6000 4 \ \

\
\ 1
N \
2000
4000 I S
\
20004 1000
ol o
80 60 -40 20 O 20 40 60 80 100 120 mm @) =
@) j==)] tandard
325 2 151 -5 0 5 1 15 2 25 3 35 4 45 in =

Max. Riicklaufdruck ohne Leckolleitung oder max. Druck in der Leckolleitung
Max. return pressure without drain line or max. pressure in the drain line

AP A AP A
PSI bar
1800 1
120 . )
1: Kurve fiir Standard Wellendichtung
1600 1 Curve for standard shaft seal
14504 100 2: Kurve fur Wellendichtung Option U
1400 Curve for shaft seal Option U
1200 1 80
10904 75 e N -
1000 1 N
60
800 N N~ Dauerbetrieb
\ — = Continuous Operation
6001 40 . —~——
‘\ 2 _____ Intermittierender Betrieb
™ — Intermittent Operation
400 —
I ——
20
200 1
0- 0 »
0 100 200 300 400 500 600 700 800 U/min RPM
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Leistungsdiagramme Function diagrams

EPMT 160
SVITE & B oz
<
Ib-in “daNm“ g go g(D g(D zo g(D zo EO
5500 + SIS NE: o N SR e
60+ E—2
] Y Y v
5000 1 o] & Y Ve p=240 bar
Te Ty >< /Y \ K N 35,W\ 3480 PSI
4500+ 50l E
5 \ 70% \ \ | | Naow ﬂ
4000+ 454 = 17  [\] ST 200 bar
* 7 &80% \\\ \\ Q 2900 PSI
1 40—
3500 b | \ 25kW \
‘ \ 1 ) - 160 bar
30004+ 35T & 85% ‘ 2320 PSI
S
30135 / \(ﬂ =86% /\ |20k \\
2500 | E AR AR R4 — 120 bar
3 [\ 1740 PSI
251 3 L
2000 1 E / k />§< 15kW \
1l <
ool ]S . L= | 80 bar
1 2 | -
1512 ‘_/-m(ﬁ ‘ 1160 PSI
= \\
1000 | £ />< >\
3 | . 40 bar
500+ 51 [ I 580 PSI
| i \
ot ol ree—e :
Dauerbetrieb Continuous working <«— | —s Intermittierend Intermittent
| . . . . . . . . T
0 100 200 300 400 500 600 700 800 RPM

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122°F]
. EPMT 200
<
£l g= gs =p= gl =p= gl g|s o=
M M S| El fo £|0 £|0 £lo £|lo gla =
bin d sanmd 5| S[© SO = =2 a2 = oo =
751 5| Il N NE °l3 PN Sk S 23
6500 + 5| © Y Y Y
70+ 8 \ p=240 bar
6000 + |2 Y /W )/ \ \ 35KW \|‘ 3480 PSI
A I NI SN AN RN EY
60+ T 70% I Y
5000 + ? » 80% | —\ \ 200 bar
551 | | —— " 2900 PSI
4500 1 X N \\‘\ %0 \
50+ 85% <
4000 + 451 & N \ ﬂ | 160 bar
E [V Jess| X N 25KW| | 2320ps
+ =
ol ol LA A |
351 S =~
3000 + 2 / % Lo | 120 bar
304 E (ENN [ 1740 PSI
T8
LT i 1 o L &
25+ 2 / / 10kW
2000 + w0l g ALT l ~ \\\ 80 bgr
& =879 B 1160 PSI
15001 | 2 / / / N=8r% ] — | ;\
T KW, — —
1000 + 104 \ \>-<\. | —
N— 40 bar
1 \\ _— — | 1 * 580 PSI
500 5 T / | —
— 1 \
ol ol
Dauerbetrieb Continuous working <«— | —s Intermittierend Intermittent
k + + + + + + + t + + + + + t + t U/mi
0 100 200 300 400 500 600 700 800 ponr
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EPMT 250

"o S EEE BE OB O = %
Ib-in T daNm % Zo £lo £lo =|o 3(_-) g(_-) 3(3 g(_')
85001 g5 E| IS 8D g 32 Sl S|& % el =<
1 Ee) le] ~— ~ ™
80001 901 & — i
o — Y p=240 bar
v -
75001 85T g w/ﬂf ﬂ T 0 3480 PSI
1 8ot E
7000 ol 8 \ \ *\ 40kW
T C
6500 ol 1 70% T | — ﬁ1|\ - 200 bar
60001 t /r 80% ) =N 35kW 2900 PSI
651 —
55001 ‘ < 25kW |
1 A 1 1\ " 30kw \
5000+ IS L/ | - 160 bar
4500 %1 2] L 20KW " 2320 PSI
T 501 s g
85%
s
40001 45+ g /L’ ( 15kW \ \ T~ é\
] _ 120 bar
35001 40T 2 o~ N =~ 1740PsI
) = 10KW_| ] ><
3000+ S q ~_|
25001 7 8 —/T’ ( =] 80 bar
25+ & =879 N=5kW -
2000+ g M=87% B 1160 PSI
204 g | >< / \‘
1500+ 3 \ \ o
151 A - — 1
10001 40l N . 40 bar
500+ 5] - - | Ll +— \ 580 PSI
ol ol
Dauerbetrieb Continuous working -e— | — Intermittierend Intermittent
I t t t t t t t t t t t } U/mi
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 ol

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
- EPMT 315
S| g= g= 1= 1= £gI= £I= gI= c|1=
2| Ex gl [ [ Eln Ea gl Elo
MM LEl e o 39 a2 2P = ol =
lb-in F daNmf 8 | T8 |V Qe 3@ 2N 38 IR ]
sl & [t} = 0 - - <2
1120173 ;
100001 T g Y 1| E N\ T~ [ vy p=240 bar
l g /¥ y\ \ * -~ 3480 PSI
9000 1 4001 £ .
| 100 I fg 70% { \ Y - { srolkW \
n 80% \ L\ 200 bar
8000 1 901 ﬁ . \ 2900 PSI
| N IS | e |
7000+ 807 ‘ \ — [ 2okW N Ok!W
] 1 85% |P< | | Y || Nl \\ 160 bar
6000+ O0T® ' 20kW ‘ 2320 PSI
18 / 87% | | \\ 4\
4 S N
601 y M5KW \
50001 s AL T 7 y S 120 bar
T 50+53 10kW — 1740 PSI
N I
4000 + |5 / / ~ N %
j
1 4048 | < >« _ 7
3000+ T8 —l’ “I\t=88% N=5kwW || 1 1 —>< - 80 bar
| s0ft S — —— ' 1160 PSI
1 __e ~— 1 — >< // / '\\><
2000 5 [ |
20+ 2 N ——
T +0 | _— L —T] L—1 B I
1000 + 1 N . | — T \A 40 bar
o7 — = T - 580 PS|
o+ ot | . - ;
Dauerbetrieb Continuous working <e— | —s— Intermittierend Intermittent
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 p/min
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EPMT 400

feE £ B2 g 2 g2 s
Moy M =0 =|o =o =0 =0 =0 S© =0
Ib-in T daNm Ole o|m olw gl Ol ol (e olw
| N Yo © Ol N e Ll
1 130 a i — ™
11000 + HIR 2% \\ /\ <\%T\-¥—\\ ¥ Ap=210 bar
112015 A 3050 PSI
100007 449 ? \79/()\ \\ — \
4 : \ \
— 180 bar
9000 1 — '\'{ /\\ /k N ) 2610 PSI
100 807 .
8000 ] 90 ‘ h— l ( l—z 1 l \ 30kW
1 14 \ — 150 bar
T sl$ \85/" )( N \ \\\ ! i 2175 PSI
7000 1 A T Xe% 1N 7\ 25kW \
1 7013 ; > ! | 1 120 bar
6000 | . E \( /\ B ) ] 20KW B 1740 PSI
<
5000 1 S / 7 4 < \\ -
T 50+%2 i dUbar
4000 1 % / / nt’=88% >\>/ 15KW =< s ) 1160 PSI
T 4072 I N ~7 u i
[
o0 ] 4 —; = e
1 i H i —
2000 + 20 \‘/ / ><\\ /
1 . 4 5kW__|
= | | [ | |
1000] 1 L —T ——L 5 N=2,5kwis%
1 — 70% ~ |
oLt o |
Dauerbetrieb Continuous working —=— | — Intermittierend Intermittent
0 50 100 150 200 250 300 350 ,L?m'”

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
EPMT 500
gis s = = £|= c|s c|s 1=
M| oM £ T Ela Ela Ela Ela Ela Ela
lb-in ® daNm o2 =0 =|o =|o =G =6 £o £
=2© Olm Ol Ol Ol Ol O™ Ol
o N ~lo Ol DN 2N N 2l
T 150 o = < )
13000 +
1 ‘ \ \ 1]
12000 + 140 ;E T >‘\T"\ \J Ap=180 bar
I 130l \\ T 2610 PSI
11000 1 120 t | \ ! - 160 bar
| ] 30kW\ | 2320 PS|
10000 7 40 T—
T 140 bar
9000 + ‘ e N | H
T 100 o v S0k SEKW j 2030 PS|
8000+ 90+ £ = ! S _ 120 bar
1 5 = 1740 PSI
70001 80T 3 N [~ \
T Q \ =
eoo0 + /0T 2 s ] e 90 bar
1 60]§ 5k =90% o | 7% ] 1760 PST
5000 | S N=90% g% | |
1 Q / )
5012 |
4000 1 : i | 80% | | 60 bar
T 40 2 N=2,5kW / | —1 \ - 870 PSI
4 v N |
30001 o 2 >< ] </
1 \ —
2000 T 20 T — = 1 1 30 bar
1000 + 1o == — | Tt T 435 PS|
o+ 0
Dauerbetrieb Continuous working <=— | —s= Intermittierend Intermittent
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 s
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly

5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

M
daNm
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140
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0

EPMT 630

Dauerbetrieb Continuous working -e— | —= Int. Int.

o= s gls g|s o= £l £l c|=
el g|a e el el =[S el f={[2 8
= o 2 O g o z o = (O] = (O] = o = o
ISE S8 93 SN SIS &3 3(2
le] ~ ~ ™
v — | Y o=
] _ p=160 bar
\ /y o (25KW ~ 2320 PSI
- % | | 140 bar
;/ 20kW 3 il 2030 PSI
»
\
/%kf R \ #\AA 120 bar
15kW. I~ 1740 PSI
7L— K\/ = I 80% 7\\75%
) 85% ™ 54 90 bar
. 1160 PSI
M [ n=87% 74>< 3 10kw_| J
\ — . 60 bar
~— i B [ - 870 PSI
\ o 7 5w __\_\
—~—— I — | 30bar
~ — 2,5KW=y T 435 PS|
Dauerbetrieb Continuous working <«— | —s— Intermittierend Intermittent
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 g;/fain

raulikéls 32 mm?*/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

M
Ib-in
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Dauerbetrieb Continuous working <e— | —=Int. Int.

sity of 322 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]

EPMT 725
= = = 5 5 B o
S S O = =4 gl 3o

-

/\\\:

=
-

Y. Ap=140 bar

ZOKW\’\j\ = 2030 PS

il u N T - 120 bar
hi\ = 1740 PSI

/ 15kW
B 1= 90 bar
7\ /T 1160 PSI
10kW,| 73%
77% ¥
~ / 75%) —
N=82% 80% 7 1 |4 60 bar
) 7\ - 870 PSI
% A\ 1 ~sW——

/X I— 30 bar

L] | N=2,5kW | 435 PSI

N :/
Dauerbetrieb Continuous working —-— [ — Intermittierend Intermittent

: 25 50 75 100 125 150 175 200 225 U/min

RPM
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Planetenmotor EPMTM
Planetarymotor EPMTM

Anwendung

Minibagger
Metallbearbeitungsmaschinen
Erdbohrer

Baumaschinen

Landmaschinen
Holzverarbeitungsindustrie
Spezialfahrzeuge

u.a.

Bauweise und Ausfiihrungen

Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz
Flansch: Radflansch

AnschlUsse: Seitlich, BSPP Gewinde
Welle: Zylindrisch, konisch oder verzahnt
Drehzahlsensorik

Sonderausfiihrungen

Eigenschaften

Hohes Drehmoment und Druckgefille

Hoher Eingangsdruck

Hohes Anlaufmoment

Besserer Wirkungsgrad bei hohem Druckgefalle

Ubersicht Overview

Bessere Laufeigenschaften bei geringen Drehzahlen

Application

Skid steer loaders

Metal working machines

Augers

Road buliding machines

Agriculture machines

Woodworking and sawmill machinery
Special vehicles

etc.

Construction and options

Model: Disc valve, roll-gerotor
Flange: Wheelflange

Ports: Side ports, BSPP threaded ports
Shafts: Cylindrical, tapered or splined
Speed sensoring

Other special features
Characteristics

High torque and pressure drop

High inlet pressure

High starting torque

Improved efficiency at high pressure drop
Smooth operation at low speed

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm*/U  ccm/rev [in®/rev] 201,4-724,0[12.29 - 44.20]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 750
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 215 [16030]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 70 [94]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 350 [5076]
Max. Olstrom Max. Oil flow [/min [GPM] 150 [40]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 pm)
Olstrom in der Leckoélleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
" A
Druckgefdlle | Viskositat Olstrom Pl bar
Pressure drop Viscosity Oilflow
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] |  3s0] 25
20 2,5 3007 20
250
200 [98] [.660] ool 15
[2900] 35 15 o) 10
[164] [.396] 0ol
20 4,0 50 ]
275 [58] [1.0571 o0 ~——/25 50 75 100 125 Q,Ipm
[3990] 35 2,5 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ P
[164] [.660] 0 5 10 15 20 25 30 Q,GPM
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Technische Daten Technical datas

Tvo Type EPMTM EPMTM EPMTM EPMTM EPMTM EPMTM EPMTM EPMTM
yp lyp 200 250 315 400 470 500 630 725
. 3 .3 2014 251,8 326,3 410,9 475,0 523,6 631,2 724,0
Schluckvolumen Displacement cm?®/U ccm/rev [in*/rev] [12.29] [15.36] [19.90] [25.06] [28.97] [31.95] [38.52] [44.20]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working o2 e Jo =0 22l 20 [0 178
Max. Speed d
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 750 600 460 365 315 285 230 215
Dauerbetrieb 72 90 116 147 171 172 183 160
Continuous working [6375] [7965] [10265] [13010] [15135] [15225] [16200] [14160]
Max. Drehmoment Intermittierend* 102 128 163 206 215 215 229 192
- rorqu Intermittent * [9030] [11330] [14425] [18232] [16030] [16030] [20270] [17000]
daNM [lb-in]
Spitze ** 115 144 186 235 240 240 274 240
Peak ** [10180] [12745] [16460] [20800] [21240] [21240] [24250] [21240]
Dauerbetrieb 41,0 41,0 41,0 41,0 41,0 37,5 28,0 26,0
Max. Leistungsabgabe Continuous working [55.0] [55.0] [55.0] [55.0] [55.0] [50.0] [37.5] [35.0]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 70,0 70,0 70,0 70,0 55,0 51,0 42,0 40,0
Intermittent * [94.0] [94.0] [94.0] [94.0] [74.0] [68.0] [56.0] [54.0]
Dauerbetrieb 250 250 250 250 250 230 200 160
Continuous working [3600] [3600] [3600] [3600] [3600] [3340] [2900] [2320]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 350 350 350 350 315 280 250 210
bar fPSI] P Intermittent * [5080] [5080] [5080] [5080] [4570] [4060] [3625] [3045]
Spitze ** 400 400 400 400 350 320 300 260
Peak ** [5800] [5800] [5800] [5800] [5080] [4640] [4350] [3770]
R Dauerbetrieb 125 125 125 125 125 125 125 125
Max. Olstrom Continuous working [33] [33] [33] [33] [33] [33] [33] [33]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 150 150 150 150 150 150 150 150
Intermittent * [40] [40] [40] [40] [40] [40] [40] [40]
Dauerbetrieb 270 270 270 270 270 270 270 270
Continuous working [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920]
Max. Eingangsdruck Intermittierend* 370 370 370 370 370 370 370 370
bar fPSI] P Intermittent * [2370] [2370] [2370] [2370] [2370] [2370] [2370] [2370]
Spitze ** 420 420 420 420 420 420 420 420
Peak ** [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100]
Dauerb. Continuous 75 75 75 75 75 75 75 75
0-100 U/min RPM [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100]
Max. Rucklaufdruck (ohne Leck- D b. Conti
Slleitung) oder max. Druck in der auerb. Continuous 40 40 40 40 40 40 40 40
Leckolleitung 100-300 U/min RPM [580] [580] [580] [580] [580] [580] [580] [580]
Max. return pressure W’:th‘?“t drain line Dauerb. Continuous 20 20 20 20 20
DB pressure n drain line > 300 U/min RPM 1290] 1290] 1290] 1290] 1290] - - -
Int* Int. * 75 75 75 75 75 75 75 75
0-max. U/min RPM [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100]
Dauerbetrieb 270 270 270 270 270 270 270 270
Continuous working [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920]
Max. Riicklaufdruck mit Leckollei-
tung Intermittierend* 370 370 370 370 370 370 370 370
Max. Inlet pressure with drain line Intermittent * [5370] [5370] [5370] [5370] [5370] [5370] [5370] [5370]
bar [PSI]
Spitze ** 420 420 420 420 420 420 420 420
Peak ** [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 6 6 6 6 6 6 6 6
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [90] [90] [90] [90] [90] [90] [90] [90]
Min. Anlaufmoment 60 75 97 122 142 143 145 148
Min. starting torque daNm [Ib-in] [5310] [6640] [8585] [10800] [12570] [12655] [12830] [13100]
Min. Drehzahl ***
Min speed ** U/min RPM 2 2 2 2 g 2 2 2
EPMTM 26,9 27,3 28,1 29,0 29,7 30,2 29,7 31,0
[59.3] [60.2] [62.0] [64.0] [65.5] [66.6] [65.5] [68.4]
Gewicht
. 27,4 27,8 28,6 29,5 30,2 30,7 30,2 31,5
e EPMTM-W 6041 | 16131 | (6311 | fes01 | reeel | 6771 | 16661 | 695
15,7 16,1 16,9 17,8 18,5 19,0 185 19,8
EPMTM-V [34.6] 35.5] 37.3] 139.3] [40.8] (41.9] [40.8] 43.7]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
i Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C[180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhoht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilauft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
Hx For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS] at 50°C [122°F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPMTM Ordercode EPMTM

EPMTM 1 2 3 4 5 6
Pos. 1 Montageflansch K @45 konisch 1:10 Passfeder B12x8x28 DIN 6885
: Mounting flange @45 tapered 1:10 parallel key B12x8x28 DIN 6885
frei Quadratflansch, vier Befestigungslocher @160 SH @1 1/2" verzahnt 17 Zéhne ANS B92.1-1970
omit _ |Square flange, four holes @160 @1 1/2"splined 17T ANS B92.1-1970
C Quadratflansch, vier Befestigungslocher @125 Ruckschlagvent
Square flange, four holes @125 Pos. 4 9
Check valve
Radflansch " m -
w frei  |ohne Riickschlagventile
Wheel flange omit _ |without check valves
Kurzeinbau, 9 x M12 Befestigungsschraube — -
Vv ; mit Riickschlagventile
Short mount, 9 x M12 mounting bolts 1 with check valves
6V Kurzeinbau, 6 x M12 Befestigungsschraube
Short mount, 6 x M12 mounting bolts Pos.5 Sonderausfiihrungen
: Special features
Schluckvolumen
Pos.2 (7° Drehzahlsensor
Displacement RS
Speed sensor
200  (201,4 cm®/U ccm/rev [12.29 in*/rev] LL Geringeres Leckol
Low Leakage
250 |251,8 cm®/U ccm/rev [15.36 in®/rev] LSV Ventil fiir geringe Drehzahlen
Low speed valve
315 |326,3 cm®/U ccm/rev [19.90 in®/rev] R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
400 [410,9 cm®/U ccm/rev [25.06 in®/rev] p Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
470  [475,0 cm®/U ccm/rev [28.97 in®/rev] PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
500 (523,6 cm*/U ccm/rev [31.95 in*/rev] - -
Pos. 6 Design Serie
] * Design series
3 3
630 631,2 cm?/U ccm/rev [38.52 in“/rev] frei Betriebsspezifisch
omit _ |Factory specified

725  |724,3 cm®/U ccm/rev [44.20 in®/rev]

Abtriebswelle *

Pos.3 |, -
C Zylindrisch @40, Passfeder A12x8x70 DIN 6885
Cylindrical @40, parallel key A12x8x70 DIN 6885
Zylindrisch @1 1/2", Passfeder 3/8" x 3/8" x 2 1/4" BS46 * Zulassige Momentabgabe darf nicht Gberschritten werden
co Permissible output torque should not be exceeded

Cylindrical @1 1/2", parallel key 3/8"x 3/8"x 2 1/4" BS46
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Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

Standard: Quadratflansch, vier Befestigungslocher, 3160
Standard: Square flange, four holes, @160

©200+0,4 9 40,2

4x@18+0,15
§ [.708+.0059] [7.874+.0157] [.354] [1.582]

n 5 I
2|z 1 O |
ol= 88 %= S

-
24
[.945]
Option C: Quadratflansch, vier Befestigungslocher, @125
Option C: Square flange, four holes, @125
4x@14739% o
+.0039 160+0,4
;[‘551*"’”5] [6.3+.0157] 9+0,5
ﬁ —— [.354+.0197]
/2 g z , |
——————————
5|5 I
—|l® n [ =
0|4 S S
wn a1 & ‘Sr:
L‘x}/ i
21+0,5
[.827+.0197]
Option W: Radflansch
Option W: Wheel flange
4x@18+0,15 @200+0,4 7
; [.708+.0059] | [7.874+.0157] [.257] 42
n [1.653]
38 il S ER-
0 | B S| e M 3|8
~ |2 QIR AT — it — T 8z glg
o 8l SE g

[.157] [.827]

Si©

mm [in]
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Option V: Kurzeinbau, 9x Befestigungsschraube
Option V: Short mount, 9x mounting bolt

$110+0,1
[4.33+.0039]

139
[5.472]

Option C: Zylindrisch @40 mm
Option C: Cylindrical 40 mm

Pos. 3 | Abtriebswelle Shaft

R2+0,2
; 07';27i+0("278] [.0787+.0078]
12-0043 82-02
[472-0017] [3.228-0079]
5|8 5
2 gV ————-
M12

min 25 [.984] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 132,8 daNm [11755 Ib-in]

Max. Torque 132,8 daNm [11755 Ib-in]

Option K: Konisch 1:10
Option K: Tapered 1:10

82+0,2
[3.228+.0079]
4 6
157 1236,
p_p (157 [236]

@50
[1.968]

D45-0,039
[1.771-0015]
|
T
M30x2
256
[2.205]

\_26

54+0,4 ::):

[.236]
[2.126+.016] S—46
Anzugsmoment
—=11:10 Tightening torque
F=A 50+3 daNm

Max. Drehmomentabgabe 210,7 daNm [18650 Ib-in]

Max. Torque 210,7 daNm [18650 Ib-in]
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Option 6V: Kurzeinbau, 6x Befestigungsschraube
Option 6V: Short mount, 6x mounting bolt

0°

/ [4.33+.0039]

@110+0,1

2t
0,
Option CO: Zylindrisch @1 1/2“
Option CO: Cylindrical @1 1/2”
R2:£0,2
R2+0,2 [0787+.0078]
[0787+.0078]
9,545.002 82 02
[.379-0008] [3.228-0079]
AN | I I (E
W 82 2
3/8-16 UNC
min 25 [.984] tief deep
Max. Drehmomentabgabe 132,8 daNm [11755 Ib-in]
Max. Torque 132,8 daNm [11755 Ib-in]
Option SH: Verzahnt @1 1/2"
Option SH: Splined @1 1/2*
R2:0,2
R2202 [0787+.0078]
[0787+.0078]
82-02
,\ [3.228-0079]
L
@2
&=
56
12.205]

min 25 [.984] tief deep

Max. Drehmomentabgabe 132,8 daNm [11755 Ib-in]

Max. Torque 132,8 daNm [11755 Ib-in]



Pos. 2 | Schluckvolumen Displacement

EinbaumaBie EPMTM mm [in.] EinbaumaBe EPMTM-C mm [in.]
Dimensions EPMTM mm [in.] Dimensions EPMTM-C mm [in.]
I i
. | . |
[ ~|& i
< § e | ~ § ® fua) |
| i
3[R @i
< 2 | 9; 5 '
| £ | N\
J | L | I
1 [ | ] -
| |
| D W R 74 o — AN [y 77
. = n|R ' |
i | T |
£ = 2139 | E - 2139 | =
[5.472]| - [5.472] |
P(A,B) !
|
3 ( - g
\ | =
sle "
H M 4 — ! | . —
~ g o o —(— —— T—r
42+0,15 42+0,15
[1.653+.0059] = [1.653+.0059] .
T - Leckdlanschluss
AT F t BT T- Drain port
©21+04
,827*'0157
G1/4
—=F S —
AN,
[5.472] :
V | a g
; =1
- - i
P(AB):  2xG3/4-17mm [.669 in] tief depth
= T: G1/4-12 mm [472 in] tief depth
N E Achtung: Leckdl sollte angeschlossen werden
Attention: Drain port should always be used
Standarddrehung Standard rotation
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend  Port A pressurized- right running
Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurized- left running

Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)  Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end

Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurized- left running

Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend  Port B pressurized- right running
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EinbaumaBe EPMTM-W mm [in.]

Dimensions EPMTM-W mm [in.]

99,2..99,8

2139
[5.472]

[3.905..3.929]

82

[3.228]

Typ L L2 Typ L L2 Typ . L2 L3 L1
Type mm [in] | mm [in] Type mm [in] | mm [in] Type mm [in] | mm [in] | mm [in] | mm [in]
EPMTM 188,0 142,3 | EPMTM-C | 198,0 153,0 | EPMTM-W | 129,0 83,8 111,1 25,0
200 [7.40] [5.60] 200 [7.79] [6.02] 200 [5.08] [3.30] [3.37] [.98]
EPMTM 194,0 148,6 | EPMTM-C | 204,5 159,3 | EPMTM-W | 135,0 90,1 117,4 31,3
250 [7.64] [5.85] 250 [8.05] [6.27] 250 [5.32] [3.55] [4.62] [1.23]
EPMTM 203,0 157,8 | EPMTM-C | 213,5 168,5 | EPMTM-W | 144,0 99,3 126,6 40,5
315 [7.99] [6.21] 315 [8.40] [6.63] 315 [5.67] [3.91] [4.98] [1.59]
EPMTM 214,0 168,3 | EPMTM-C | 224,0 179,0 | EPMTM-W | 155,0 109,8 137,1 51,0
400 [8.43] [6.63] 400 [8.82] [7.04] 400 [6.10] [4.32] [5.40] [2.01]
EPMTM 222,0 176,3 | EPMTM-C | 232,0 187,0 | EPMTM-W | 163,0 117,8 145,1 59,0
470 [8.74] [6.94] 470 [9.13] [7.36] 470 [6.42] [4.64] [5.71] [2.32]
EPMTM 228,0 182,3 | EPMTM-C | 238,0 193,0 | EPMTM-W | 169,0 123,8 151,1 65,0
500 [8.98] [7.18] 500 [9.37] [7.60] 500 [6.65] [4.87] [5.95] [2.56]
EPMTM 2240 178,3 EPMTM-C 2340 189,0 EPMTM-W 165,0 119,8 1471 61,0
630 [8.82] [7.02] 630 [9.21] [7.44] 630 [6.50] [4.72] [5.79] [2.40]
EPMTM 233,0 187,3 | EPMTM-C | 243,0 198,0 | EPMTM-W | 174,0 128,8 156,1 70,0
725 [9.17] [7.37] 725 [9.56] [7.79] 725 [6.85] [5.07] [6.15] [2.76]
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EinbaumaBe EPMTM-V mm [in.]
Dimensions EPMTM-V mm [in.]

45,61
[1.795-0394] 14 max T 21502 110501
[.551] [.827+.0078] [4.33+.0039]
S i <—B
— A
(A,B)
L3 L 72
L [2.834]
max L
Einbaumaf3e EPMTM-6V mm [in.]
Dimensions EPMTM-6V mm [in.]
45,61 10°
[1.795-0394]
max T +0, o 2110+0,1
1[‘,15 51] /- [.822;4:_%;78] 40 ’_ /14.33+.0039]
[
i ; e J—
( N
: A
«|T 1 } ® /
gt | 3)s L f
Sls “ “ i 6xM12 \ =
{i\ A an
: & ~
— .
A Pap) )
L L 40
L 10° = 72
[2.834]
max L
P (A,B): 2xG3/4 - 17mm [.669 in] tief depth
Typ L L1 L2 L3 : o
Type mm [in] | mm [in] | mm[in] | mmTin] T: G1/4.1.- 12 mm [.472 in] tief depth
Achtung: Leckol sollte angeschlossen werden
EPMTM-V+EPMT-V6 151,0 25,0 106,5 27,8 Attention: Drain port should always be used
200 [5.95] [.98] [4.19] [1.09]
Standarddrehung
EPMTM-V+EPMT-V6 | 157,0 31,3 112,8 26,5 mit Blick auf Abtriebswelle
250 [6.18] [1.23] [4.44] [1.04] Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend
EPMTM-V+EPMT-V6 167,0 40,5 122,0 22,3
315 [6.58] [1.59] [4.80] [.88] Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle
EPMTM-V+EPMT-V6 177,0 51,0 132,5 21,8 Druck auf Anschluss A - linksdrehend
400 [6.97] [2.01] [5.22] [.86] Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend
EPMTM-V+EPMT-V6 185,0 59,0 140,5 23,8 standard rotation
470 [7.28] [2.32] [5.53] [94] Viewed from shaft end
EPMTM-V+EPMT-V6 | 1910 | 650 | 1465 | 278 Port A pressurized- right running
500 [7.52] [2.56] [5.77] [1.09] Port B pressurized- left running
EPMTM-V+EPMT-V6 | 187,0 61,0 142,5 26,8 Reversierdrehung (Pos. 5 - Option R)
630 [7.36] [2.40] [5.61] [1.06] Viewed from shaftend
Port A pressurized- left running
EPMTM-V+EPMT-V6 | 196,0 70,0 151,5 27,8 Port B pressurized- right running
725 [7.72] [2.76] [5.97] [1.09]
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EinbaumaBie EPMTM-V mm [in.]
Dimensions EPMTM-V mm [in.]

47+0,5
F [1 .85+‘0197]
17404
[‘6694-'0'\57]
L[ o1 Jk]
/710,006
b s
K e 1vls |=
| i __ 1 = g 8|8 2|3
ald =[5 S|m
| L ET
<
S
J

F: Olzirkulationsloch
Oil circulation hole

I: O-Ring 93x1,5 mm
[3.661 x.059 in]

J: 9xM12 - 30 mm [1.181 in] tief depth, 90°
@110+0,1 [4.33+.0039]
T: Leckdlanschluss G1/4

Drain connection G1/4

EinbaumaBBe EPMTM-6V mm [in.]
Dimensions EPMTM-6V mm [in.]

47405
F [1.85+0197] T
17004 / [Tt
[.669+0157] J

16DP 12/24
ANS B92.1-76
min @55
[2.165]
290
[3.543]

mE ) N

NE=

F: Olzirkulationsloch
Oil circulation hole

I: O-Ring 93x1,5 mm
[3.661 x.059in]

J: 9x oder or 6x M12 - 30 mm [1.181 in] tief depth, 90°
@110+0,1 [4.33+.0039]
T: Leckélanschluss G1/4

Drain connection G1/4
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Leckolanschluss
Drain connection

Leckdl sollte abgefiihrt werden, wenn der zuldssige Druck im
Rucklauf Gberstiegen werden kann. Die Leckdlleitung wird am
Leckdlanschluss der Anbaukomponente angeschlossen.

Der Spitzendruck in der Leckdlleitung wird durch die Wellendich-
tung der Anbaukomponente bestimmt.

Die Leckolleitung sollte so dimensioniert sein, dass eine freie Stro-
mung zwischen Motor und Anbaukomponente gewahrleistet
wird. Die Leckolleitung sollte direkt zum Tank geleitet werden.

Daten der Innenverzahnung der Anbaukomponente
Internal spline data for the attached component

Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[m=2.1166; korrigiert x.m=1]
Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[m=2.1166; corrcted x.m=1]

d

Hartespezifikation:

HV=750+50 an der Oberflache

HV=560in 0,7+0,2 mm [.035+.019] in tiefe
Material:

20 MoCr4 EN 10084 oder besser

Hardening specification:

HV=750+50 on the surface

HV=560at 0,7+0,2 mm [.035+.019in] depth
Material:

20 MoCr4 EN 10084 or better

A drain line ought to be used when pressure in the return line can ex-
ceed the permissible pressure. It can be connected at the drain con-
nection of the attached component.

The maximum pressure in the drain line is limited by the attached
component and its shaft seal.

The drain line must be possible for oil to flow freely between motor
and attached component. The drain line must be led to the tank.

Fillet root ettt mm inch
ﬁimbe;ra 21! teeth z 16 16
Diametralpitch DP | 12724 12/24
Prossureangie. 30° 30°
Teilkrelsdurchmesser D 33,8656 13333
Maor dlometer e Di | 3aros | WS
Mimor diomerer o Di | 321500 | TS
'ggg'ég';/")’j;;e Lo | 451620037 | 1763 +.1791
?illjlgii rl:;c]i?us R 05 02
/I‘R/’czl)lfr;nrggs between the pins k 2691010 D8 = 10
g/}sgl;g.llendurchmesser d 4,835+0,001 119%364—
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Pos. 5 | Sonderausfiihrungen Special features

Option RS: Drehzahlsensor
Option RS: Speed sensor

max 51,5 Ausgangsignal
60 [203] i
2.36] M12x1 Output signal
\ ! u
2 [2.24]
S ; Uhigh>Ugc2V--1--
;
@) O
’ Uow<2V--1------
+
@ ( H | f; f, f
@ S } f,=f,£10%
a Load max: Ihigh=I|0W<50mA
= { }
Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich 1, Ude
Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang 4
Output
Output PNP, NPN PNP Uy
Spannungsversorgung GR pull—down minR | ;g
Power supply 10-36VDC 3 0oV
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDC)
Umgebungstemperatur 1 U
Ambient temperature -40 - 125° C[-40 - 257° F] de.
>chutzart R pull—u minR
Protection IP 67 PPl 4 output Lood
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren 3, 0V
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 84 Rioad KQI=Uy [Vl [MA]
Anschluss Belegung Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Qutput Electric connection
4 3 1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
5 Keine Beleggng ngB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNLS NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1‘96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet fir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zulassige Wellenbelastung
Permissible shaft load

Die Kurven gellten fiir eine B10 Lebensdauer (I50281) der Lage
The curves are valid for a B10 bearing life (1I50281) of 2000 hours a

Pr g Pr
Ibs | daN
5600

EPMTM

12000

A

A\

5000

10000
4000

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

r von 2000 Stunden bei 200 U/min.
t 200 RPM.

Pry Pr
Ibs | daN
12000 5000

5000 ﬂ

EPMTM-C

10000

4000 /
8000 /} 8000 / \
3000 / A 3000 =12 \,
6000 6000 / [ \
2000 '/ S 2000
4000 N 4000 I~
2000|1000 || 2000|1000 I
o' o ol o
80 -60 -40 -20 0 20 40 60 80 100 120 140 160 mm -80 -60 -40 -20 0 20 40 60 80 100 120 140 160 mm
-2 -10 1 23 4 5 6 7 in -3 -2 -10 1 23 4 5 6 in
Pry Pr EPMTM-W
Ibs | daN
5600
12000
5000 /\
10000 / \
4000 — \
8000 | / \
3000
6000 ,X__, —\\
2000 . ~ 2 =
4000 | N \\
\
2000 | 1000 c
J o |
80 -60 -40 20 0 20 40 60 18D 120 140 160 mm
3 2 -10 1 23 4 5 6 7 in
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Leistungsdiagramme Function diagrams
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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EPMTM 400
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122°F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Rucklaufdruck von
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-
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The function diagrams data is for average performance of randomly
selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
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Planetenmotor TMF
Planetarymotor TMF

Anwendung

Tunnelbaumaschinen
Metallbearbeitungsmaschinen
Forstmaschinen
Spezialfahrzeuge
Baumaschinen
Landmaschinen

u.a.

Bauweise und Ausfiihrungen

Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz
Flansch: Radflansch

AnschlUsse: Seitlich, BSPP oder SAE Gewinde
Welle: Flansch mit Gewindebohrungen

Application

Mining machinery
Metal working machines
Forestry equipment
Special vehicles

Road buliding machines
Agriculture machines
etc..

Construction and options

Model: Disc valve, roll-gerotor

Flange: Wheelflange

Ports: Side ports, BSPP or SAE threaded
Shaft: Threaded hole flange

Drehzahlsensorik Speed sensoring
Sonderausfiihrungen Other special features
Ubersicht Overview
Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm®/U  ccm/rev [in®/rev] 201,4-724,0[12.29 - 44.20]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 750
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 215 [16030]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kW [HP] 70 [94]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 350 [5080]
Max. Olstrom Max. Oil flow [/min [GPM] 150 [40]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 pm)
Olstrom in der Leckélleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
Druckgefdlle | Viskositat Olstrom F?é)l t?apr
Pressure drop Viscosity Oilflow
bar [PSI] | mm?*/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] |  ../| 25
20 2,5 3001 99
200 [98] [.660] 250
[2900] 35 15 2004 °
[164] [.400] 1501 10
20 4,0 100 5
275 [98] [1.057] 50 //
[3990] 35 2,5 0 0% 25 50 75 100 125 Q, Ipm
[164] [.660] ; ; ; ; ; ; ;
0 5 10 15 20 25 30 Q, GPM
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Technische Daten Technical datas

Tvo Type TMF TMF TMF TMF TMF TMF TMF TMF
yp iy 200 250 315 400 470 500 630 725
. 3 . 3 2014 251,8 326,3 4109 475,0 523,6 631,2 724,0
Schluckvolumen Displacement cm*/U ccm/rev [in*/rev] [12.29] [15.36] [19.90] [25.06] [28.97] [31.95] (38.52] [44.20]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl Continuous working 25 s o e 250 2 = 17
Max. Speed d
U/min RPM Intermittierend*
Intermittent * 750 600 460 365 315 285 225 215
Dauerbetrieb 72 90 116 147 171 172 175 160
Continuous working [6375] [7965] [10265] [13010] [15135] [15225] [15940] [14160]
Max. Drehmoment Intermittierend* 102 128 163 206 215 215 215 192
daNM [Ig—in] Intermittent * [9030] [11330] [14425] [18232] [16030] [16030] [16030] [17000]
Spitze ** 115 144 186 235 240 240 250 240
Peak ** [10180] [12745] [16460] [20800] [21240] [21240] [21225] [21240]
Dauerbetrieb 41,0 41,0 41,0 41,0 41,0 37,5 28,0 26,0
Max. Leistungsabgabe Continuous working [55.0] [55.0] [55.0] [55.0] [55.0] [50.0] [37.5] [35.0]
Max. Output
kW (HP] Intermittierend* 65,0 70,0 70,0 70,0 55,0 51,0 42,0 40,0
Intermittent * [87.0] [94.0] [94.0] [94.0] [74.0] [68.0] [56.0] [54.0]
Dauerbetrieb 250 250 250 250 250 230 185 160
Continuous working [3600] [3600] [3600] [3600] [3600] [3340] [2680] [2320]
Max. Druckgefalle Intermittierend* 350 350 350 350 350 280 225 210
bar fPSI] P Intermittent * [5080] [5080] [5080] [5080] [5080] [4060] [3260] [3045]
Spitze ** 400 400 400 400 400 320 270 260
Peak ** [5800] [5800] [5800] [5800] [5800] [4640] [3915] [3770]
B Dauerbetrieb 125 125 125 125 125 125 125 125
Max. Olstrom Continuous working [33] [33] [33] [33] [33] [33] [33] [33]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 150 150 150 150 150 150 150 150
Intermittent * [40] [40] [40] [40] [40] [40] [40] [40]
Dauerbetrieb 270 270 270 270 270 270 270 270
Continuous working [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920]
Max. Eingangsdruck Intermittierend* 370 370 370 370 370 370 370 370
bar fPSI] p Intermittent * [2370] [2370] [2370] [2370] [2370] [2370] [2370] [2370]
Spitze ** 420 420 420 420 420 420 420 420
Peak ** [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100]
Dauerb. Continuous 75 75 75 75 75 75 75 75
0-100 U/min RPM [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100]
MIae)?.tE rl: ;I;Ioag gcrj rr::]l)(( (ngc?( I;r? cdke—r Dauerb. Continuous 40 40 40 40 40 40 40 40
Leckslletung 100-300 U/min RPM 1580] (580] [580] (580] [580] (580] [580] (580]
Max. return pressure Wl:th(l)ut drain line Dauerb. Continuous 20 20 20 20 20
O . pressure n drain line >300 U/min RPM [290] [290] [290] [290] [290] - - .
Int* Int. * 75 75 75 75 75 75 75 75
0-max. U/min RPM [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100] [1100]
Dauerbetrieb 270 270 270 270 270 270 270 270
Continuous working [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920] [3920]
Max. Ruicklaufdruck mit Leckollei-
tung Intermittierend* 370 370 370 370 370 370 370 370
Max. Inlet pressure with drain line Intermittent * [5370] [5370] [5370] [5370] [5370] [5370] [5370] [5370]
bar [PSI]
Spitze ** 420 420 420 420 420 420 420 420
Peak ** [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100] [6100]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 6 6 6 6 6 6 6 6
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] [90] [90] [90] [90] [90] [90] [90] [90]
Min. Anlaufmoment 60 75 97 122 142 143 145 148
Min. starting torque daNm [lb-in] [5310] [6640] [8585] [10800] [12570] [12655] [12830] [13100]
Min. Drehzahl ***
Min speed ** U/min RPM e e e e e g e 2
Gewicht 26,9 27,3 28,1 29,0 29,7 30,2 29,7 31,0
Weight kg [Ib] [59.3] [60.2] [62.0] [64.0] [65.5] [66.6] [65.5] [68.4]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
*x Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.
* Intermittent: Working max. 10% per minute

** Peak: max. 1% per minute

Fx For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122°F]
- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode TMF Ordercode TMF

TMF 1 2 3 4
Montageflansch Sonderausfiihrungen
Pos. 1 Mounting flange Pos.3 Special features
fre.l 5xM12x1.,5 , @140 RS Drehzahlsensor
omit Speed sensor
A |6x5/8-18 UNF, @152,4 L |Geringeres Leckdl
Low Leakage
Schiuckvolumen Lsv Ventil fur geringe Drehzahlen
Pos. 2 Displacement Low speed valve
R Drehrichtung umgedreht
200  [201,4 cm®/U ccm/rev [12.29 in*/rev] Reverse rotation
p Lackiert (Farbe auf Anfrage)
250 [251,8cm®/U ccm/rev [15.36 in®/rev] Paint (Colour on request)
PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
315 [326,3 cm®/U ccm/rev [19.90 in*/rev] Corrosion protected paint (Colour on request)
400  [410,9 cm*/U ccm/rev [25.06 in*/rev] Pos.4 |Desion Serie
Design series
470  |475,0 cm®/U ccm/rev [28.97 in/rev] frei Betriebsspezifisch
omit__|Factory specified
500 [523,6 cm®/U ccm/rev [31.95 in®/rev]
630 |631,2 cm?/U ccm/rev [38.52 in®/rev]
725  |724,3 cm®/U ccm/rev [44.20 in*/rev]

Pos. 1 | Montageflansch Mounting flange

Standard: Radflansch, 5x M12x1,5, 140 Option A: Radflansch, 6x 5/8-18 UNF, @152,4
Standard: Wheelflange, 5x M12x1,5, @140 Option A: Wheelflange, 6x 5/8-18 UNF, @152,4

6x 5/8-18 UNF

@189

[7.441]
2189
[7.441]

10x 14,2+015
[.559+0059] 5x M14x1,5

2238
[9.37]

E}@ mm [in]
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Pos. 2

EinbaumaBe TMF mm [in.]

Dimensions TMF mm [in.]

2180

Schluckvolumen Displacement

EinbaumaBe TMF-A mm [in.]
Dimensions TMF-A mm [in.]

e { T e ;§;E{ T B
18 6
o] {258 e
—H  Pas 212015 —  Pap 21£0,15
™ [:827+.0059] [.827+.0059]
Ot | D
=l PN LI B
g2 1 | Rigss  2EHAIH - H1-OQ+—% 8%
™ “EA 3 48 A
| W D
L
H T 1
7 1] |12 ] " \— 7 12 — \L
[276] [472] . L [276] T1472] L
R — 2
[197] L
1[143t4h;g])< iaXL 1[1434,2;? [.197] L3
max L
S @ mm [in]
Anschliisse Ports TMF:
.;!;"fe mmL[in] mmL1[in] annz[in] an\3[in] P(AB):  2xG3/4-17mm [.669 in] tief depth
T: G1/4-12 mm [472 in] tief depth
TMF 126,0 25,0 83,0 110,3 Anschliisse Ports TMF-A:
200 [4.96] [.98] [3.27] | [4.34] P(AB):  2x11/16-12 UN, O-Ring - 17 mm [.669 in] tief depth
TMF 132,3 31,3 89,3 116,6 T: 9/16-18 UNF, O-Ring - 12 mm [.472 in] tief depth
250 [5.21] [1.23] [3.52] [4.59]
Achtung: Leckdl sollte angeschlossen werden
1?;,\1/‘5': [154; '75] [‘1‘%'3] é%’g] [1 42 3'58] Attention: Drain port should always be used
TMF 152,0 51,0 109,0 136,3
400 [5.98] [2.01] [4.29] [5.37]
TMF 160,0 59,0 117,0 1443
470 [6.30] [2.32] [4.606] [5.68] Standarddrehung Standard rotation
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
TMF 166,0 65,0 123,0 150,3 Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend  Port A pressurized- right running
500 [6.54] [2.56] [4.84] [5.92] Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurized- left running
TMF 162,0 61,0 119,0 146,3
‘ 4 ’ y Reversierdrehung (Pos. 3 - Option R)  Reversierdrehung (Pos. 3 - Option R)
630 [6.38] [2.40] [4.69] [5.76] mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
TMF 171,0 70,0 128,0 155,3 Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurized- left running
725 [6.73] [2.76] [5.04] [6.11] Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend Port B pressurized- right running
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Pos. 3

Option RS: Drehzahlsensor
Option RS: Speed sensor

60
[2.36]

S 2.24
$ [2.24]

0%

Sonderausfiihrungen Special features

max 51,5

M12x1

[2.03]

—

Y

Technische Daten
Technical data

Frequenzbereich

Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang

Output PNP, NPN
Spannungsversorgung

Power supply 10-36VDC
Stromaufnahme

Current input 20 mA (@24 VDQ)
Umgebungstemperatur

Ambient temperature -40-125°C[-40-257°F]
Schutzart

Protection IP 67
Steckverbindung

Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren

Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung

Pulses per revolution 84

Anschluss Belegung
Stick type

Ausgangsignal
Output signal
U
Upigh>Ugc2V--1--
Uow<2V--1------
' il B
l f,=f,+10%
Load max: Ihigh:I|0W<SOmA
Schaltplan
Wiring diagram
1 Ud.c.
4
PNP Output
GR pull=down 3 oV minR | g
1 Ud.c.
R pull—up m MinR | 409
4
NPN Qutput
g 3 ov

Rload[kQ]:Ud.c.[V]Imax[mA]

Bestellcode fiir Drehzahlsensor

Order code for speed sensor

Anschluss Nr. Belegung Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Output Electric connection
4 3 Braun Kabelstecker M12
1 Ud.c. RSN NPN
Brown Plug connector M12
5 Keine Belegung Weif§ RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1'96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
. RSPL5 PNP )
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-

ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the

enclosed mounting instructions.
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind flr den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdaumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. lhre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zuladssige Wellenbelastung
Permissible shaft load

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

Die Kurven gelten fiir eine B10 Lebensdauer (1ISO281) der Lager von 2000 Stunden bei 100 U/min.
The curves are valid for a B10 bearing life (1I50281) of 2000 hours at 100 RPM.

P

rad

P
daN 0.5 1 15 2 2.5 3.5 4 45L,in Ibf;d
1 1 1 1 1 1 1
12000 L 26000
EEESOURSN UUSUOIU0N FUUUURSININN NOPSIUIUN NSRS NSRRI SSSON \ rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr L 24000
10000 1— + 22000
oot \\ rrrrrrrrrrrrrrr ] F— L 20000
8000 18000
500 RO MO /‘ rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr S L 16000
I 14000
6000
74 N
o e e ceee / ------------ \\ rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr o - 12000
. N L 10000
4000 P~ 8000
_/ """""""""""""""""""""""""""""""""" N Tt N TITTITONL T B
1 N N
B N R I L
2000 fpb—t—t—t—— — e T L 4000
2000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 L, mm
A Zulassige radiale Wellenbelastung
Permissible radial shaft load
B Max. radiale Wellenbelastung. GréBere Belastungen erhéhen das Risiko eines Wellenbruches.

Max. radial shaft load. Any shaft load exceeding the values shown in the curve will involve a risk of breakage
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Planetenmotor EPMV®
Planetarymotor EPMV®

Anwendung Application

«  Forderbander Conveyors

«  Metallbearbeitungsmaschinen Metal working machines

«  Werkzeugmaschinen Plastic and rubber machinery

«  SpritzgieBmaschinen Special vehicles
Baumaschinen Road buliding machines

« Landmaschinen Agriculture machines

+  ua. etc..

Bauwelse und Ausfiihrungen Construction and options

Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz
- Flansch: Quadrat- oderRadeansch
« Anschlisse: Seitlich, BSPP Gewinde
«  Welle: Zylindrisch, konisch oder verzahnt
«  Motor mit Tachowelle

Model: Disc valve, roll-gerotor
Flange: Square- or wheelflange
Ports: Side ports, BSPP threaded
Shafts: Cylindrical, tapered or splined
Motor with tacho connection

«  Drehzahlsensorik Speed sensoring
Sonderausflihrungen Other special features
Ubersicht Overview
Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 314,5-801,8[19.18 - 48.91]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 630
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-Ib] 211 [18650]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 64 [85,8]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 240 [3480]
Max. Olstrom Max. Oil flow I/min [GPM] 240 [63.4]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 pum)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
= A A
Druckgefalle | Viskositat Olstrom b:r ! P§|
Pressure drop Viscosity Oilflow 250
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] 16
20 3,0 147 200
140 [98] [.793] 121 /
104 150
[2030] 35 2,0 5. L~
[164] [.528] 6] 100
20 6,0 4 5 L
210 [98] [1.585] 21 L
04 o+——
[3045] 35 4,0 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 QGPM
[164] [1.057] —_—

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 Q,lpm
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Technische Daten Technical datas

Max. Drehzahl
Max. Speed
U/min RPM

EPMV EPMV EPMV EPMV EPMV

Typ Type 315 400 500 630 800
P 3 .3 314,5 400,9 499,6 629,1 801,8
Schluckvolumen Displacement cm®/U ccm/rev [in°/rev] [19.18] [24.45] [30.48] 138.38] [48.91]

Intermittierend*
Intermittent *

Max. Drehmoment
Max. Torque
daNM [lb-in]

630

600

480

380

300

Intermittierend*
Intermittent *

111
[9800]

141
[12500]

176
[15550]

194
[17150]

211
[18650]

Max. Leistungsabgabe
Max. Output
kW (HP]

Dauerbetrieb
Continuous working

42,5
[57.0]

53,5
[71.7]

53,5
[71.71

48,0
[64.4]

42,5
[57.0]

Max. Druckgefélle
Max. Pressure drop
bar [PSI]

Dauerbetrieb
Continuous working

200
[2900]

200
[2900]

200
[2900]

180
[2610]

160
[2320]

Spitze **
Peak **

Max. Olstrom
Max. Oil flow
I/min [pm [GPM]

280
[4050]

280
[4050]

280
[4050]

240
[3480]

210
[3050]

Intermittierend*
Intermittent *

Max. Eingangsdruck
Makx. Inlet pressure
bar [PSI]

200
[52.8]

240
[63.4]

240
[63.4]

240
[63.4]

240
[63.4]

Intermittierend*
Intermittent *

250
[3600]

250
[3600]

250
[3600]

250
[3600]

250
[3600]

Max. Druck auf die Wellendich-
tung (ohne Leckdlleitung) oder
max. Druck in der Leckélleitung
Max. return pressure without drain
line or max. pressure in drain line
bar [PSI]

Dauerb. Continuous
0-100 U/min RPM

60
[870]

60
[870]

60
[870]

60
[870]

60
[870]

Dauerb. Continuous
> 300 U/min RPM

20
[290]

20
[290]

20
[290]

20
[290]

20
[290]

Max. Ruicklaufdruck

mit Leckolleitung

Max. Return pressure with drain line
bar [PSI]

Dauerbetrieb
Continuous working

140
[2040]

140
[2040]

140
[2040]

140
[2040]

140
[2040]

Spitze **
Peak **

210
[3050]

Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI]

Min. Anlaufmoment bei max.
Druckgefalle
Min. starting torque at max. pressure

Dauerbetrieb
Continuous working

[6300]

210
[3050]

[8100]

210
[3050]

13
[10000]

210
[3050]

133
[11800]

210
[3050]

151
[13400]

drop

daNm [lb-in]

Min. Drehzahl ***

Min speed *** U/min RPM 10 9 8 6 5
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
HEE Fuir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstréme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]
- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 1
** Peak: max. 1% per minute
Hx For speeds lower than given,

SUS] bei 50° C [122° F]

0% per minute

please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]
- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]
- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Gewichte kg [Ib]

Weights kg [Ib]
o pe EPMV EPMV EPMV EPMV EPMV
315 400 500 630 800
EPMV o o a e o
EPMV-W [??fu [;gfg] [;‘s‘gl [;gfg] [gi;]
EPMV-S 200) el 538) o] o

Bestellcode EPMV® Ordercode EPMV®

Cylindrical @50, parallel key A14x9x70 DIN 6885

Permissible output torque should not be exceeded

Zulassige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden

Planetenmotoren |

Planetarymotors

EPMV 1 2 3 4 5
Pos. 1 Montageflansch co Zylindrisch @2 1/4", Passfeder 1/2" x 1/2" x 2 1/4" BS46
: Mounting flange Cylindrical @2 1/4", parallel key 1/2"x 1/2"x 2 1/4" BS46
frei Quadratflansch, vier Befestigungslocher K @60 konisch 1:10 Passfeder B16x10x32 DIN 6885
omit |Square flange, four holes @60 tapered 1:10 parallel key B16x10x32 DIN 6885
C SAEC SH @2 1/8" verzahnt ANS B92.1-1970
SAE C @2 1/8" splined ANS B92.1-1970
Radflansch m
w Wheel flange Pos. 4 Sondgrausfuhrungen
- Special features
Kurzeinbau
S Drehzahlsensor
Short mount RS
: Speed sensor
Sehr kurzer Einbau
\' Tachowelle
Very short mount T .
Tacho connection
Pos. 2 Sc:hluckvolumen LL Geringeres Leckol
Displacement Low Leakage
315 [314,5cm*/U ccm/rev [19.18 in/rev] Lsy |Ventil frgeringe Drehzahlen
Low speed valve
400 400,9 cm?/U ccm/rev [24.45 in®/rev] R Drehrlchtung umgedreht
Reverse rotation
500 [499,6 cm?/U ccm/rev [30.48 in*/rev] p |Lackiert(Farbe auf Anfrage)
Paint (Colour on request)
630 629,1 cm*/U ccm/rev [38.38 in*/rev] PC Korros!onsschutzfarbe'(Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
800 [801,8 cm®/U ccm/rev [48.91 in/rev] Design Serie
Pos.5 Desi .
esign series
Pos. 3 Abtriebswelle * frei Betriebsspezifisch
* Shaft * omit _ |Factory specified
frei Fir S und V Flansch
omit__ |ForSandV flange
C Zylindrisch @50, Passfeder A14x9x70 DIN 6885
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Pos. 1

Standard: Quadratflansch, vier Befestigungslocher

Standard: Square flange, four holes

Montageflansch Mounting flange

. max 179 . 40
[7.047] 1.575]
o M
@ o g8
N b 3|2
NE) gz 8]
gl= SR glg
- o,
3200+0,4 4x218 20 11
[7.874+.0157] [.708] 787 [433]
Option C: SAE C
Option C: SAEC
147 - o
| 5787 140z
} ['551+007B]

[3.346]

3(2 &
=8 e
?162+0,4 4x@14,3
[6.378+.0157] [.563]
Option W: Radflansch

Option W: Wheel flange

2224+0,4
[8.819+.0157]

=——al

[
max 198
[7.795]

4 .

4x218
[.708]

max 198
[7.795]
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[5.0-0019]

20

[.787]

20 ) 10
[787] | [.394]
36 79
[142] B.11]
g
HE
< |00
o |m
- |9
SIS
)
n|s
B[ 7
o,

!
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@89+1
[3.504+.0394]

@148-0,1

[5.827-0039]
2180-0,063
[7.087-0025]

108

[4.252]

=@

mm [in]



Option S: Kurzeinbau
Option S: Short mount

2180+0,4
[7.087+.0157]

Pos. 4

Abtriebswelle Shaft

Option C: Zylindrisch @50 mm
Option C: Cylindrical @50 mm

14-0,043
[.551-0017]

05
02

@537

M12
min 26 [1.024] tief deep

[2.362]

79

[3.11]

@50\\0.01 8
¥
[1.968"

Option SH: Verzahnt ANS B92.1-1970
Option SH: Splined ANS B92.1-1970

[2.362]

min 26 [1.024] tief deep

56+2
[2.205+979]

@53,975-0,025
[2.125-001]

79

[3.11]

Option V: Sehr kurzer Einbau

Option V: Very short mount

26
[.236]

[3.228]

Option CO: Zylindrisch @2 1/4"
Option CO: Cylindrical @2 1/4"

12,72-0,02
[.5-0008]

|
62,902
[2.48-0079]

3/8-16 UNC
min 25 [.984] tief deep

Option K: Konisch 1:10
Option K: Tapered 1:10

79

[3.11]

(=3

t O

_. 8
R
8
N
N

—=1:10

Planetenmotoren |

2@ A
als
S=65
7 77056] i 2775] Anzugsmoment
2 - Tightening torque
|‘A 70+1 daNm
40
[1.575]
S HE
|2
Sim
N Rl ol
@i 3 &k
(e
A
== 6
105 1.236]
[4.134]
3 @ mm [in]
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Pos. 2

EinbaumafBe EPMVY mm [in.]

Schluckvolumen Displacement

Dimensions EPMV mm [in.]

i}

max L

—a—L | -

| P

Typ L L2 Typ L L2 Typ ) L2 L1
Type mm [in] | mm [in] Type mm [in] | mm [in] Type mm [in] | mm [in] | mm [in]
EPMV 2145 160,0 EPMV-C 238,25 184,26 EPMV-W 146,0 920 22,0
315 [8.45] [6.30] 315 [9.38] [7.25] 315 [5.75] [362] [.B87]
EPMV | 2215 | 1670 | EPMV-C | 24525 | 191,26 | EPMv-w | 1530 | 990 | 290
400 [8.72] 16.58] 400 | [9.66] [7.53] 400 16.02] [3.90] [1.14]
EPMVY 2295 1750 EPMV-C 253,25 199,26 EPMV-W 161,0 1070 370
500 [9.04] [6.89] 500 [9.97] [7.85] 500 [6.34] [4.21] [1.48]
Epmyv | 2400 | 1860 | EPMv-C | 26375 | 20976 | EPmv-w [ 1720 [ 180 | 475
630 [9.45] | [7.32) 630 [1038) | (8251 | 630 6771 (4.65] [1.87]
EPMV 2540 2000 EPMV-C 27175 223,76 EPMV-W 1850 1320 61,5
200 [10.0] [7.87] 800 [10.84] [8.81] 800 [7.28] [5.20] [2.42]
Anschliisse EPMV mm [in.]
Ports EPMV mm [in.]
135405 13,5805
(53 MGT] [EEFER - _
it
c I3 =
Py : - % % E
EE e SN % -
i b i B 0 A '
» NANZANN SO -
LY et |
r} i g
i / 37 I
W5 & [ TR g
E = 13,5505 11,5405 i %
I L barEaT Standarddrehung Standard rotation
o et mit Blick auf Abtrishswelle Viewed from shaft end
—= "'rq;g;"%,';;; Druck auf Anschiuss A - rechtsdrebend  Port A pressurized- nght renming
= Druack auf Anschiuss B - linksdrehend Port B pressurized- leff running
Reversierdrehung (Pos, 4 - Option R} Reversierdrehung (Pos. 4 - Option R)
& 4xM12 - 12mm [A7 in] tief depth mit Blick aul Abtriebswelie Viewed from shaflt end
PABE  2xG1-20mm [79 in] tief depth Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurized- left running
T G1/4- 12 mm [ 47 in] tief depth Druck auf Anschliuss B - rechtsdrehend Port B pressurized- right running
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EinbaumafBle EPMV-S mm [in.]
Dimensions EPMV-S mm [in.]

©2140-0,063
[5.122-0025] 2 @207
81501 A h
...... [1.102 _ “Bemalspline
1 “] 1Ml |)|) 16 DP 10/20
h|® i In Ri ANS B92.1-76
: 2 ml !J” =2 oing 140 \ITIT]
= I
_ L
! Bl |
; |
T T T
I~ 84
A | B FW‘I
T L5 | 25203 Pl 25503 T l
2|5 [L9s4xonisl | [.984+.0118] % |
a4 T €
°|a !
n T, C )
—un [ O .
2 e $2
e i
“& Pag 23405 | 23,4+05 max 77 81
34505 [21EOT] 534,05 [92120197) 3.031] 33.189]
921+.019 i 921019
1921501971 (921501971 C 4xM12 - 12mm [47 in] tief depth
ss P(AB):  2xG1”-20mm [.79 in] tief depth
T: G1/4-12 mm [47 in] tief depth
Typ L L2 L1
Type mm [in] mm [in] mm [in]
EPMV-S 171 117 22,0
.Is 315 [6.73] [4.61] [87]
e
g|® EPMV-S 179 124 29,0
= |0
53 400 [7.05] [4.88] [1.14]
EPMV-S 186 135 37,0
500 [7.32] [5.20] [1.46]
EPMV-S 197 143 47,5
630 [7.76] [5.63] [1.87]
EPMV-S 211 157 61,5
76+03 800 [8.31] [6.18] [2.42]
Innenverzahnung 53+0,3 [2.992+.0118]
Internal spline [2.087+.0118] 9+0,05
16 DP 10/20 [.354+.0019]
ANS B92.1-76
N
/////////I z (©[0.25[«]
IV > P — e
Ngngo_g Eg%v; < 5§ &
N 1825 31355 85 25 HE H
T — = .-._._-\O‘_Lnko m '_'\~ O,\ '_:ﬂ T T
N > g|a%5 €8 5(58)E 58 §|2 2
727 7 ——— 2os
5\\\@\\\%' \\\\\\\\\\: J T -'_._\._._.
NN NN s
N NN AN
[1,26£.0197 . G -
H/
2,3+0,05 30405
min 18 [.091+.0019] [1.181£.0197]
[.708]
F: Olzirkulationsloch G: Innerer Leckolkanal
Oil circulation hole Internal drain channel
H: Gehartete Anschlagsplatte I: O-Ring 140x3
Hardened stop plate [5.512x.118in]
J: 4xM12 - 18 mm [.709 in] tief depth, 90° K: Konischer Dichtring
Conical seal ring
T Leckdlanschluss G1/4

Drain connection G1/4
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EinbaumaBe EPMV-V mm [in.]

Dimensions EPMV-V mm [in.]

312259

[4.803:35151

58
8l g
n|~
BR
4xM16 E g
ORing115x3 [T | B
| : |
l ; l
T ‘ T
| =
=|_ 25:03 : 2503 c
o 9|2 |i9saxoriEl T [984+.0118]
— o
| 2
nl H ! —
b | A
- & a3
(YT ik
A\ | Va =
= 1P T4\
‘"?m o -
g g5 ./
olQ Al A " ——
clo =
- L da 5
o n A n|o
o~ < [ ol=
o P F2
2 (AB) 23,440,5 234205 &4
[921£.0197] [921£.0197] 2| O
23,4%0,5 | | 234405 2
[921£.0197] "1.921£.0197]
145 N
-
[5.709] 3145204
+
26 [5.709+.0157]
[.236]
n
9 -
526 82
[2.071] [3.228]
Innenverzahnung
Internal spline
16 DP 10/20 78415 y
ANS B92.1-76 02 = 23,503
[3.0717035,] 1,802 [.925-0116]
071+9078] [~
H ] Sl
s
; \w :
min 7 [©[0.25]x]
NN[T2751
e S LLL —
o 1,540,4 S IS8 P B - I
IR - S~ O | TSN M = ISR PR Rt
gzgesiN|g ¥
___| SleTINET (2 &
1£7|0,006
RO,5 L] 0,1]K 16,
[0197] 1 -
= g
32+0,5 min 36
[1.26+.0197] [1.417]
F: Olzirkulationsloch
Oil circulation hole
H: Gehartete Anschlagsplatte

Hardened stop plate
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[5.709+.0078]

AuBenverzahnung

liil

ism

External spline

16 DP 10/20
ANS B92.1-76

[.945+.0039]

L3
-

| §
157
[6.181]
C 4xM12 - 12mm [47 in] tief depth
P (A,B): 2xG1”-20mm [.79 in] tief depth
T: G1/4-12 mm [.47 in] tief depth
Typ L L2 L3 L1
Type mm [in] | mm [in] | mm [in] | mm [in]
EPMV-V 121,5 68,0 29,5 22,0
315 [4.78] [2.68] [1.16] [.87]
EPMV-V 128,5 75,0 32,5 29,0
400 [5.06] [2.95] [1.28] [1.14]
EPMV-V 136,5 83,0 34,5 37,0
500 [5.37] [3.27] [1.36] [1.46]
EPMV-V 147,0 93,0 34,0 47,5
630 [5.79] [3.66] [1.34] [1.87]
EPMV-V 161,0 107,5 30,0 61,5
800 [6.34] [4.23] [1.18] [2.42]

Innerer Leckolkanal

Internal drain channel
O-Ring 140x3
[5.512x.118in]

Konischer Dichtring

Conical seal ring




Leckolanschluss
Drain connection

Leckdl sollte abgefiihrt werden, wenn der zuldssige Druck im
Rucklauf Gberstiegen werden kann. Die Leckolleitung wird ange-
schlossen:

Bei EPMV-S am Leckdlanschluss des Motors.

Bei EPMV-V am Leckdlanschluss der Anbaukomponente. Der Spit-
zendruck in der Leckélleitung wird durch die Wellendichtung der
Anbaukomponente bestimmt.

Die Leckolleitung sollte so dimensioniert sein, dass eine freie Stro-
mung zwischen Motor und Anbaukomponente gewahrleistet
wird. Die Leckdlleitung sollte direkt zum Tank geleitet werden.

Daten der Innenverzahnung der Anbaukomponente
Internal spline data for the attached component

Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[M=2.1166; korrigiert x.m=1]
Standard ANSI B92.1-1976, class 5
[m=2.1166; corrcted x.m=1]

d

Hartespezifikation:

HV=750+50 an der Oberflache

HV=560in 0,7+0,2 mm [.035+.019] in tiefe
Material:

20 MoCr4 EN 10084 oder besser

Hardening specification:

HV=750+50 on the surface

HV=560at 0,7+0,2 mm [.035+.019in] depth
Material:

20 MoCr4 EN 10084 or better

Pos.7

Option T: Tachowelle
Option T: Tacho connection

Unsere EPMV Motoren sind mit einer Tachowelle er-
haltlich mit der man die Drehzahl des Motors ermitteln
kann. Die Tachowelle hat eine 6-mal gro3ere Drehzahl
und die umgekehrte Drehrichtung als die Abtriebswel-
le des Motors.

33

. max L
[1.299]

23
[.118]

A drain line ought to be used when pressure in the return line can ex-
ceed the permissible pressure. It can be connected:

For EPMV-S at the drain port of the motor.

For EPMV-V at the drain connection of the attached component. The
maximum pressure in the drain line is limited by the attached compo-
nent and its shaft seal.

The drain line must be possible for oil to flow freely between motor
and attached component. The drain line must be led to the tank.

Fillotroot sigetit o mm inch
%Ii?r?lfezra 2)!' teeth Z 16 16
Diametral it DP 10120 10/20
oo angle. 30° 30°

P damer " D | 40640 16
ﬁ;?f;‘;g;ﬁ?g‘fsser Dri | 452004 | 1796+ 1780
inendurchmesser Di | 385%00% [15175+1516
'ggg'éscv";’;t';e lo | 5180037 | .2055+.2025
IEIL;IZ? rlchrc]fiJus R 04 015
/F‘{Ac:;)l(e.zrr';qnggg between the pins . 32474013 s = Tzt
‘ll\)/l!ﬁfé;g.llendurchmesser d 5,640,001 22233413—

Sonderausfiihrungen Special features

Our EPMV motors are available in version with tacho drive
shaft. With tacho connection the speed of the motor can
be reigistered. Tacho shaft has a 6 times higher revoolu-
tion speed than output shaft and opposite direction of
rotation.

[.315]

197]

20
[.787]

[.63]

mm [in]

@34
[1.339]

4xM5
8[.315] tief deep

Planetenmotoren | Planetarymotors 189



Option RS: Drehzahlsensor
Option RS: Speed sensor

Ausgangsignal
, - Output signal

max 127

f1 f2
f,=f,£10%

S 3D [C P

Load max: Ihigh=I|0W<50mA
Achtung: Radiale oder axiale Belastung auf die Welle Attention: Radial or axial load on tacho shaft must be
muss vermieden werden. Max. Drehmoment an der avoided. Max torque on shaft 0,1 daNm [.885 Ib-in]. Max.
Tachowelle 0,1 daNm [.885 Ib-in]. Max. Ricklaufdruck continuous return pressure without drain line 20 bar [290
(Dauerbetrieb) ohne Leckdlleitung 20 bar [290 PSI]. PSI].
Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich T . Vde
Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang 4
Output PNP,NPN PNP Qutput
Spannungsversorgung GR pull—down minR | g
Power supply 10-36VDC 3 oV
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDQ)
Umgebungstemperatur .
Ambient temperature -40-125°C[-40-257°F] de.
Schutzart R pull inR
Protection IP 67 PUITUR 1 4 outout Lood
. p
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren 3, ov
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 102 RioadlKQI=Uy [Vl [MA]
Anschluss Belegung Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Output Electric connection
4 3 1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
5 Keine Beleggng We'iB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 oV Blau RSNLS NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1'96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hoéchstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre héchste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen hoheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Zuldssige Wellenbelastung

Permissible shaft load

Die Abtriebswelle ist in kegeligen Rollenlagern gela-
gert, die hohe axiale und radiale Kréfte erlauben.

Im Diagramm wird die zuldssige Radiallast auf die Welle
bei einer axialen Last von 0 N vom Befestigungsflansch
bis zum Punkt der Belastung gezeigt.

Die Kurven gelten fiir eine B10-Lebensdauer der Lager
von 2000 Stunden bei 100 U/min.

Die Kurve ,1” gibt den Grenzwert fiir die radiale Belas-
tung an. Die Uberschreitung dieser Grenzwerte flhrt
bei allen Drehzahlen zu erheblicher Verkiirzung der
Motorlebensdauer.

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

The output shaft runs in tapered bearings that permit
high axial and radial forces.

The permissible radial load on the shaft is shown for an
axial load of 0 N as function of the distance from the
mounting flange to the point of load application.

The curves apply to a B10 bearing life of 2000 hours at 100
RPM.

Curve , 1" shows max. radial shaft load. Any shaft load

exceeding the values quoted in the curve will seriously re-
duce motor life.

Flanschoption

35325 2-15-1 -5 0 5

1 15 2 25 3 35 4 45 in

Flangeoption

by 2521541 -50 5 1 152 253 354 455 55n 7 'h
Pro, pr SZSIT=1@ Standard
lbs $daN ¥e0 40 20 0 20 40 60 80 100 120 140 mm §
29000 4 10000 / L P-+
20000 { 9000 \
18000 4 8000 \
16000 { 7000 !

\
14000 000 \ .
J \

120004 00 X
10000 1 .

4000 <
8000 N

3000 S
6000 - A |
4000 2000
2000 1000

0- 0 < N
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 mm @ wmg w
0 5 1 152 25 3 35 4 45 5 55 6 65 7 7.5 8 in W
B0 60 40 20 0 20 40 60 0 toromm L& L lks c
@
By

Planetenmotoren | Planetarymotors 191



Leistungsdiagramme Function diagrams
EPMV 315
M“ M“*- £|1= SI= £1= S|I= c|I= c|= cI= 1= £l=
. c| gl i< e I [ el el £l g el
Ib-in|daNm| &| S0 =|O =0 =|0 =0 =0 =0 =0 =0
=] Ol 0|0 o 0|0 O <+ [Tellss) Ol O Oloo
Elvla IS Bl Nl Sl e el el Sl
11000 T 120 g le] - -~ I3Y ISR o
-
100001 |5 Y y Y v
2 S \ A P=240 bar
9000 1 195 | £ v 1N\ N 3480PS|
g | N 40 kvv\\ Ps0 KW
80001 1T BN — 200 bar
30 kW < | 200 bar
80 i 1 5ﬂ 2900PSI
7000 t | _— N — \ < 175 bar
s000 1 § o \\ W | 2540PSI
S
60 7= i 140 bar
5000 1 2 >< 7 ~_| 2030PSI
3 10 kW
| E 2 U —~—
4000 = < h=87% = \ 105 bar
4048 N=5k W 1 < 1500PSI
3000 T 8 AN />< | 85%1 ] ><\
TE » \ I — L 70 bar
20001 015 . I 1020PS|
-+ 3 0,
N — | 80%— T |
1000 T 1 70% = ‘ 35 bar
T 510PSI
ol ol
Dauerbetrieb Continuous working =—|—s= Intermittierend Intermittent
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650  U/min
RPM

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly

5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd-

raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]

selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSl] and oil visco-

EPMV 400
M“ M “ El= Eg|1= cI= c|I= S|1= cI= c|I= = E=1p R
Ib-in|daNm| _|E|a Ela IS ={ IS £l0 g|1n < [™ gl IS
5150 S[@ = =[O =0 =0 =G =0 = S0
g|ole Qe N © < ® © ~ © <
15000 | EuN Tle flz Tl Slg S 28 Se Sy g
160 1 &
14000 1 =
2 Y
13000 1 o | - —Y Y \
140+ @ e _
12000 + = V. ,p=240 bar
el Y — 3480PSI
11000 1 4201 & \
10000 1 i A 50 kW\t\ T~ S500mer
9000 + 1001
N 175 bar
8000 1 9 /t — ™ 40 kw \# 2540PSI
12
7000 + 80 ST 140 bar
% 1 2030PSI
6000 + 3 N 30 kKW
6013 — =
5000 + £ N 1,=88% || 87% /-Q 105 bar
j I~ - -
w00l |S = ) 2kw ) |~ 1520PS
3000 + g L g = 70 bar
- ‘—
Il _ Snesw | son T prokw | | 1020Psi
2000 204%
= L] | —
1000 + ks L 70% — \\ 35 bar
ol o | 510PSI

Dauerbetrieb Continuous working =—|—s= Intermittierend Intermittent
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EPMV 500

b ASlgs g g g gs s g gs g ==
SIER £ ISy £l0 IS clo =™ £lo = =
| v 550 e 32 B S92 S92 22 &2 59 o9
= © © N [ce] < [32] © © [ce] <
Ib-in | daNm| < |} | “lo “lo Ple qe 2g NS Sy 3|
C
16000 + 180+ §
15000 + g y V/ﬁ ; N x \k\%%\ \J AP=240 bar
| 16015 50 kW 3480PSI
14000 £ NEE=N 40KkW | ]
13000 t » — 60 kW
LT 30 kw \< 200 bar
12000 T \ S ~ N \ - 2900 PSI
11000 1 4901 X 1 175 bar
10000 + g - 20 kW » ‘ S 2540 PSI
<
90001 10015
10075 N 140 bar
8000 + 3 10 kW ( 2030 PSI
7000 + 8072 - N
6000 1 S y - \ 105 bar
50001 6073 N=5k W | == 1520 PSI
£ | L
4000 + 20 __5 &4 70 bar
3000 { g \— 7=88%— 570, 85% = 1020 PSI
20001 5412 S | — |
-80% 70% —1 . 35 bar
1000 ¢ | = 510 PSI
ol ol

Dauerbetrieb Continuous working ==—|—s Intermittierend Intermittent

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 g’é Ein

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ruicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositdt des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-

raulikdls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122°F]
_ EPMV 630
<
ol S5 EE BE O OfE 3 B % B B
sSo o =[O =0 5|0 =0 = =[O =i =lo
1S © © o~ 5%} < ™ © © © o
S SNe  Pls N ge §8 fg MY g« S
2o - — N ™ o) ©
18000 + 2001 §
o | |4 T I — Iy
16000 + 1751 S| - - 3480PSI
1751 & Y4 e 1 \ 60 kW
15000 + f N ‘\\L\A 180b ar
] _
14000 1 0 | 1| 47 . oy A0k W T 2610PS|
13000 + & — N \ ~
12000 + 15| ol 2 — | N 150 bar
11000 + § V4 20 kw\ ‘ ~_ 2175PSI
10000 T S BN =
9000 + 100+ 3 = 120 bar
8000 s X x ~ \>< T740PSI
E N 5 B —
Zggg L rs s L U = 1385(3)Pb§|r
8 N=5k W }( M y/ . T
5000 + | &
4000 + £ > | 87% S 4 — | < 60 bar
g 7,=89% 1 85%  L80% — 870PSI
3000 + 2 70% —1 |
iNa —
2000 + 25 i u [ \ 30 bar
1000 T T | h | l‘ 435PS|
ol ol
Dauerbetrieb Continuous working ~e—|—s= Intermittierend Intermittent
0 50 100 150 200 250 300 350 400 g}%i”
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0~ 0~ Dauerbetrieb Continuous working —~e—|—s— Intermittierend Intermittent
1 1

0 50 100 150 200 250 300 U/min
RPM

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von The function diagrams data is for average performance of randomly
5-10 bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hyd- selected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil visco-
raulikéls 32 mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] sity of 32 mm?/s [150 SUS] at 50°C [122° F]
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Planetenmotor EPMVM
Planetarymotor EPMVM

Anwendung

Forderbander
Metallbearbeitungsmaschinen
Erdbohrer

Baumaschinen
Landmaschinen
SpritzgieBmaschinen
Spezialfahrzeuge

u.a.

Bauweise und Ausfiihrungen

Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz
Flansch: Radflansch

Anschlisse: Seitlich, BSPP oder UNF Gewinde
Welle: Zylindrisch, konisch oder verzahnt
Drehzahlsensorik

Sonderausfiihrungen

Eigenschaften

Hohes Drehmoment und Druckgefille

Hoher Eingangsdruck

Hohes Anlaufmoment

Besserer Wirkungsgrad bei hohem Druckgefalle
Bessere Laufeigenschaften bei geringen Drehzahlen
Hohe radiale und axiale Belastbarkeit

Ubersicht Overview

Application

Conveyors

Metal working machines
Mining machinery

Road buliding machines
Agriculture machines

Plastic and rubber machinery
Special vehicles

etc.

Construction and options

Model: Disc valve, roll-gerotor

Flange: Wheelflange

Ports: Side ports, BSPP or UNF threaded ports
Shafts: Cylindrical, tapered or splined

Speed sensoring

Other special features

Characteristics

High torque and pressure drop

High inlet pressure

High starting torque

Improved efficiency at high pressure drop
Smooth operation at low speed

High radial and axial bearing capacity

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm*/U  ccm/rev [in/rev] 314,5-801,8[19.18-48.91]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 736
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 340 [30090]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kw [HP] 112 [150]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 350 [5080]
Max. Olstrom Max. Oil flow [/min [GPM] 240 [63.4]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 pum)
Olstrom in der Leckoélleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
” A
Druckgefalle | Viskositat Olstrom P8I bA;)r
Pressure drop Viscosity Oilflow 30
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] | 400 )
20 2,5 2
200 [98] [.660] 3001 20
[2900] 35 1,5 15
[164] .396] 200 o 7
20 4,0 100 _—|
275 [98] [1.057] 5 —
[3990] 35 2,5 ol o
[164] [.660] (,) ,25 , 50, 7,5 ,100 , 125, 15,0 1,75 , 200 Q, lpm
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 Q, GPM
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Technische Daten Technical datas

EPMV EPMV EPMV EPMV EPMV

Typ Type 315 400 500 630 800
; 3 i3 314,5 400,9 499,6 629,1 801,8
Schluckvolumen Displacement cm?/U ccm/rev [in*/rev] [19.18] [24.45] [30.48] [38.38] [48.91]

Max. Drehzahl

Max. Speed

U/min RPM Intermittierend*
Intermittent *

736 600 480 380 300

Max. Drehmoment

Intermittierend* 160 200 260 310 340
Max. Torque P
daNM [Ib-in] Intermittent * [14160] [17700] [23010] [27440] [30090]
Dauerbetrieb 67 67 67 67 67
Max. Leistungsabgabe Continuous working [90] [90] [90] [90] [90]
Max. Output
Dauerbetrieb 250 250 250 250 225
Continuous working [3630] [3630] [3630] [3630] [3263]

Max. Druckgefille
Max. Pressure drop

bar [PSI]
Spitze ** 400 400 400 400 350
Peak ** [5800] [5800] [5800] [5800] [5080]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 240 240 240 240 240

Intermittent * [63.4] [63.4] [63.4] [63.4] [63.4]

Max. Eingangsdruck
Makx. Inlet pressure
bar [PSI]

Intermittierend* 370 370 370 370 370
Intermittent * [5365] [5365] [5365] [5365] [5365]

Dauerbetrieb 140 140 140 140 140
Continuous working [2040] [2040] [2040] [2040] [2040]
Max. Rucklaufdruck
mit Leckolleitung
Max. Return pressure with drain line

bar [PSI]
Spitze ** 210 210 210 210 210
Peak ** [3050] [3050] [3050] [3050] [3050]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI]
Min. Anlaufmoment 92 15 144 180 205
Min. starting torque daNm [Ib-in] [8140] [10180] [12745] [15930] [18145]
Min. Drehzahl ***
Min speed ***
Gewicht 41,3 42,1 43,0 44,5 46,0
Weight kg [Ib] [91.0] [93.0] [95.0] [98.0] [101.4]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
i Fir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstrdme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
o For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode EPMVM Ordercode EPMVM

Side ports, 2x 1 5/16-12 UN, O-ring, 9/16-18 UNF

Zuldssige Momentabgabe darf nicht tiberschritten werden

Permissible output torque should not be exceeded

Planetenmotoren |

EPMVM 1 2 3 4 5 6
Schluckvolumen Ruickschlagventile
Pos. 1 Displacement Pos.4 Check valves
315 [314,5 cm¥/U ccm/rev [19.18 in/rev] frei |Ohne Riickschlagventile
omit  |Without check valves
400  [400,9 cm*/U ccm/rev [24.45 in*/rev] 1 |MitRickschlagventile
With check valves
500 [499,6 cm*/U ccm/rev [30.48 in®/rev] Sonderausfiihrungen
Pos. 5 Special f
pecial features
630 [629,1 cm®/U ccm/rev [38.38 in*/rev] RS Drehzahlsensor
Speed sensor
800 (801,8 cm®/U ccm/rev [48.91 in*/rev] LL Geringeres Leckdl
Low Leakage
Abtriebswelle * Ventil fur geringe Drehzahlen
Pos. 2 Shaft * LSV Low speed valve
C Zylindrisch @50, Passfeder A14x9x70 DIN 6885 R Drehrichtung umgedreht
Cylindrical @50, parallel key A14x9x70 DIN 6885 Reverse rotation
co Zylindrisch @2 1/4", Passfeder 1/2" x 1/2" x 2 1/4" BS46 p Lackiert (Farbe auf Anfrage)
Cylindrical @2 1/4", parallel key 1/2"x 1/2"x 2 1/4" BS46 Paint (Colour on request)
K @60 konisch 1:10 Passfeder B16x10x32 DIN 6885 PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
@60 tapered 1:10 parallel key B16x10x32 DIN 6885 Corrosion protected paint (Colour on request)
SH @2 1/8" verzahnt ANS B92.1-1970 Design Serie
@2 1/8"splined ANS B92.1-1970 Pos. 6 ) )
Design series
Pos. 3 Anschliisse frei Betriebsspezifisch
Ports omit __|Factory specified
P Seitenanschlisse, 2x G1", G1/4", BSPP Gewinde, ISO 228
Side ports, 2x G1", G1/4", BSPP threaded, ISO 228
a Seitenanschlisse, 2x 1 5/16-12 UN, O-Ring, 9/16-18 UNF

Planetarymotors
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Pos. 1 | Schluckvolumen Displacement

max L
L

)

[.827+.0059]

50+0,15
T 11.97£.0059]

500,15
[1.97+.0059]

15+0,15
[.59+.0059]

©200+0,4
[7.874+.0157]

4x218

179
[7.047]

198 Planetenmotoren | Planetarymotors

2160-0,063

[6.299-0025]

11+02
[433+ 0079]

20+0,3
[.787+.012]

@160
[6.2|99]
|
L0
85-05
[3.35-0196]
Typ L L2 L1
Type mm [in] | mm[in] | mm[in]
EPMVM 226,5 172,5 25,5
315 [8.92] [6.79] [1.00]
EPMVM 233,5 179,5 32,5
400 [9.19] [7.07] [1.28]
EPMVM 241,5 187,5 40,5
500 [9.51] [7.38] [1.59]
EPMVM 252,0 198,0 51,0
630 [9.92] [7.79] [2.01]
EPMVM 266,0 212,0 65,0
800 [10.47] [8.35] [2.56]

=@

mm [in]



Pos. 2 | Abtriebswelle Shaft

Option CO: Zylindrisch @2 1/4"

Option C: Zylindrisch @50 mm
Option CO: Cylindrical @2 1/4”

Option C: Cylindrical @50 mm

79

14-0,043 79 12,72-002
[.551-0017] 3.11] [.5-0008] [3.11]
I ]
i - gf ‘ Tl e
o gl
M12 B
min 26 [1.024] tief deep 3/8-16 UNC
min 25 [.984] tief deep
Option SH: Verzahnt ANS B92.1-1970 Option K: Konisch 1:10
Option SH: Splined ANS B92.1-1970 Option K: Tapered 1:10
5=65
o 77(;6] i 2775] An;ugsmoment
: - Tightening t
562 AA R 97041 daNm
[22057979] 163-0017] 40
p— R (= —
Sz = L)
33 i e | [ ) gn
O - H- e~ INES — %) —
g% Sk oz 2| o
= : ﬁ K‘/ i 1 \ % S ;
_ 3 rg
| — & R a1
79 Pl <
min 26 [1.024] tief deep 3.1 |<A .
—=1:10 105 12361
[4.134]
3 @ mm [in]
Pos. 3 | Anschliisse Ports
P(A.B)
Option Option %7
2 4 / |z
slé
P (A, B) 2x G1” 2x 15/16-12 UN A5
T G1/4" 9/16-18 UNF
Standarddrehung Standard rotation
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend  Port A pressurized- right running o=
Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurized- left running S8
| s0x015 | 50015 _| &
Reversierdrehung (Pos. 5 - OptionR)  Reversierdrehung (Pos. 5 - OptionR) T _ [1.97£.0059]  [1.97+.0059] 2
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurized- left running
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend  Port B pressurized- right running *
Achtung: Leckdl sollte angeschlossen werden A B
Attention: Drain port should always be used
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Pos. 5 | Sonderausfiihrungen Special features

Option RS: Drehzahlsensor
Option RS: Speed sensor
max 70,5 Ausgangsignal

71 )
280] M12¢1 @77 Output signal

s g ' u
; Uhigh>Ud.c.'2V” --

N /4 S N O I _a_ fi | f
i, f,=f,10%

- # Load max: Iy44=l;5,, <50MA
= @€

Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich 1, Vde
Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang 4
Output
Output PNP, NPN PNP Ry
Spannungsversorgung GR pull—=down minR | o
Power supply 10-36VDC 3 oV
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDQ)
Umgebungstemperatur .
Ambient temperature -40-125°C[-40-257°F] dc.
Schutzart R oull— inR
Protection IP 67 PP 1 4 output Lood
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series
Montageverfahren 3, ov
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 102 RioadlKQI=Uy [Vl [MA]
Anschluss Belegung Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Stick type Order code for speed sensor
Anschluss Nr. Belegung Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Output Electric connection
4 3 1 Ude. Braun RSN NPN Kabelstecker M12
Brown Plug connector M12
5 Keine Beleggng We'iB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1.96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz RSPLS PNP Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet flr hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor flir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

Max. Riicklaufdruck ohne Leckolleitung oder max. Druck in der Leckolleitung
Max. return pressure without drain line or max. pressure in the drain line

AP AP
[PSI]‘ [bar]‘
80
1000 { 70
60 N (S R e
7501 g,
40 \\
500 -
30
250{ 20
10
0 - 0 =

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
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Zulassige Wellenbelastung
Permissible shaft load

Die Abtriebswelle ist in kegeligen Rollenlagern gela-
gert, die hohe axiale und radiale Krafte erlauben.

Die Kurve ,1” gibt den Grenzwert fiir die radiale Belas-
tung an. Die Uberschreitung dieser Grenzwerte fiihrt
bei allen Drehzahlen zu erheblicher Verkiirzung der
Motorlebensdauer.

Die beiden anderen Kurven gelten fiir eine B10-Le-
bensdauer der Lager von 3000 Stunden bei 200 U/min.

Prad / A Prad
daN 4 3 2 1 0 -1in [ bs
Fr—r—f 1 F14000
6000 T
11
1500daN || | 2
. 33700bs. || po—fo_ L 0 WO IS 12000

4000 -// / N

B D 2N AT T - 8000

//
3000
/
_____;/ ____________ Z___ 31 6000
y; |
2000 14— — — 000
L

1000 37— et ,----({:é“ - --+ 2000

|
5000 7 7500 ;ﬁ? T \
33701bs. ||
| R— P SN /A8 BN 10000

-125 -100 -75 -50 -25 O 25 50 mm
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The output shaft runs in tapered bearings that permit
high axial and radial forces.

Curve , 1" shows max. radial shaft load. Any shaft load
exceeding the values quoted in the curve will seriously re-
duce motor life.

The two other curves apply to a B10 bearing life of 3000
hours at 200 RPM.

1. Max. radiale Wellenbelastung
Max. radial shaft load

2. P3=0 daN [0 Ibs]

3. P3=1500 daN [3370 Ibs]



Planetenmotor VMF
Planetarymotor VMF

Anwendung

. Tunnelbaumaschinen

«  Metallbearbeitungsmaschinen
Forstmaschinen

«  Spezialfahrzeuge

- Baumaschinen
Landmaschinen

- ua.

Bauweise und Ausfiihrungen

«  Modell: Axialverteilerventil, Planetenrollersatz

- Flansch: Radflansch

« Anschlisse: Seitlich, BSPP oder SAE Gewinde

«  Welle: Flansch mit Gewindebohrungen

«  Drehzahlsensorik

«  Sonderausfiihrungen

Ubersicht Overview

A

C

pplication
Mining machinery
Metal working machines
Forestry equipment
Special vehicles
Road buliding machines
Agriculture machines
etc..

onstruction and options
Model: Disc valve, roll-gerotor
Flange: Wheelflange
Ports: Side ports, BSPP or SAE threaded
Shaft: Threaded hole flange
Speed sensoring
Other special features

Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm’/U  ccm/rev [in®/rev] 314,5-801,8[19.80 - 48.91]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min  RPM 736
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in-1b] 340 [30090]
Max. Leistungsabgabe  Max. Output kW [HP] 112 [150]
Max. Druckgefille Max. Pressure drop bar [PSI] 350 [5080]
Max. Olstrom Max. Oil flow |/min [GPM] 240 [63.4]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min  RPM 5
Hydraulikol Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 - 140 [-40 - 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20-75[98 - 347]
Filtrierung Filtration ISO Code 20/16 (min. empfohlene
Filtrierung recommended filtration 25 um)
Olstrom in der Leckolleitung Druckverlust
Oil flow in drain line Pressure losses
= A
Druckgefdlle | Viskositat Olstrom PSI ﬁ;r
Pressure drop Viscosity Oilflow 1 30
bar [PSI] mm?/s [SUS] | I/min Ipm [GPM] | 4004 )
20 25 1%
200 [98] [.660] 3001 20
[2900] 35 1,5 1 15
[164] .400] ) IS ]
20 4,0 100 1 L —]
275 [98] [1.057] | 5 —
[3990] 35 2,5 od o
[164] [.660] (,] ,25 , 50, 7,5 ,100 , 125, 15,0 1,75 , 200 Q, Ipm
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 Q, GPM
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Technische Daten Technical datas

VMF VMF VMF VMF VMF

Typ Type 315 400 500 630 800
; 3 i3 314,5 400,9 499,6 629,1 801,8
Schluckvolumen Displacement cm?®/U ccm/rev [in*/rev] [19.18] [24.45] [30.48] [38.38] [48.91]

Max. Drehzahl

Max. Speed

U/min RPM Intermittierend*
Intermittent *

736 600 480 380 300

Max. Drehmoment

Intermittierend* 160 200 260 310 340
Max. Torque P
daNM [Ib-in] Intermittent * [14160] [17700] [23010] [27440] [30090]
Dauerbetrieb 67 67 67 67 67
Max. Leistungsabgabe Continuous working [90] [90] [90] [90] [90]
Max. Output
Dauerbetrieb 250 250 250 250 225
Continuous working [3630] [3630] [3630] [3630] [3263]

Max. Druckgefille
Max. Pressure drop

bar [PSI]
Spitze ** 400 400 400 400 350
Peak ** [5800] [5800] [5800] [5800] [5080]
Max. Oil flow
I/min lpm [GPM] Intermittierend* 240 240 240 240 240

Intermittent * [63.4] [63.4] [63.4] [63.4] [63.4]

Max. Eingangsdruck
Makx. Inlet pressure
bar [PSI]

Intermittierend* 370 370 370 370 370
Intermittent * [5365] [5365] [5365] [5365] [5365]

Dauerbetrieb 140 140 140 140 140
Continuous working [2040] [2040] [2040] [2040] [2040]
Max. Rucklaufdruck
mit Leckolleitung
Max. Return pressure with drain line

bar [PSI]
Spitze ** 210 210 210 210 210
Peak ** [3050] [3050] [3050] [3050] [3050]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle
Max. starting pressure with unloaded shaft bar [PSI]
Min. Anlaufmoment 92 15 144 180 205
Min. starting torque daNm [Ib-in] [8140] [10180] [12745] [15930] [18145]
Min. Drehzahl ***
Min speed ***
Gewicht 46,0 47,2 48,5 50,0 51,5
Weight kg [Ib] [101.4] [104.1] [106.9] [110.2] [113.5]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute
** Spitze: max. 1% pro Minute
i Fur Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie uns bitte an.

- Intermittierende Druckgefille und Olstrdme diirfen nicht gleichzeitig erreicht werden.

- Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50° C [122° F]

- Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82° C [180° F]

- Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung freilduft.

* Intermittent: Working max. 10% per minute
** Peak: max. 1% per minute
o For speeds lower than given, please consult us.

- Intermittent speed and pressure should not occur simultaneously.

- Recommended minimum oil viscosity 13 mm?%s [70 SUS] at 50°C [122° F]

- Recommended maximum system operating temperature is 82° C [180° F]

- To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.
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Bestellcode VMF Ordercode VMF

VMF 1 2 3 4
Schluckvolumen
Pos.1 |
Displacement
315 [314,5 cm®/U ccm/rev [19.18 in®/rev]
400  [400,9 cm®/U ccm/rev [24.45 in*/rev]
500 [499,6 cm®/U ccm/rev [30.48 in*/rev]
630 |629,1 cm*/U ccm/rev [38.38 in*/rev]
800 [801,8 cm*/U ccm/rev [48.91 in*/rev]
Pos. 2 Anschlisse
Ports
2 Seitenanschliisse, 2x G1", G1/4", BSPP Gewinde, ISO 228
Side ports, 2x G1", G1/4", BSPP threaded, I1SO 228
4 Seitenanschliisse, 2x 1 5/16-12 UN, O-Ring, 9/16-18 UNF
Side ports, 2x 1 5/16-12 UN, O-ring, 9/16-18 UNF
Pos. 3 Sono!erausf[]hrungen
Special features
Drehzahlsensor
RS
Speed sensor
LL Geringeres Leckol
Low Leakage
Ventil fiir geringe Drehzahlen
LSV
Low speed valve
R Drehrichtung umgedreht
Reverse rotation
Lackiert (Farbe auf Anfrage)
P .
Paint (Colour on request)
PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
Corrosion protected paint (Colour on request)
Pos. 4 Bes?gn Serie
esign series
frei Betriebsspezifisch
omit |Factory specified
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Pos. 1

Einbauma

Be VMF mm [in.]

Dimensions VMF mm [in.]

Schluckvolumen Displacement

=e

mm [in]
| @302+0,5
[11.89+.0197]
! ! J 8x@17,602
| #I‘ [.693+0079]
20°—- .' £ E
4 \ S
138,5+£0,8 |
[5.453+.032]
max L
L
6+0,1
[236+.0039] 1 Pag) 150,15 Typ L L1 L2
] i - [.59+.0059] Type mm [in] | mm[in] | mm[in]
£ \Y VMF 286,5 25,5 109,5
r Y F s 315 [11.28] | [1.00] [4.31]
W 5|2 VMF 293,5 32,5 116,5
5| o[z |7 A HE 400 [11.56] [1.28] [4.59]
HE 28 28 S |2 VMF 301,5 40,5 124,5
- = = Ak 500 [11.87] [1.59] [4.90]
th = <A VMF 312,0 51,0 135,0
/ \ 630 [12.28] [2.01] [5.31]
1 N L o T VMF 326,0 65,0 149,0
BRI B IS 800 [12.83] [2.56] [5.87]
540,15 — 540,15
[.197+.0059] .197.0059]
Pos. 2 | Anschliisse Ports
P(A,B)
Option Option %7
2 4 |8
P (A, B) 2x G1” 2x15/16-12 UN Il
T G 1/4" 9/16-18 UNF
Standarddrehung Standard rotation

mit Blick auf Abtriebswelle
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend
Druck auf Anschluss B - linksdrehend

Reversierdrehung (Pos. 3 - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle

Druck auf Anschluss A - linksdrehend
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend

Viewed from shaft end
Port A pressurized- right running
Port B pressurized- left running

Reversierdrehung (Pos. 3 - Option R)

Viewed from shaft end
Port A pressurized- left running
Port B pressurized- right running

Achtung: Leckdl sollte angeschlossen werden
Attention: Drain port should always be used
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Pos. 3

Option RS: Drehzahlsensor
Option RS: Speed sensor

max 70,5

Sonderausfiihrungen Special features

Ausgangsignal

Mi12x1 (2771 Output signal
U
Upigh>Ugc2V--1--
Ugw<2V--1------
S N O _é_ fi |
f,=f,+£10%
Load max: Iy =l/6,,<50mMA

Technische Daten Schaltplan
Technical data Wiring diagram
Frequenzbereich 1 Ude
Frequency range 0-15000 Hz
Ausgang 4
Output PNP, NPN PNP Qutput
Spannungsversorgung GR pull—=down minR | g
Power supply 10-36VDC 3 ov 0a
Stromaufnahme /
Current input 20 mA (@24 VDQ)
Umgebungstemperatur U
Ambient temperature -40-125°C[-40-257°F] d.c.
Schutzart R pull—up minR Loy
Protection IP 67 4 Qutput oa
Steckverbindung NPN
Plug connector M12-Serie Series g
Montageverfahren 3, Qv
Mounting principle ISO 6149
Impulse pro Umdrehung
Pulses per revolution 102 RioadkQI=Uy [Vl 0 [MA]

Anschluss Belegung
Stick type

Bestellcode fiir Drehzahlsensor
Order code for speed sensor

Anschluss Nr. Belegung Ausgangsleitung Sensor Ausgang Elektrische Verbindung
Terminal No. Connection Cable Output Code Output Electric connection
4 3 Braun Kabelstecker M12
1 Ud.c. RSN NPN
Brown Plug connector M12
5 Keine Beleglrmg We}lB RSP PNP Kabelstecker M12
No connection White Plug connector M12
3 ov Blau RSNL5 NPN Anschlusskabel 3x0,25; 5m [1'96 in] lang
1 5 Blue Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long
4 Ausgangsignal Schwarz Anschlusskabel 3x0,25; 5m [196 in] lang
. RSPL5 PNP )
Output signal Black Cable output 3x0,25; 5m [196 in] long

Der Drehzahlsensor wird nicht montiert geliefert. Der Sensor befindet sich in einer Plastiktiite in der Umverpa-
ckung des Motors. Fiir eine Installation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.

The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag with the motor. For installation see the
enclosed mounting instructions.
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Option LL: Geringes Leckol

Option LL: Low Leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fiir den Ein-
satz im ganzen Anwendungsbereich (Druckabfall und
Drehzahl) entworfen. Sie haben jedoch erheblich ge-
ringere Verluste in den Verdrangungsrdumen. Diese
Motoren sind geeignet fir hydraulische Systeme bei
denen die Motoren in Reihe geschaltet sind und gerin-
ge Leckolverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir geringe Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei
kleinen Drehzahlen. LSV Motoren sind fiir den Betrieb
mit standardmaBigen Hochstwerten des Druckabfalls
und mit stossfreiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat
erreichen diese Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit
diesem Ventil haben einen héheren Anlaufdruck. Der
Druckabfall sollte geringer als 40 bar [580 PSI] betra-
gen.

Weitere Technische Informationen
Furter technical informations

Max. Druck auf die Wellendichtung
Max. permissible shaft seal pressure

LL series hydraulic motors are designed to operate at the
whole standard range of working conditions (pressure
drop and frequenca of rotation), but with considerable
decreased volumetric losses in the drain ports. These mo-
tors are suitable for hydraulic system with series-conected
motors with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed perfor-
mance. Motors with this valving provide very low speed
while maintaining high torque. They are designed to run
continuously at low speed (up to 200 RPM) at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaran-
teed at frequency of rotation from 20 to 50 RPM. Motors
with this valving have an increased starting pressure and
are not recommended for using at pressure drop less than
40 bar [580 PSI].

AP | AP
PSI | bar
10001 70
800 1 28
6001 40 AN
4004 30
20
200 1 10
0 0 .
100 200 300 400 500 600 700 U/min
RPM
Zulassige Wellenbelastung
Permissible shaft load
Pr
daN . =]
-1 -5 0 5 1 15 2 25 3 4 4.5in r
15000 — : : : : 4 4 4 Ibs
[ "
14000 H= = S 1 32000
K 1 30000
13000 *
/ \ T 1 28000
12000 +
/ % 1 26000 1 e
1100 N Die Kurve gilt fiir eine B10-Lebensdauer
0 / . 1 24000 der Lager von 2000 Stunden bei 100 U/min.
10000 \ The curve applies to a B10 bearing life of 2000
/ 1 22000 hours at 100 RPM.
9000 / S—>11120000 2 o .
/ ~e Die Kurve gibt die maximale radiale Wellen-
8000 < 18000 belastung mit Sicherheitsfaktor 2:1 an.
/ \ N The curve represents max. permissible radial
7000 ra N 1 16000 shaft load with safety factor 2:1
yd N 1 14000
6000 >
— N 1 12000
5000 ‘\
g 10000
4000
8000
0
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Komponenten fiir Hydraulik und Verfahrenstechnik
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